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Robotyzacja procesu
Pick & Place
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/automatyzowana
kompletacja
W magazynie

Roboty pobierajaco-odktadajace umozliwiaja magazynom zarzadzanie wzrostami
stanu zapasow, przetwarzanie wiekszej liczby zamoéwien oraz skrécenie czasow
dostaw. Ponadto pomagaja im radzic¢ sobie z niedoborami sity roboczej, z ktorymi
boryka sie dzis wiele magazynow.

Obserwacja branzy dowodzi, ze Swiatowy trend w kierunku wykorzystania robotéw pobiera-
jaco-odktadajacych w magazynach przybiera na sile. W 2021 r. rynek automatyzacji intralo-
gistyki osiggnat w Europie wartosc 9,88 mld. dolarow. Prognozowany na nadchodzace lata
wzrost wynosi ponad 5%. Wydaje sie, ze zwtaszcza w Europie panuja sprzyjajace warunki
dla wdrazania robotéw magazynowych: podczas gdy udziat Starego Kontynentu w automa-
tyzacji intralogistyki w 2021 r. wynosit tylko 1,5%, to w przypadku Azji byto to juz 8,3%.
Ponadto branza robotéw wykorzystywanych w intralogistyce w Europie odnotowata w
ubiegtym roku ponadprzecietny wzrost na poziomie 21,9%. Potencjat drzemigcy w robotach
pobierajaco-odktadajacych jest oczywisty.

Roboty pobierajaco-odktadajace - rynek globalny, 2020-2026

Ww
o
o
o

2870,13

2,500

2,000

Market size in millions (US Dollar)

1751,23

1,500

1,000 1068,53

500

2020 2021 2022 2023 2024 2025 2026



Wspoétczesne procesy intralogistyczne wymagaja zastosowania automatyzacji kom-
pletacji w celu uzyskania nie tylko wiekszej szybkosci i niezawodnosci, ale takze
potwierdzonego zwrotu z inwestycji. Roboty pobierajaco-odktadajace z powodzeniem
zaspokajaja rosnace wymagania w stosunku do magazynéw i realizacji zamowien.
Pozwalaja uzyskac¢ petna automatyzacje kompletacji zamowien, (de)paletyzacji oraz
odktadania/uzupetniania zapaséw, umozliwiajgc kompletacje, przemieszczanie

i odktadanie zarowno pojedynczych artykutéw, jak i kartonéw czy catych pojemnikow.

W razie potrzeby roboty pobierajaco-odktadajace zapewniaja bezproblemowa integracje
z istniejacymi systemami. Na przyktad: robot poruszajacy sie wzdtuz alejki z systemami
podnoszenia moze z tatwoscia pobierac pojedyncze artykuty lub cate zasobniki z otworu
dostepowego i odktadac je do pojemnikdéw na zamoéwienia na przenosniku tasmowym lub
palecie.

Roboty sprawdzaja sie doskonale jako wsparcie takich procesow jak:

(De)paletyzacja

Uzupetnianie zapasow

Kompletacja zaméwien

Zautomatyzowana depaletyzacja za strefa towarow wprowadzanych to jedno z najbardziej
znanych zastosowan robotéw pobierajaco-odktadajacych. Roboty moga pobierac artykuty
lub kartony i umieszczac je w standardowych zasobnikach. Proces ten mozna tatwo pota-
czy€ z uzupetnianiem zapasow.

Paletyzacja jest czesto bardzo waznym etapem z punktu widzenia ergonomii oraz kojarzy
sie zwykle jedynie z umiarkowang efektywnoscia. Roboty pobierajaco-odktadajace moga
to zmieni¢. Wiele magazynéw wprowadza petna automatyzacje paletyzacji za etapem
pakowania z wykorzystaniem robotéw. Paletyzacja moze by¢ prowadzona przez robota

z odktadaniem albo na wadzek paletowy, albo do kontenera (co jest powszechne w branzy
e-commerce).



tatwe do wtaczenia do procesu depaletyzacji roboty pobierajaco-odktadajace moga byc
wykorzystywane do uzupetniania zapasow. Roboty moga automatycznie pobierac artykuty
z palet i wprowadzac¢ je do zautomatyzowanego systemu magazynowego (np. AutoStore
lub Vertical Lift Module). Oznacza to jeden wspélny etap procesu w ramach zaréwno depa-
letyzacji, jak i uzupetniania zapasow.

Magazyny czesto oddzielajg proces uzupetniania zapasow od procesu kompletacji zamo-
wien. W tym przypadku roboty obstuguja uzupetnianie zapaséw przed rozpoczeciem lub
po zakonczeniu kompletacji w godzinach szczytu zamoéwien. Oprocz wprowadzania poje-
dynczych artykutow do systemu magazynowego roboty pobierajaco-odktadajace moga
réwniez przemieszczac kartony lub pojemniki, co przynosi wzrost wydajnosci i ergonomii.

Wskazowka

Roboty pobierajaco-odktadajace moga by¢ wyposazone w chwytak pojedyn-
czych czesci lub chwytak kartonéw i catych zasobnikéw. Wymiana chwytaka
moze w razie potrzeby odbywac sie automatycznie.

Oprocz (de)paletyzacji i uzupetniania zapasow roboty pobierajaco-odktadajace wykorzysty-
wane s3 rowniez do kompletacji zamowien. Pobieraja one poszczegolne czesci z systemu
magazynowego i umieszczaja je w zasobniku lub na przenosniku pod katem efektywnej i w
petni zautomatyzowanej kompletacji zamoéwien. Integracja robotéw pobierajaco-odktadaja-
cych z procesem kompletacji zamoéwien pozwala uzyskac elastyczne i skalowalne zautoma-
tyzowane rozwigzanie, ktore mozna tatwo dostosowac do rosnacych lub zmieniajacych sie
potrzeb biznesowych. Na szybko rozwijajacym sie rynku handlu elektronicznego krotkie
czasy realizacji dostaw maja kluczowe znaczenie. Roboty pobierajaco-odktadajace s3q cze-
sto sposobem na uzyskanie znacznie wyzszej przepustowosci, co umozliwia zagwarantowa-
nie oczekiwanych na rynku czasoéw realizacji dostaw. Maszyny te sa takze niezwykle
precyzyjne i doktadne - zmniejszaja liczbe zwrotéw spowodowanych btedami kompletacji.

Wskazowka

Potacz robotyke pick and place z automatycznymi systemami transporto-
wymi, takimi jak system przenosnikow, AGV lub AMR. To jeszcze bardziej
automatyzuje procesy, redukuje do minimum czynnos$ci manualne i maksy-
malizuje petny potencjat robota.
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Coraz wiecej firm poszukuje zautomatyzowanych systeméw kompletacji. Wdrozenie
robotow pobierajgco-odktadajace pozwala lepiej stawiaé czota wyzwaniom zwigza-
nym z efektywnoscia i dostepnoscia sity roboczej. Jak pokazuja przewidywania

w zakresie wzrostu, jest to trend, ktdrego kierownicy magazynow nie powinni ignoro-
wa¢, poszukujac sposobu na optymalizacje procesow intralogistycznych. Roboty
pobierajaco-odktadajace udowadniaja swoja efektywnosé szczegolnie w branzy sprze-
dazy hurtowej/detalicznej/elektronicznej, a takze w produkcji. Roboty kompletujace
s3 rowniez optacalne w przypadku firm matej i Sredniej wielkosci.

Podazajac za tym trendem, firma Kardex oferuje obecnie inteligentng roboty pobierajaco-
-odktadajace we wsp6tpracy z ekspertami w dziedzinie robotyki, takimi jak Robomotive.
Klienci moga oczekiwac dostepu w jednym miejscu do w petni zintegrowanych rozwiazan
wykorzystujacych roboty. Roboty wykorzystuja inteligentne oprogramowanie wizyjne 3D,
ktore zapewnia szybkie wykrywanie, wykonywanie pomiarow i oddzielanie artykutéw, a takze
optymalizacje uktadania w pojemnikach lub kartonach pod wzgledem objetosci. Przektada
sie to na szybkie i precyzyjne pobieranie oraz odktadanie artykutéw bez koniecznosci przepro-
wadzania uczenia.

Mozliwe jest rowniez wtaczenie ,cobotéw” (tj. robotéw wspotpracujacych) w celu potacze-
nia kompletacji recznej i automatycznej. Wdrazane z mysla o automatyzacji procesow
kompletacji coboty wspoétpracuja z pracownikami, co przektada sie na obstuge wiekszego
wolumenu towaréw w oparciu o mniejsza liczbe personelu. Kompletacja odbywa sie przez
cata dobe i odznacza niemal stuprocentowa precyzja.

Kardex jest czotowym dostawca zautomatyzowanych systeméw do magazynowania,
kompletacji i transportu materiatéw w rozwigzaniach intralogistycznych. Wspierany przez
ekspertéw w dziedzinie robotyki, firma Kardex tworzy i dostarcza rozwigzania wykorzystujace
roboty, ktére pomagaja klientom obnizy¢ koszty operacyjne w oparciu o automatyzacje
pobierania i odktadania.
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