
TRACKMASTER® 
OH

Система зарезки бокового ствола 
для необсаженной скважины



Эффективный метод зарезки бокового ствола  
за один спуск
Клин-отклонитель для открытого ствола исключает неэффективные потери 
времени, в сравнении с традиционными методами отклонения. Система 
TrackMaster OH позволяет совершить все операции по зарезке бокового 
ствола, а именно спуск системы, ориентацию клина, установку гидравлически 
активируемого анкера и прорезание окна за одно СПО. 

Традиционные методы и оборудование создают 
неопределенность при отклонении, а также увеличивают 
время операции 
Традиционные методы отклонения начинаются со спуска стингера и 
установки цементного моста. Затем необходимо выждать время для 
затвердевание цемента и произвести спуск долота для разбуривания 
пробки до требуемой глубины отклонения (непродуктивное время). Этот 
процесс может занять до 24-х часов, и только потом начнутся операции 
непосредственно по отклонению и зарезке ствола. 

Предоперационный анализ позволяет с точностью 
определить параметры предстоящей операции
Для запланированных и незапланированных операций по ЗБС, где не 
требуется изоляция нижней зоны, производится моделирование симуляции 
системы  TrackMaster OH, исходя из поставленных целей по отклонению и 
ограничений, а также физических 
характеристик.

Программное обеспечение 
по симуляции отклонений 
WhipSim® позволяет получить 
предварительный анализ 
поведения системы TrackMaster* 
внутри скважины в установленных 
условиях , позволяя убедиться 
в плавности прохождения 
последующей КНБК (бурильная 
/ для заканчивания скважины) 
вдоль установленного клина-
отклонителя (производится расчет 
интенсивности искривления  
(dogleg) для каждого компонента 
КНБК).

Благодаря симуляции 
производится расчет траектории 
ствола, геометрии окна, а также 
напряжений при изгибе – 
параметров для оптимизации 
будущей операции по ЗБС

Моделирование скручивающих 
и осевых нагрузок в КНБК 
позволяет получить полную 
картину предстоящей операции. 
Анализ полученных данных даст понимание о необходимых операционных 
параметрах, величине контактных усилий, степени искривления колонны, а 
также параметрах для активации анкера и расхаживания срезного болта.

Исключение неопределенности при 
использовании цементных пробок. 
Зарезка боковых окон за одно СПО.
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Програнное обеспечение для симуляции 
отклонений WhipSim позволяет исключить 
резкие перегибы каждого компонента 
последующей КНБК при прохождении через 
клин-отклонитель.

TrackMaster® OH
Система зарезки бокового ствола в  
необсаженных скважинах

Область применения
	� Зарезка ствола в открытой (без ОК) скважине в средне-твердых породах с 

пределом прочности на сжатие до 40,000 psi

	� Надежный контроль глубины и направления при зарезке бокового ствола

	� Успешный опыт работы в горизонтальных и наклонно-направленных 
скважинах

Преимущества
	� Увеличивает шансы успешного прорезания бокового окна с первого раза

	� Увеличивает нефтеотдачу пласта за счет создания оптимизированного 
горизонтального ствола

	� Убирает необходимость ожидания затвердевания цементной пробки для 
отклонения

	� Уменьшает время бурения новой секции скважины на БУ

	� Повышает эффективность при бурении за счет четкого контроля глубины и 
направления при зарезке бокового ствола

	� Оптимизирует позицию в скважине

Особенности
	� Дизайн клина снижает сгибающие нагрузки, тем самым позволяя 

проводить спуск долот по нему

	� Отсутствие пакеров в системе позволяет проводить СПО с увеличенными 
скоростями

	� Гидравлически активируемый расширяющийся анкер с тремя выдвижными 
сухарями способен покрывать сразу несколько размеров стволов, и 
глубина его установки четко контролируется с поверхности
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