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V Precision Plantingw Precision Planting

Maipu 1210, piso 10

Ciudad de Buenos Aires
Republica Argentina
soporte@precisionplanting.com
Tel: 011-2848-8888

Politica de Garantia de Precision Planting

Garantias, Renuncias y Limitacién de Recursos:

Estos términos y condiciones constituyen el acuerdo completo entre las partes del mismo y no existen garantias, oral,

o de otros acuerdos o entendimientos, salvo que se estipule expresamente.

Precision Planting garantiza que todos los productos, equipos y mercaderias instalados en la sembradora, estan libres
de defectos de material y mano de obra. El término de la garantia aqui mencionado estard limitado a un (1) afio a partir
de la fecha de venta por Precision Planting. Esta garantia sélo se extiende al distribuidor si esta garantia es
adecuadamente presentada al cliente. Con respecto al producto 20/20 SeedSense, AirForce, RowFlow, vDrive y
DeltaForce la garantia aqui mencionada sélo se aplicard si estos productos estan debidamente registrados por el
Distribuidor o la Fabrica.

Las celdas de carga cuyo codigo de producto es 725580/ 725581, pueden sufrir defectos en su funcionalidad debido a
alteraciones severas y/o bruscas en la superficie a sembrar. Considere que estas alteraciones bruscas en el terreno
pueden originar fallas prematuras en las celdas de carga.

Estos términos y condiciones constituyen el acuerdo completo entre las partes del mismo y no hay garantias, oral, o de
otros acuerdos o entendimientos, salvo que se estipule expresamente. La garantia aqui mencionada no se extiende a los
costos y dafios que no sean uno de los productos mencionados, los cuales Precision Planting elegira a su entera
discrecion: sustitucion, reparacién o reembolso del precio de compra.

Precision Planting no ofrece ninguna otra garantia de ningln tipo, expresa o implicita.

PRECISION PLANTING DESCONOCE CUALQUIER GARANTIA EXPRESA O IMPLICITA DE COMERCIALIZACION O IDONEIDAD
PARA UN PROPOSITO PARTICULAR. NO HAY GARANTIAS QUE SE EXTIENDEN MAS ALLA DE LA DESCRIPCION EN LA
PRESENTE.

Precision Planting NO ES RESPONSABLE POR DANOS CONSECUENTES DE CUALQUIER NATURALEZA, incluyendo sin
limitacién la pérdida de rendimiento, costo de resiembra, suministros y otros gastos. Precision Planting NO ES
RESPONSABLE POR DANOS ACCIDENTALES de cualquier naturaleza, incluyendo, sin limitacién, los gastos de diagndstico
e instalacion, gastos de viaje y los gastos de envio. Las limitaciones de recurso citados aqui se aplican a cualquier medida
del cliente, si dicha accion se basa en la garantia.

Algunos estados o jurisdicciones no permiten la exclusién o limitacién de garantias implicitas, dafios incidentales o
consecuentes, de modo que las limitaciones o exclusiones anteriores pueden no aplicarse en su caso.

Responsabilidad:

El Cliente asume toda la responsabilidad por los dafios producidos por accidentes causados o incurridos en el
transporte de dicho equipo. El Cliente se compromete a indemnizar y mantenerindemne a Precision Planting, sus
funcionarios, agentes y empleados, de cualquier dafio y / o responsabilidad a cualquier persona, sea quien sea, que
surja como resultado del uso, almacenamiento o transporte de dichos equipos por el cliente o cualquier otra persona,
mientras que el equipo se encuentre en la custodia del cliente. El cliente reconoce haber recibido el equipo en buenas
condiciones. En caso de accidente con dicho equipo, el Cliente remitira sin dilacién a Precision Planting un informe
completo por escrito, con nombres y direcciones de los testigos y las partes involucradas y el Cliente debera hacer todos
los informes requeridos por la ley. El Cliente se compromete a revisar y seguir las instrucciones de seguridad publicados
en el manual del producto.

Aviso de No Renuncia:

El hecho de que Precision Planting, en cualquier momento, insista en el estricto cumplimiento por parte del Cliente de
los pactos, condiciones y / o términos de este acuerdo, no se interpretara como una renuncia al derecho de Precision
Planting para exigir el cumplimiento estricto de todos los pactos, condiciones y / o términos del mismo.Las notificaciones
de requerimiento de cumplimiento estricto no serdn de aplicacion por parte del Cliente.

Eleccidn de la jurisdiccidn:

Cualquier controversia o reclamo que surja de o esté relacionada con esta Politica, o en relacién con un producto
regulado por la presente Politica, se regiran por la leyes de la Republica Argentina con competencia de los Tribunales
Ordinarios en lo Comercial de la Capital Federal. 3
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Informacion de Seguridad
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Siempre lavese las manos después de trabajar con equipamiento agricola y antes de comer, beber,
fumar, masticar, etc.

Siempre utilice elementos de protecciéon personal adecuados para cualquier tarea. Ejemplos:
guantes al manipular materiales filosos o abrasivos, proteccién ocular al manipular contenidos o
sistemas bajo presion (hidraulica, neumatica, agua). Careta, guantes y ropa de soldar al soldar o
sopletear.

Antes de trabajar bajo o a nivel del suelo con cualquier equipamiento, sujete la maquinariapara
gque no se mueva, por operaciéon accidental del usuario o accidentalmente. Esto deberia
comprender etiquetas de bloqueo en la bateria, extraccion de la llave de encendido, sefiales de “No
Operar” ubicadas en lugares claves, y frenos para ruedas si es necesario.

Cuando trabaje en el sistema hidraulico de un implemento, componentes suspendidos pueden
caerse de repente. Si estd trabajando en o alrededor del implemento en ese momento puede
resultarle en dafios serios. Si es posible baje el implemento al suelo antes de comenzar a trabajar.
Alternativamente, use aparatos de sujecién mecdnicos para asegurar cualquier componente en su
posicién levantada.

Los equipos agricolas pueden haber estado expuestos a diversos tipos de quimicos. Cualquier
guimico o sus residuos deben ser removidos de la sembradora antes de comenzar a trabajar.
Obedezca todas las sefiales y carteles existentes (nuevos y originales) asi como también las
etiquetas de atencién y cuidado en el equipamiento.

Mientras trabaje sobre o alrededor del equipamiento que esta o estuvo funcionando, varios
componentes pueden tomar altas temperaturas. Para prevenir heridas y/o quemaduras severas,
deje que los componentes se enfrien correctamente antes de trabajar en o alrededor de ellos.

Evite usar ropa suelta, cadenas, sogas, llaveros, pulseras o collares alrededor del equipamiento, con
especial atencion a partes en movimiento.

Dirija y fije todos los cables y conexiones para evitar pellizcos o dafios. Esto puede resultar en
cortocircuitos inesperados yshocks.

Utilice extremo cuidado mientras trabaje con sistemas presurizados (agua, aire, aceite). Libere
toda la presion del sistema antes de desconectar lineas, acoples, etc... Utilice un trapo u otra
obstruccion para desviar posibles salpicaduras cuando desconecte mangueras, conexiones,
acoples, respiraderos, tanques, etc. Utilice siempre guantes. NUNCA use las manos desnudas.

Los aparatos y componentes eléctricos pueden contener alto voltaje y deben mantenerse secos,
limpios y cerrados, No hay componentes reparables en ésta unidad. No abra el monitor ni los
modulos AirForce, RowFlow, o Smart Connector. Abrir las tapas debe ser realizado por personal
entrenado.

Tenga en consideraciéon que los motores eléctronicos vDrive no deben recibir la incidencia de
humedad directa ya que podria dafiar el rodamiento del mismo, mostrando problemas de
atascamiento durante la siembra. El uso de hidrolavadora para la limpieza de la sembradora no es
recomendable, se sugiere cubrir la sembradora cuando no se utilice para evitar la incidencia directa
de agua de lluvia y que la condensacién de humedad nocturna permita el ingreso de humedad al
mismo.

Evite el derrabe de fertilizante sobre los componentes eléctronicos y cableados ya que la corrosiéon
del mismo podria afectar su funcionamiento.



Configuracion Inicial

Paso 1: Configuracion del monitor 20/20 para vDrive

Diagndstico en funcidn de luz roja en los SRM y vDrive
El operario puede diagnosticar problemas en los SRM y vDrive basdndose en estas luces
Patron de luces Descripcidn
Parpadeo erratico (.- -.- -.--.) El disp(?sitivo tiene alim(_entacién pero nunca se ha
comunicado con el monitor 20/20
Luz Sélida ( ) El dispositivo esta siendo actualizado
El dispositivo tiene alimentacién y comunicacidn con|
Parpadeo ConStante ( ____________ ) el monitor 20/20
. El dispositivo tiene alimentaciéon pero ha
Parpadeo RApIdo .. ) perdido comunicacién con el monitor 20/20
Sin Luz ( ) El dispositivo no tiene alimentacion

1.1 Presione y suelte el botén de encendido que se encuentra en la parte trasera del monitor 20/20

1.2 Seleccione “Ajustes” en la pagina inicial del monitor 20/20.

1.3 En la solapa “Sembradora” corrobore que la “Marca de Sembradora” y el numero de
“Hileras” sea correcto. Refiérase al manual de configuraciéon SeedSense para mas detalles

y alaimagen N° 1.

Configuracion y Ajustes

Planta Sistemas Cultivos Diagnéstico Datos

Sembradora Lote
Surcos Activo Nombre

Espaciamiento Ancho Hectareas Sembradas

Densidad Maiz Variedades

B 0,000 |

Imagen N° 1

1.4 Seleccione “Sembradora.”

Version
2016.0
Feb 16 2016




1.5 Seleccione “vDrive” en el tipo de mando para la sembradora.

Configuracién de la Sembradora

Tipo de Mando

RowFlow vDrive

vSet Select

Imagen N° 2

1.6 Presione “Ajustes” y en la solapa “Diagndstico” verifique que todos los sistemas se encuentren en
verde. Refiérase a la imagen N°3.

NOTA: Los mddulos podrian estar siendo actualizados en la primera conexién de la sembradora con el
monitor. Una vez finalizada |la actualizacion, todos los médulos deben estar en verde. Si no lo estan,
confirme que la configuracién de la sembradora y el nimero de surcos seleccionados sea el correcto. Si
aun existen problemas, refiérase a la Guia de Resolucién de Problemas.

Setup & Con

Plant Systems Alerts Diagnose Data

Reset

Modules
Tap here
for legend

Systems
List

AV T
Status

m System Log Advanced Logs

Imagen N° 3




1.7 En la pantalla inicial, “vDrive” deberia aparecer en los botones de tablero. Refiérase a la imagen
N° 4.
Densidad

121

6 Bajo Alto 2
120 123

RF Liquido

Espaciamiento

Modo

AirF
irForce e

Ajustes

Calidad de la Estabilidad
Vista
Tablero

Paso 2: Configuracion de GPS

Imagen N° 4

2.1 Vea el manual del monitor SeedSense 20/20 para realizar la configuracion correcta.

Paso 3: Configuracion control de Poblacion

NOTA: La Configuracion del control de Poblacidn permite al operador determinar la densidad de
siembra para cada surco.

3.1 Vaya a “Ajustes,” “Sistemas,” “vDrive.”

3.2 Verifique que se haya seleccionado la sembradora correcta en “Informacién de la sembradora.”
Refiérase a la Imagen N° 5. Si la “Informacion de la sembradora” no es correcta, realice los ajustes
correspondientes.

Configuracio

Informacion de la Desfasajes
eS8 | Connguracion Con GPS

[ 2] efcel ] ] o]l ]| nales] ]

Imagen N°5



3.3 Seleccione “Configuracién Control de Poblacién”. Refiérase a la imagen N° 6.

Configuracién vDrive

Informacién de la Desfasajes
GPS
= tr?z:ﬁlgobl Configuracién Cort

Advanced
Setup

Imagen N° 6

3.4 Seleccione “Seccion de Mando 1.” Refiérase a laimagen N° 7.

Fuente Primaria | Compensacion
de Velocidad de Giro

m No calibrado

Seccion de Mando 1 Seccion de Mando 2
Deshabilitado Deshabilitado

Sensor de Levante Estado del Radar

Seccion de Mando 3 Seccion de Mando 4
Deshabilitade Deshabilitado

Imagen N° 7
3.5 Seleccione los surcos que serdn comandados por la “Seccién de Mando 1”.

NOTA:

Dentro de una “Seccion de Mando” los surcos haran referencia al mismo atributo de poblacién variable
cuando se seleccione el modo Variable.

Dentro de una “Seccion de Mando” los surcos haran referencia a una misma poblacién cuando se
seleccione el modo Manual.

NOTA: Cada seccion de mando puede tener cualquier combinacion de surcos.

NOTA: Si el operador opta por seleccionar surcos individuales (LISTA), los surcos que NO van a ser
incluidos en la “Secciéon de Mando 1” apareceran con una “X”.

3.6 Repita el paso 3.4 si desea adicionar mas “Secciones de Mando”. Es posible tener como maximo
cuatro secciones de mando para comandar poblaciones en vDrive. Refiérase a la imagen N° 8.



Configuacion Control Poblacién vDrive

Fuente Primaria| Compensacion
de Velocidad

No calibrado m No calibrado

Sensor de Levante Estado del Radar

Seccion de Mando 1 Seccion de Mando 2
Surcos Surcos

Seccion de Mando 3 Seccion de Mando 4
Deshabilitado Deshabilitado

Imagen N° 8

NOTA: Todos los surcos deben ser asignados a una “Seccion de Mando”.
3.7 Seleccione “Sensor de Levante”.

3.8 Siga las instrucciones de pantalla para completar la “Calibracién del sensor de levante”. Refiérase a
laimagen N° 9.

Calibra del Sensor de Levante m

Calibracion Entrar
Completada

Estado Actual: — Calibracion
Borrar
Valores Cal
porcentaje Actuat: [ I
Entrada de

Valor
Manual

Bajado Levantado Porcentaje
Porciento Porciento Sembrado

150 [ e50 [ 500 |

Imagen N° 9

3.9 Seleccione “Atras” para volver a la pagina de Configuracidon Control Poblacién vDrive.

3.10 Seleccione “Fuente Primaria de Velocidad”.

3.11 La “Fuente Primaria de Velocidad” por defecto serd “GPS”. Cuando “GPS” y “Radar” sean
estables, la fuente de velocidad seleccionada serad aquella que se use de referencia principal
para el dato de velocidad. En sistemas donde “Radar” sea la fuente de velocidad deseada y
tanto el “Radar” como el “GPS” sean estables, seleccione “Radar” como la fuente primaria de
velocidad. Refiérase a laimagen N° 10.



Configuacion Control Poblacién vDrive

Fuente Primaria Compensacion
de Velocidad de Giro

No calibrado m No calibrado

Sensor de Levante Estado del Radar

Seccion de Mando 1 Seccion de Mando 2

Surcos Surcos

Seccion de Mando 3 Seccion de Mando 4

Deshabilitado Deshabilitado

Imagen N° 10

3.12  Seleccione “Atras” para volver a la pagina de Configuracién Control Poblaciéon vDrive.

3.13  Seleccione “Estado del Radar”

3.14  Calibrar el Radar. La calibracién requiere que el operador conduzca el tractor derecho a una
velocidad de 6,5 Km/h al menos unos 100 metros con buena sefial de GPS. Siga las
instrucciones en la pantalla del monitor 20/20. Refiérase a la imagen N° 11.

Calibracion Radar

Para calibrar el radar, el tractor b
deber estar andando derecho
a una velocidad constante de

6.5 km/hr o mayor por unos 100 metros

Se requiere buena recepcion del GPS!

Presione para Comenzar la Calibracion

Entrada de
Valor
Manual

Pulsos
por Metro

Imagen N° 11
3.15 Seleccione “Atras” para volver a la pagina de Configuracién Control Poblacién vDrive.

3.16  Seleccione “Compensacion de Giro”. Refiérase a la imagen N° 12.
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Sensor de Levante Estado del Radar

No calibrado m No calibrado

Seccion de Mando 1 Seccion de Mando 2
Surcos Surcos

Seccion de Mando 3 Seccion de Mando 4
Deshabilitado Deshabilitado

it

Imagen N° 12

3.17  Verifique que la “Compensacion de Giro” se encuentre “Encendida. Presione “Compensacion
de Giro”, “Configuracién Avanzada” y seleccione “Encendido”. Refiérase a la imagen N° 13.

Desfasaje Giros cero

Modo de compensacion de dosis en curvas

Encendido Solo Control

Solo Monitor Apagado

DN

Imagen N° 13

NOTA: Si selecciona “Encendido” el control de la tasa de compensacidn de giro se basara en la velocidad
de cada surco. Los surcos van a mantener una distancia entre semillas consistente en las curvas. Si
selecciona “Apagado” el control de la tasa de compensacidon de giro se basara en la velocidad del
tractor. El espaciamiento entre semillas sera menor en el interior de la curva y mayor en el exterior de
la curva.

3.18 Calibrar el Giroscopio. Ir a “Compensacién de Giro”, asegurese de que la sembradora no esta
en movimiento y que nadie se encuentre cerca de la misma. Hacer clic en “Presione para cero”.
Refiérase a laimagen N° 14.
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Desfasaje Giros cero H

Esta a punto de reiniciar el Giroscopo
Pare el tractor antes de proceder.

Presione para Cero

Configuracion
Avanzada

Cero Desfasaje

50,00 % Entrada de
Valor

Manual

Velocidad del Ra Dosis Var Velocidad GPS

Imagen N° 14
NOTA: Si se ha instalado un alternador, provea presion hidraulica al sistema para continuar.

Paso 4: Configuracion Corte Secciones

NOTA: La configuracion del corte de secciones permite al operador dividir la sembradora en
diferentes secciones de corte.
4.1 Ira “Ajustes,” “Sistemas”, “vDrive” y “Configuracion Corte” Refiérase a la imagen N° 15.

Configuracion vDrive H

Informacién de la Desfasajes

SS9 | contguracion con GPS
16 r 52
Entrar

Seccién de Mando 1

Imagen N° 15

4.2  Haga clic en “Tipo de Control.” Refiérase a la imagen N° 16.

Configuracion Secciones de Corte

Numero de Estado de Patron de
TED C3 e Secciones la Calibracién Cobertura

0 Desfasaje
Seccion Namero Numero de Surcos Surcos en la Seccion

1

4]

<=

Atras

Imagen N° 16
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4.3  Defina el “Tipo de Control” para el corte de secciones.
Existen cuatro opciones para “Estilo de control”. También puede ver Paso 8: Patron de Cobertura.

1) Control de Secciones Deshabilitado. Los surcos no van a cortar la siembra cuando ingresen a
un area previamente sembrada.

2) Control de Secciones Surco a Surco. Cada surco va a cortar individualmente la siembra cuando
ingresen a un area previamente sembrada.

3) Corte de Secciones Surco a Surco con surcos exteriores juntos. Los dos surcos exteriores de
ambos lados de la sembradora estan asociados y cortan juntos. El resto de los surcos interiores
cortan individualmente.

4) A Medida. Si ninguna de las opciones anteriores es aceptable, puede realizarse una
configuraciéon a medida. Esto permite al operador asociar surcos para el corte de secciones.

4.4 Defina la cantidad de surcos para cada seccion si el estilo de control seleccionado es “A
medida”. Refiérase a la imagen N° 17

Configuracién Secciones de Corte

Numero de Estado de Patron de
Secciones la Calibracién Cobertura

A Medida 0 | Partido

Seccion Numero Nomero de Surcos Surcos en la Seccion

Tipo de Control

Imagen N° 17
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NOTA: El control de secciones puede aplicarse a multiples “Secciones de Mando”. Refiérase a la
imagen N° 18.

Informacion de la Desfasajes

GPS
Ctrl de Pobl Configuracion Cort

Advanced
Setup

<=

Atras

Seccion de Mando 1 Seccion de Mando 2

Imagen N° 18 17) Secciones de Mando — corresponde a los surcos de la sembradora que estan en cada seccién de mando
16) Secciones de corte — corresponde a los surcos de la sembradora que estan en cada seccidn de corte

4.5 Seleccione “Estado de la Calibracion”. Refiérase a la imagen N° 19.

Configuracién Secciones de Corte

Namero de Estado de Patron de
Secciones la Calibracién Cobertura

A Medida [ oinoin M ojPartido

Seccion Numero Numero de Surcos Surcos en la Seccion

Tipo de Control

Imagen N° 19

4.6 En el sistema vDrive, los desfasajes en los tiempos de comienzo y parada de siembra son
determinados automaticamente por el monitor 20/20 (no requiere calibracion). De todos modos
es recomendable que el operador revise los surcos sembrados para poder hacer un ajuste manual
en los desfasajes de comienzo y parada de siembra calculados por el monitor 20/20. El operador
puede seleccionar “Desfasaje comienzo siembra” y “Desfasaje parada siembra” para realizar
cambios manuales en los tiempos (cm). Refiérase a laimagen N° 20.



En ambos casos:
Para comenzar o detener la siembra ANTES, INCREMENTE el valor.

Para comenzar o detener la siembra DESPUES, REDUZCA el valor.

Cuando desentierre las semillas del surco, el mapa en el monitor 20/20 debe corresponder a las semillas
encontradas en el suelo.

Si la siembra y el mapa en el monitor 20/20 no coinciden, verifique las compensaciones de GPS.

Calibracion de Cortes

For vDrive-based seeding systems, the swath start

and stop time delays are a property of the meter and
seed delivery system and are automatically determined
by the 20/20. The below values can be used to adjust
the seeding start and stop offsets.

Before adjusting these values, it is recommmended
that you first:

- Confirm and adjust GPS offsets

- Run a GPS offset check

Desfasaje Desfasaje
Comienzo Siembra Parada Siembra

To start or stop seeding SOONER, INCREASE the value.
To start or stop seeding LATER, DECREASE the value.

Imagen N° 20

Paso 5: Patron de Cobertura

NOTA: El patron de cobertura determina como desea que los motores corten cuando la sembradora ingresa

y sale de zonas previamente sembradas.
Patron de Cobertura

Sin Desfasaje

Pt —————
<

Desfasaje 12 Surco

Seccion

Imagen N° 21 — Patréon de Cobertura

15
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Vaya a “Ajustes”, “Sistemas,

” u

vDrive,” “Configuracion Corte,” “Patrén de Cobertura”.

Si se ha seleccionado como tipo de control “Control de secciones surco a surco”, el operador podra
seleccionar por las siguientes opciones de corte: “Sin Desfasaje”, “Desfasaje % Surco”, “Desfasaje 1
Surco” o “A Medida”. Corresponde al lado izquierdo de la pantalla. Refiérase a imagen N° 21.

Si se ha seleccionado como tipo de control “Surco a surco con surcos exteriores juntos” o “A Medida”, el
operador podrd seleccionar las siguientes opciones de corte: “Sin Desfasaje”, “Desfasaje % Surco”,
“Desfasaje 1 Surco” o “A Medida” correspondiente al lado izquierdo de laimagen N° 21. Ademas también
podra determinar las opciones: “Sembrar de Menos”, “50%-50%" o “Sembrar de Mds” correspondiente
al lado derecho de la pantalla. Refiérase a la imagen N° 21.

Seleccione el patrén de cobertura dptimo para la situacién de siembra.
Sin Desfasaje —La sembradora va a sembrar la Ultima semilla justo al inicio de la cabecera.

Desfasaje ¥z Surco— La sembradora va a detener la siembra medio surco antes del inicio de la cabecera.

Desfasaje 1 Surco — La sembradora va a detener la siembra un surco antes del inicio de la cabecera.

A Medida — El operador podra configurar manualmente cudntos surcos antes la sembradora va a
detener la siembra antes del inicio de la cabecera.

Sembrar de Menos —La seccidn de corte va a cortar cuando el primer surco de la seccidn coincida con
el drea previamente sembrada.

50%-50% - La seccion de corte va a cortar cuando la mitad de la seccidn coincida con el area
previamente sembrada.

Sembrar de Mas — La seccion de corte va a cortar cuando el Ultimo surco de la seccidn coincida con el
area previamente sembrada.

Paso 6: Lugar de montaje del Mddulo de Distribucion de Potencia o
MDP (En inglés PDM)

”

6.1 Vaya a “Ajustes,” “Sistemas” “vDrive,” “Configuracién Avanzada.” Refiérase a la imagen N° 22.

MDP Lugar Orientacion Automatico
de Giros de Montaje MDP Unjamming

Secciones corte Section- Quick Start WaveVision
Modo de vDrive Based VR Delay Updates

Deshabilitado Deshabilitado

Imagen N° 22
6.2 Seleccione “MDP Lugar de Montaje” y elija entre las dos opciones disponibles: MDP con la etiqueta
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hacia arriba o MDP con la etiqueta hacia abajo. Refiérase a la imagen N° 23.

vDrive Advanced Setup

PDM Mounting Location

Decal Up Decal Down

Imagen N° 23

6.3 Seleccione “Orientacién MDP” y determine la orientacidon de los fusibles segiun el montaje
realizado. La orientacion estd basada teniendo en cuenta la vision del operador sentado en la
cabina del tractor. Refiérase a la imagen N° 24.

Configuraciéon Avanzada vDrive

Orientacion del Modulo MDP

No especificado | Fusibles hacia adelante | Fusibles a la izq

Fusibles hacia atras  Fusibles a la izq

Imagen N° 24



Control de vDrive

Pantalla Principal de vDrive

Cuando vDrive es detectado y configurado, se agrega un botdn vDrive automaticamente en la pantalla
principal, a la izquierda del botén Ajustes.

El botén vDrive muestra el estado de dos funciones de vDrive: dosis variable y control de secciones. El
color verde indica que vDrive fue detectado y configurado. El color gris indica que vDrive no fue
detectado.

El botén de Densidad Variable estara en amarillo si una prescripcion ha sido asignada, pero se ha
configurado “Modo Manual”. El botén de Densidad Variable estara en rojo si la tecla Master Plant se
encuentra off en el CCM (mddulo de control de cabina).

El botdon de Corte estara en amarillo si se ha definido un control de corte Manual. El botdn de Corte se
encontrard en rojo si la tecla Master Plant se encuentra off (mddulo de control de cabina). Refiérase a la
imagen N° 25.

Down Force
Low 10 High 3
-11bs 0 Ibs

Ground
Contact

vDrive | pejtaForce
0%

Max current

Imagen N° 25

El botén de “Giroscopio” esta disponible en la pantalla principal. El mismo permite al operador poder ver
como la sembradora estd respondiendo a las curvas.

Para agregarlo vaya a la Configuracion de botones del tablero. Vea el Manual de SeedSense para mas
detalle. Refiérase a laimagen N° 26

107 119 "o o &

0,0 60,0
16 Bajo | Alto 13 Auto
0.0 120 Sostener
kl

vDrive | AirForce Modo
Demo
Ajustes

= .

Imagen N° 26
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Cuando la funcidén de Corte estd activa, el mini tablero de la parte inferior de la pantalla muestra los
surcos que cortan juntos y los que cortan individuales a través de unos recuadros verdes por debajo de
las barras de Densidad. En este caso, los surcos 1 -2 y 15-16 cortan juntos y el resto individualmente.
Refiérase a la imagen N° 27.

6 EaE
S——

575 60,0 625 RF Liquido
4 Bajo Alto 2 Sostener
115 117

16,6 - H

Modo

vDrive | AirForce
Demo

Ajustes

Vista
Tablero

Imagen N° 27

Pantalla de Control vDrive

Para accede a la pantalla de control de vDrive, presione el “botdn vDrive” en la pagina de inicio.

La pantalla Control vDrive es la ubicacion central para todas las funcionalidades de dosis variable y control
automatico de secciones en el monitor SeedSense. El centro de la pantalla muestra un mapa de cobertura
con los valores de poblacién, indice de alimentacién y espaciamiento, exhibidos bajo el mapa. El mini
grafico muestra la poblacidn en el borde inferior de la pantalla, de referencia tanto de dosis variable como
para el control automatico de secciones. Refiérase a la imagen N° 28.

Control de Control de
Densidad Corte

Herramientas
Avanzadas
Corte de secci

Rx Actual Plan de

35001 Control

Limite de Lote
Préxima Rx AutoMap

Mapa de Cobertu Expl’ess

35001

Embrague desde la lzquie Embrague desde la Derec]

B -

Imagen N° 28
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Control de Dosis Variable
El control de dosis variable estd localizado en el lado izquierdo de la pantalla. El botén de estado superior
indica si el control de dosis variable estda “Habilitado” o “Manual”. Presionando este botdn habilita y
deshabilita el control de dosis variable. Debajo del botén de estado, se exhibe la poblacién actual, junto
con la siguiente poblacidn en la prescripcion.

Presionando el botén Variable cambia el sistema al control Manual. Esto ignora la prescripcidn y
continua la siembra con la densidad de poblacidn que estaba siendo utilizada al momento de que se
deshabilitd el sistema. Para controlar la densidad de poblaciéon basada en la prescripcién de dosis
variable nuevamente, presione el botdén Variable. Esto retorna el estado de dosis variable a
“Habilitado”.

Refiérase a laimagen N° 29
Izquierda: Dosis Variable con un archivo de prescripcién cargado

Derecha: Manual con dosis fija (80.000 semillas/Ha)

Control vDrive Control vDrive

Control de Control de Control de Control de

h ; Pobl .
Densidad Corte Densidad Predet Simple Corte

Variable Habilitado [ WS B 1ianual | Habilitado [ [PRESTIS
as

Avanzadas Avan
Corte de seccio Corte de seccio

Rx Actual e +500 80000 60000 Plan de

35001 Control Ajustar Control
Aamis Limite de Lote 80000 Limite de Lote

Préxima Rx AutoMap 100000 90000 Limite Interior AutoMap
Mapa de Cobertu -500 Mapa de Cobertu
35001

EXPI’ESS Ajustar Cabeceras Sim Express
Embrague desde la Izquie Embrague desde la Derec] Embrague desde la Izquie Embrague desde la Derec]

Densidad [l Indice de alil paciamier
> BEE < |-

<=

Imagen N° 29

Cuando el control de dosis variable estd en “Manual”, para cambiar la densidad de poblacién
manualmente podra seleccionarla de la lista de ocho que aparece en el centro de la pantalla o bien
puede incrementar o disminuir la densidad usando las flechas en el lado izquierdo de la pantalla (en
incrementos de 500 semillas). Refiérase a la imagen N° 29.

Para modificar estas ocho densidades predeterminadas, haga clic en el botén “Pobl Predet” y realice
los cambios que desea. Refiérase a la imagen N° 30.
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Control de
Densidad

+500
Ajustar

80000

-500
Ajustar

Embrague desde la Izquie|

Imagen N° 30

Pobl
Predet

80000

100000

Configuacion de la Poblacién

Control de

Simple Corte

Set Point 1

80,000

Set Point 5

He - Set Point 2 Set Point 3 Set Point 4
erramientas
Avanzadas
Corte de seccio
60000 Plan de 100,000

Control

de Lote

Set Point 6 Set Point 7 Set Point 8

90000 AutoMap

g Express

[ o
Cabeceras Sim
Embrague desde la Derec]

\

Ajustes

Dentro del modo “Manual”, el operador puede elegir entre “Poblacién Simple” o “Poblacién Multi”.

Para cambiar entre una opcién y otra, presione el botdn que se encuentra en el centro superior de la

pantalla. Si selecciona “Simple”, la sembradora va a sembrar una Unica poblacidn. Si selecciona “Multi”,

la sembradora va a sembrar varias poblaciones simultdneamente (maximo 4). Refiérase a la imagen N°

31y32.

Control de
Densidad

+500
Ajustar

80000

-500
Ajustar

Embrague desde la Izquie|

»

Pobl
Predet

Seccion 1
18

Seccion 2
916

Control de
Corte

Herramientas
Avanzadas
Corte de seccio
243000 Plan de
Control

Limite de Lote
Limite Interior
Mapa de Cobertu
Cabeceras 5im

60000 U ET

Express

Embrague desde la Derec]

<

Imagen N° 31 — Sembradora en modo Manual con Multi poblaciones seleccionadas (Surcos 1 a 8 sembraran 80.000
semillas/Ha y los surcos 9 a 16 60.000 sembraran semillas/Ha)
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Control de Control de

y Pobl
Densidad Predet Corte

m Herrami

Avani:
Corte de

+500 85000 60000 Plan de
Ajustar Control

85000 Limite de Lote
100000 90000 AutoMap

e Interior
-500 Mapa de Cobertu
Ajustar Cabeceras Sim

Embrague desde la lzquie| Embrague desde la Derec|
Ajustes

<=

Atras

Express

EEEEEEEEEEEEEEEN
Imagen N° 32 — Sembradora en modo Manual con una Unica poblacion seleccionada (Simple: 85.000 semillas/Ha)

Para ajustar el valor de cambio incremental en el botdn de ajuste de poblacidon a un nimero diferente
a +/- 500, vaya a “Ajustes”, solapa “Cultivos”, presione el boton Ajuste Rapido Poblacion y seleccione
un nuevo valor. Refiérase a la imagen N° 33.

Configuracién Cultivo

Planta Sistemas Cultivos Diagnéstico Datos

Maiz (Activo) Cambiar

Semillas/ Poblacién Surcos Swath Coverage Cultivo
Placa Predeterminada Activos Pattern

Ajuste Rapido Semillas Desfasaje Desfasaje
Poblacion al Promedio Distancia D Distancia E

Config de
Fabrica

Ajustes Ajustes Alertas para Configuracion
Economicos Limites Liquido Avanzada

Imagen N° 33

Cargar una Prescripcion

Las prescripciones de dosis variables para vDrive pueden generarse en varios programas de
computacion incluyendo AutoMap de Precision Planting, MapShots, EasiSuite, FarmWorks, AglLeader
SMS, APEX y otros programas que puedan exportar la prescripcién como un archivo shapefile. Es posible
almacenar varias prescripciones en el monitor. Cada lote puede tener activada una prescripcion por
vez. Las prescripciones también pueden crearse y editarse utilizando AutoMap Express en el monitor
SeedSense. Las instrucciones para el uso de AutoMap Express se explicaran a continuacion.

Para importar archivos de prescripcién al monitor SeedSense, cargue los archivos a un pendrive USB e
insértelo en el monitor. Desde la pantalla principal seleccione AJUSTES, luego DATOS, y luego
IMPORTAR. En la pantalla de Importar Datos, presione PRESCRIPCION/ LIMITE. Esto importara tanto
archivos de prescripcion como de limite al monitor. Refiérase a la imagen N° 34.
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Importar Datos

Plant Systems Alerts  Diagnose Data

config Siembra Cconfig Sistema Enter

Leer Configuraciones de Leer Configuraciones de
Sembradora, Lote y Semilla Pantalla, Sonido y Fuerza Descendente

Datos de Mapeo Prescrip/Limite

Leer Datos de Mapeo de Siembra Leer Archivos de
para usar en Reproduccion en Cosecha Prescripcion y Limite

Mapa de Cobertura Corte de Seccion Config Cultivo

Leer Mapa de Cobertura Leer Configuraciones de
desde otro Sistema 20/20 Lote, Cultivo y Semilla

Imagen N° 34

Para cargar un archivo de prescripcién a un lote en particular, vaya a la pantalla Configuracién de Lote
para ese lote. Para llegar a la pantalla Configuracidon de Lote desde la pantalla principal, presione
AJUSTES, luego presione el botdn LOTE, y finalmente seleccione el lote apropiado. Presione el botdn
PRESCRIPCION préximo al borde inferior derecho de la pantalla. Refiérase a la imagen N° 35.

Configuracion de Lote

Cliente /| Campo Nombre del Lote Entrada

Demo Client Demo 0,00000
Field ks

Numero de Lote Labranza Acres del Lote

T' T |
Prescripcién

y
RowFlow Demo Pup
1
Hz MBa;T:lre

Cobertura
L =

Resiembra Archivo de Limite

No - 1ra. Vez RowFlow Demo Bound

Imagen N° 35

Seleccione de la lista la prescripcidon que desea cargar para este lote. Puede necesitar usar las flechas
arriba y abajo en el lado derecho de la pantalla para desplazarse por la lista hasta encontrar la
prescripcidon deseada. Refiérase a la imagen N° 36.

Configuracion de Lote

Seleccionar Archivo de Prescripcion

Demo_Field_AME

Headland Pop

** Ninguno ** (No hay Mapa de Prescripcion)
RowFlow Demo Boundary

RowFlow Demo Pop

RowFlow Test Boundary
RowFlow Test Population.xml

Imagen N° 36
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Luego, seleccione Atributo Simple o Atributo Especifico por Motor en el sector inferior de la pantalla,
seleccione el atributo deseado, y presione Enter. Repita si estd aplicando atributos especificos por

motor. Refiérase a la imagen N° 37.

Configuracién de Lote

Seleccione Atributo de Prescripcion - Motor 1

** None **
Population

Atributo Especifico

Atributo Simple por Motor

Imagen N° 37

Configuracion de Lote

Cliente / Campo Nombre del Lote Entrada

Demo Client 0,00000
BT

Numero de Lote Labranza Acres del Lote

Activar

Prescripcién

RowFlow Demo Pop ‘
1 Population
| PN Population MBa(;)raradre

Cobertura

Resiembra Archivo de Limite

No - 1ra. Vez RowFlow Demo Bound

Imagen N° 38
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Herramientas Corte de Secciones

El Control de Secciones estd localizado en el lado derecho superior de la pantalla. El botén de estado
indica si el Control de Secciones esta “Habilitado” o “Manual”. Presionando este botdn se activa y
desactiva el control automatico de secciones. El Control de Secciones se cambia a manual al presionar
el botdn de estado o al presionar una de las dos flechas en el sector inferior de la pantalla.

Una vez que el control de secciones estd en modo manual, hay dos maneras de controlar manualmente:
Si desea cortar secciones comenzando en un extremo de la sembradora y terminando en el otro,
presione “Embrague desde la Derecha” o “Embrague desde la Izquierda”.

Cada vez que presione una flecha, cortara o activara una seccién. Refiérase imagen N° 39.

Control vDrive

Control de Control de

: Pobl
Densidad Predet Corte

Avanzadas
i Corte de seccio
+500 Sec::l:)n 1
Ajustar -

Control de

60000 Seccion 2 Secciones

500 cs ["ELUE]
Ajustar

Embrague desde la Izquie Embrague desde la Derec

‘ Ajustes

Imagen N° 39

También puede utilizar “Control Manual de Secciones”. Cuando presione CONTROL MANUAL DE

SECCIONES, una nueva pantalla se mostrara con las secciones de control. Presione una seccién para

desactivarla. El texto en el botdn se transformara a color gris con una X, indicando que la seccién esta

desactivada. Presione la flecha hacia abajo para acceder a otras secciones. Refiérase imagen N° 40.
Control vDrive

Secciones Embrague

Imagen N °40
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El botédn “Plan de Control” le permite definir las funcionalidades a las cuales los embragues
responderan. Hay cuatro opciones. Es posible controlar todas, una sola, o cualquier combinacién de las
cuatro. Al presionar una de las funcionalidades en el centro de la pantalla la deshabilitard como funcién
de control. El titulo se cambiarda a gris con una linea a través de él. Una vez que haya seleccionado el
plan de control presione el botdn “Guardar Plan de Control”. Refiérase imagen N° 41.

Limite del Lote o Limite Interior indica que las secciones se van a desactivar cuando estén afuera del
limite del lote o dentro de un limite interior

Mapa de Cobertura indica que las secciones se desactivaran cuando se superpongan en una zona que
ya fue sembrada

Cabeceras Simuladas controla las secciones en un desfasaje de los limites del lote para sembrar las
cabeceras al final.

Control de Control de Corte en Control de
Densidad Corte

Limite de Lote Avan
+500

AUty Control de

60000 Secciones

Manual AutoMap

-600 Express

Ajustar
Mapa de Cobertura

Embrague desde la lzquie Embrague desde la Derec

Ajustes

H EE S EEEEEEEEEESN
Imagen N° 41

Limites y Cabeceras Simuladas

Al presionar el botén “Herramientas Avanzadas Corte Secciones” en la pantalla de control vDrive le
dard acceso a dos herramientas avanzadas de corte. Estas herramientas deben ser utilizadas solamente
con GPS con correccidn diferencial para asegurar una performance de precision. Utilizar una calidad de
GPS pobre puede resultar en derivas en los limites y control de secciones impreciso. Refiérase imagen
N° 42.

Control vDrive

Limite Cabeceras H

Crear Cabeceras Dibujar

Crear Archivos Simuladas para Cobertura

de Limite para

5 Sembrar las Cabeceras
Control de Secciones a lo Gltimo m

Se recomienda usar GPS con sefial RTK Cambiar

A Direccién
para asegurar un control preciso Sembradora

Calibracién
de corte

Swath Coverage Seeds/Disk

Pattern Setup GPS Setup

Imagen N° 42
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Paso 1:

Presionar el botén CREAR ARCHIVOS DE LIMITES PARA CONTROL DE SECCIONES. Este lo llevara a la
pantalla Grabar Limites. Los limites grabados son para control de secciones solamente, no juegan
ningun rol en dosis variable de semilla. Refiérase imagen N° 43.

Grabar Limites m

Nombre del Lote: Good Planting Estado:

LISTO
GRABAR Entrar
Limite de
Lote
GRABAR Configuracién
A Limite Desfasaje

Interior 30m->

Cambiar
Lote

Cambiar
Nombre del Archiv Good_Planting_B01 Direccion

Imagen N° 43

Paso 2:

Antes de grabar un limite, debera ingresar un Punto de Desfasaje para Grabacion. Presione el botdn
CONFIGURACION DESFASAJE. Ahora, ingrese la distancia desde el GPS hasta donde desea que se grabe
la linea del limite. Si esta grabando al lado opuesto del vehiculo, presione el botén INVERTIR. Cuando
haya finalizado, presione ENTER para volver a la pantalla de grabacidn. Refiérase imagen N° 44,

Grabar Limites

El desfasaje se mide
desde el GPS hasta
la linea del limite.

|

%

Boundary :

-

Grabando
Desfasaje (mt)

o

Imagen N° 44

Paso 3:

Para comenzar a grabar, presione el botén GRABAR LIMITE DE LOTE. A medida que avance por el limite,
este va a mostrarse en la pantalla. Presione el botéon PAUSA para pausar la grabacién (por ejemplo
cuando da vuelta en una esquina).

Si esta sembrando mientras graba un limite, el boton negro debajo el indicador de velocidad va a indicar
el estado de la grabacion. Presionar éste botdn lo llevara de vuelta a la pantalla de Grabacidn de Limites.
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Refiérase a imagen N° 45 y 46.

119

Nombre del Lote: Demo Field Estado:

GRABANDO

H

825 850 875
FIN 8 Bajo Alto 3
A o 119 | 120

de Lote

Configuracién Espaciamiento

Desfasaje

Cambiar
Lote
CANCELAR
Grabacion
Cambiar «
Demo_Field B01 Direccién Atras
=

Imagen N° 45 Imagen N° 46

16,1 cm

vDrive | pirForce | Modo
Demo
Ajustes

Good Planting

RF Liquido
Grabando
Limite

Vista
Tablero

Nombre del Archiv

Paso 4:

Una vez que el limite se acerque al punto de partida, se le solicitara cerrar el limite o continuar
grabando. Esto completa la grabacion del limite del lote. Refiérase a imagen N° 47.

Grabar Limites m

Nombre del Lote: Good Planting Estado:

GRABANDO
FIN
Limite S0
de Lote

A Configuracion
Desfasaje

Cambiar
Lote
CANCELAR
Grabacion
Cambiar
Nombre del Archiv Good_Planting_B01 Direccion
Imagen N° 47
Paso 5:

Una vez que el limite del lote estd completado, puede grabar limites internos par designar areas que
no se sembraran (ejemplo: montes, bajos, caminos, etc.). Presione el botén GRABAR LIMITE INTERNO
para comenzar y FIN LIMITE INTERIOR para completar el limite. Puede pausar o cancelar la grabacién
cuando sea necesario. Al presionar PAUSA, el botdn se transformara en RETOMAR. Refiérase a imagen
N° 48.



Grabar Limites

Nombre del Lote: Good Planting Estado:

GRABANDO

FIN Configuracion
Limite Desfasaje

PAUSA
Cambiar

Lote
CANCELAR

Grabacion
Cambiar
Nombre del Archiy Good_Planting_B01 Direccion

Imagen N° 48

Paso 6:

A medida que graba el limite, este se almacena automaticamente en la lista de archivos de limite,
excepto que presione CANCELAR GRABACION antes de completar la grabacién. Cuando haya terminado
el conjunto de limites para un lote, puede presionar HOME o ATRAS para dejar esta pagina.

Creacion de Cabeceras Simuladas

Al presionar el botén CABECERAS en la pdagina “Herramientas Avanzadas Corte Secciones”, ird a la
pagina de Cabeceras Simuladas. Si desea sembrar las cabeceras al finalizar la siembra, puede usar esta
funcionalidad para generar cabeceras simuladas en las cuales los motores cortaran la siembra como si
ya las hubiese sembrado. Refiérase a imagen N° 49.

Control vDrive m
Limite Cabeceras

Crear Cabeceras Dibujar
Simuladas para Cobertura
Sembrar las Cabeceras
a lo altimo m

Crear Archivos

de Limite para
Control de Secciones

Se recomienda usar GPS con sefial RTK Cambiar

s Direccion
para asegurar un control preciso Sembradora

Swath Coverage Seeds/Disk Calibracién
Pattern Setup GPS Setup de corte

Imagen N° 49
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Para crear una cabecera simulada, primero necesitara determinar el ancho de la cabecera que quiere
crear. Presione el botén ANCHO DE CABECERA e ingrese el ancho deseado en metros. Luego presionar
los botones CREAR CABECERA DE LIMITE y/o CREAR CABECERA DE LIMITE INTERNO. Para remover las
cabeceras simuladas presione los botones REMOVER. Refiérase a las imagenes N° 50y 51.

Cabeceras Simuladas Cabeceras Simuladas

Nombre del Lote: Lote 24 E Nombre del Lote:| Lote 24 E
| Ancho de | Ancho de

Cabecera Enter Cabecera Enter

CREAR CREAR
Cabecera Cabecera

Interna Interna

REMOVER CREAR
Cabecera Cabecera
del Lote del Lote

__-————'_'_'__—F

Imagen N° 50 Imagen N° 51

Cargar un Archivo de Limite

Los limites para corte automatico en vDrive pueden ser generados por varios softwares incluyendo
MapShots EasiSuite, FarmWorks, AglLeader SMS, APEX, y otros que puedan exportar un limite como
archivo tipo shapefile.

Es posible almacenar varios archivos de limite en la memoria del monitor. Cada lote puede tener
solamente un limite activo por vez. Los limites también pueden ser creados usando la funcionalidad
Grabar Limite en el monitor SeedSense, tal como se describe en las paginas precedentes.

Para importar archivos de limite al monitor SeedSense, cargue los archivos a un pendrive y luego
insértelo en el monitor. Desde la pantalla inicial seleccione AJUSTES, DATQOS, e IMPORTAR. En la pantalla
de importar datos seleccione PRESCRIPCION/LIMITE. De esta manera importard tanto archivos de limite
como de prescripcién al monitor. Refiérase a la imagen N° 52.

Importar Datos

Plant Systems Alerts Diagnose Data

Config Siembra Config Sistema Enter

Leer Configuraciones de Leer Configuraciones de
Sembradora, Lote y Semilla Pantalla, Sonido y Fuerza Descendente

Datos de Mapeo Prescrip/Limite

Leer Datos de Mapeo de Siembra Leer Archivos de
para usar en Reproduccion en Cosecha Prescripeién y Limite

Mapa de Cobertura Corte de Seccion Config Cultivo

Leer Mapa de Cobertura Leer configuraciones de
desde otro Sistema 20/20 Lote, Cultivo y Semilla

Imagen N° 52
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Para cargar un archivo de limite para un lote en particular, vaya a la pantalla Configuracién de Lote de
ese lote (desde la pantalla principal: AJUSTES, SEMBRADORA, LOTE, y seleccione el lote apropiado).
Presione el botén ARCHIVO DE LIMITE préximo al borde inferior derecho de la pantalla. Refiérase a la
imagen N° 53.

Configuracion de Lote

Cliente / Campo Nombre del Lote Entrada

Demo Client Demo 0,00000

Eiil LT

- Activar
Numero de Lote Acres del Lote

Prescripcién Borrar

RowFlow Demo Pop Lote
1 Population
2 Population ME;(;)r;atire

Cobertura

r il
Resiembra Archivo de Limite ‘

No - 1ra. Vez RowFlow Demo Bound
J

Imagen N° 53

Seleccione de la lista el limite que desea cargar para este lote. Puede que tenga que usar las flechas
arriba y abajo sobre el lado derecho de la pantalla para desplazarse por la lista hasta encontrar el limite
deseado. Refiérase a la imagen N° 54.

Configuracion de Lote

Seleccionar Archivo de Limite

Demo_Field_AME

Headland Pop

** Ninguno ** (No hay Archivo de Limite)
RowFlow Demo Boundary

RowFlow Demo Pop
RowFlow Test Boundary

Imagen N° 54

Una vez que selecciond el limite, verifique en la pantalla Configuracién de Lote que el limite correcto
haya sido cargado.

AutoMap Express

AutoMap Express es una funcionalidad dentro del monitor 20/20 que le permite editar prescripciones
de dosis variables desde el monitor. Esto es muy util para adecuar una prescripcion generada
previamente a las condiciones climdticas que se predice para el crecimiento del cultivo.

Para utilizar AutoMap Express, debera contar con el limite del lote el cual podra crearse recorriendo el
borde del lote con un tractor u otro vehiculo o bien importando un archivo de limite, tal como se ha
explicado anteriormente.

Para accede a la pantalla de AutoMap Express, presione el “botdn vDrive” en la pagina de inicio, luego

seleccione AUTOMAP EXPRESS a la derecha de la pantalla. Refiérase a la imagen N° 55.
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Imagen N° 55

Luego presione el botén “Editar Zonas Existentes”. Refiérase a la imagen N° 56.

AutoMap Express

FETELE G Population fEGIAGGTN 77,414

Editar
Zonas
Existentes

Cancelar
AutoMapa

El mapa es dibujado desde Archivo de Prescripcion

Imagen N° 56

Posteriormente deberd seleccionar la o las zonas que desea editar. Refiérase a las imagenes N° 57 y
58.

AutoMap Express H

ETELEYG Population LSRG 77,414

AutoMap Express

Guardar Rx
al Lote

Parametro Pob Prom H
e
t ”
12
Imagen N° 57: Se ha seleccionado la primer zona Imagen N° 58: Se han seleccionado todos los tipos de
(resaltada en amarillo) suelos” suelos, presionando el botén “seleccionar todos los

,074 No disp|
n
B
’ e u
N di
Sembrande  Seleccionar +500 Semhrando | Daselaccior se.481 i
+500 Do los Tipos de Porciento Todos los Ti
: ”
tipos de suelos
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Ajuste la poblacién de la/s zona/s seleccionadas hacia arriba o abajo en incrementos de 500 semillas
usando las flechas en el lado izquierdo inferior de |la pantalla. Otra opcién posible es presionar el botén
“Sembrando Porciento” en el cual podrd incrementar o disminuir en porcentaje la/s zona/s
seleccionadas. Refiérase a las imagenes N° 59 y 60.

Parametro Pob Prom Ingrese el porcentaje de cambio para las zonas seleccionadas (+/- %)
B

88,958  Hodisp|

Inicio

Sembrando ~ Deseleccion
-500 +500 Porciento Todos los Ti

Imagen N° 59y 60

Una vez que haya configurado las poblaciones para cada ambiente, presione “Guardar Rx a Lote” en el
lado derecho de la pantalla. Esto guarda la prescripcidn al lote activo. O bien presione “Inicio” y acepte
las modificaciones realizadas. Refiérase a la imagen N° 61.

AutoMap Express

CEEL D Population R80T 71,889 173,383  nodisp

Guardar Rx
L. al Lote
La prescripciéon AutoMap Express ha

sido modificada. Desea guardar los
cambios?

Sembrando = Deseleccion
Porciento Todos los Ti

Imagen N° 61
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Diagrama de instalacion vDrive
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CONSIDERACIONES:

e Se debe proveer 12V de manera eficiente y constante a todo el sistema. VER
"REQUERIMIENTOS ELECTRICOS" en manual del monitor SeedSense.

e Para un correcto control de poblacidn y cortes por seccién, se requiere GPS con sefial de
correccidn diferencial. VER "REQUERIMIENTOS DE GPS” en manual del monitor SeedSense.

e Cada motor vDrive funciona exclusivamente con dosificadores vSet.
e Corriente nominal de cada motor vDrive = 1,25 A.
e Para el funcionamiento es necesarios sensor de altura en la sembradora.

e Parael funcionamiento del sistema vDrive y lograr la precisidn establecida, es necesario contar

con un radar de velocidad en el tractor.
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Velocidades minimas y maximas requeridas por el sistema

El sistema vDrive tiene una velocidad minima y mdaxima de operacidon que estd en funcién del
distanciamiento entre surcos, tipo de cultivo y poblacién.

En las condiciones de siembra habituales, sera muy poco probable alcanzar las RPM maximas
requeridas por el sistema, sin embargo podrian existir situaciones de limitantes con respecto a las
velocidades minimas de siembra requeridas, por lo cual en las observaciones siguientes se tendra en
cuenta las RPM minimas del sistema.

Cuando se establece una poblacidn deseada, el sistema intentarad entregar esa poblacién siempre y
cuando las RPM del motor sean superiores a la minima requerida. Si la configuracidn establecida exige
una RPM inferior a la minima, el motor eléctrico vDrive girard a las RPM minimas posible con lo cual la
densidad de semillas entregadas sera superior a la configurada en el monitor SeedSense 20/20.

Esta situacion podria darse en los siguientes casos:
1. Planteos productivos de baja densidad de siembra.
2. Arranques y entradas en cabecera a baja velocidad.

3. Disminucién de velocidad ante un obstaculo en el lote, por ejemplo cuevas, zona con
abundante rastrojo en superficie, corridas de agua, lomas, etc.

Siembras con pendiente donde el tractor pueda disminuir su velocidad.

5. Siembra en sectores pequefios o alrededor de obstaculos que requiere cierto copiado de
curvas de diferentes radios, por ejemplo molinos, montes, perimetros internos dentro del lote,

etc.
TABLA DE VELOCIDADES MINIMAS DE SIEMBRA CON SISTEMA VDRIVE
CULTIVO SOJA
Distancia entre surcos 35CM Distancia entre surcos 42CM
Plantas/Ha | Veloc. MIN km/h Plantas/Ha | Veloc. MIN km/h
100000 11.8 100000 9.9
120000 9.9 120000 8.3
140000 8.5 140000 7.0
160000 7.4 160000 6.2
180000 6.6 180000 5.4
200000 5.9 200000 5.0
220000 5.4 220000 4.5
240000 5.0 240000 4.2
260000 4.5 260000 3.8
280000 4.2 280000 3.5
300000 4.0 300000 3.4
320000 3.7 320000 3.0
340000 3.5 340000 2.9
360000 3.4 360000 2.7

TABLA DE VELOCIDADES MINIMAS DE SIEMBRA CON SISTEMA VDRIVE

CULTIVO MAIZ
Distancia entre surcos 52CM Distancia entre surcos 70CM Distancia entre surcos 35CM
Plantas/Ha | Veloc. MIN km/h Plantas/Ha | Veloc. MIN km/h Plantas/Ha | Veloc. MIN km/h
20000 13.4 20000 9.9 30000 13.4
30000 9.0 30000 6.7 40000 10.1
40000 6.7 40000 5.0 50000 8.1
50000 5.4 50000 4.0 60000 6.7
60000 4.5 60000 3.4 70000 5.8
70000 3.8 70000 2.9 80000 5.0
80000 3.4 80000 2.6 90000 4.5
90000 3.0 90000 2.2 100000 4.0
100000 2.7 100000 1.9 110000 3.7
110000 2.4 110000 1.8 120000 3.4
120000 2.2 120000 1.6 130000 3.1
130000 2.1
¢h
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Grafico de velocidades minimas requeridas

Velocidades Minimas vs. Poblacion - 52 cm -
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Para el calculo preciso de la condicién de siembra del productor, se recomienda acceder al siguiente
link donde al ingresar el espaciamiento entre surcos, la densidad objetivo y las semillas/ha
automaticamente se calcularan la velocidad de siembra minima y maxima requerida por el sistema.

https://cloud.precisionplanting.com/pubs/?file=0BwSYzyFHvVNVUR1JjX295cTdqgVzA
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NOTAS
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