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Section 1 Online user manual

This Basic User Manual contains less information than the User Manual, which is available on the

manufacturer's website.

Section 2 Specifications

Specifications are subject to change without notice.

2.1 Sensor specifications

Specification

Details

Velocity measurement

Method

Electromagnetic

Range

0 to 6.09 m/s (0 to 20 ft/s)

Minimum water depth

3.18 cm (1.251n.)

Accuracy +2% of reading £0.015 m/s (+0.05 ft/s) 0 to 3.04 m/s (0 to 10 ft/s); + 4% of
reading from 3.04 to 4.87 m/s (10 to 16 ft/s)
Resolution 0 < value < 10: 3 decimal places; 10 < value < 100: 2 decimal places;

100 < value < 1000: 1 decimal place; value = 1000: 0 decimal places

Zero stability

+0.015 m/s (+0.05 ft/s)

Material

ABS, glass filled

Enclosure rating

IP68

Dimensions (L x W x H)

11.9x4.3x6.3cm (4.7x1.7x2.5in.)

Cable material

Polyurethane jacketed

Cable lengths

2,6.1,12.2 and 30.5 m (6.5, 20, 40 and 100 ft)

Depth measurement

Method

Diaphragm type: absolute pressure with single point calibration

Accuracy (static)

The larger of + 2% of reading or + 0.015 m (+ 0.504 inches). Steady state
temperature and static non-flowing water.

Range

3.05 m (0-10 ft)

Resolution

0 < value < 10: 3 decimal places; 10 < value < 100: 2 decimal places;
100 < value < 1000: 1 decimal place; value = 1000: 0 decimal places
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2.2 Portable meter specifications

Specification

Details

Pollution degree

2

Protection class

Charging temperature

0 to 40 °C (32 to 104 °F)

Operating temperature

~20 to 55 °C (-4 to 131 °F)

Storage temperature

—20 to 60 °C (-4 to 140 °F )

Enclosure rating

IP67

Battery life gauge

Five-segment bar graph

Battery type Rechargeable lithium ion, 3.6 V, 5.0 Ah, 18 Wh
Battery life 18 hours heavy typical day use'; 20 °C (68 °F)
Battery charger External power adapter, energy efficiency VI, 100—-240 VAC, 50-60 Hz,

0.5 A input; 12 VDC, 1.25 A output

Dimensions (L x W x H)

21.8x9.3x5.3cm (8.6x3.7x2.1in.)

USB connector

Type Mini-B, 5-pin, rated to IP67 when capped

Material

Polycarbonate with a thermoplastic elastomer (TPE) overmold

2.3 User interface specifications

Specification

Details

Graphics display

Color, LCD 3.5" QVGA transflective (readable in direct sunlight)

Measurement resolution

0 < value < 10: 3 decimal places; 10 < value < 100: 2 decimal places;
100 < value < 1000: 1 decimal place; value = 1000: 0 decimal places

Keypad

Alpha-numeric

Operating modes

Real time, profiling

Profile types

Stream, conduit

Conduit shapes

Circular, rectangular, trapezoidal, 2/3 egg, inverted 2/3 egg

Stream entries

Fixed, non-fixed stations

Noise rejection

User-selectable, 50 Hz or 60 Hz

Units of measure

Velocity: ft/s, m/s, cm/s, mm/s

Flow: ft%/sec, million gal/day, gal/day, gal/min, m3/s, m3/min, m3hour,
mS3/day, liters/s, liters/min

Depth: in., ft, m, cm, mm

Stream flow calculation

Mean-section or mid-section method

Diagnostics

Self test, keypad, display, event log

1 Defined as 30 minutes of set up, six 1-hour periods of continuous use with an active sensor and
the display at maximum brightness and 30 minutes of sleep mode between use periods, data
download and power off.
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Specification Details

Conduit profiling methods | 0.9 x Vmax, 0.2/0.4/0.8, velocity and level integrator, 2D

Stream profiling methods | 1, 2, 3, 4, 5 and 6 point (velocity method - USGS and I1SO), 2 point
KREPS method, 1 point surface method, 1 and 2 point ice method

File types Real-time, profiling, event log

Languages English, French, Spanish, German, Italian, Dutch, Danish, Swedish,
Chinese, Polish, Japanese, Korean, Portuguese, Slovak, Russian,
Hungarian, Bulgarian, Romanian, Czech, Turkish, Finnish, Greek

2.4 General specifications

Specification Details

Maximum number of real-time files | 50 each with up to 75 readings captured by the user.

Firmware The sensor and portable meter are field upgradeable via USB

Section 3 General information

In no event will the manufacturer be liable for direct, indirect, special, incidental or consequential
damages resulting from any defect or omission in this manual. The manufacturer reserves the right to
make changes in this manual and the products it describes at any time, without notice or obligation.
Revised editions are found on the manufacturer’s website.

3.1 Safety information

The manufacturer is not responsible for any damages due to misapplication or misuse of this product
including, without limitation, direct, incidental and consequential damages, and disclaims such
damages to the full extent permitted under applicable law. The user is soley responsible to identify
critical application risks and install appropriate mechanisms to protect processes during a possible
equipment malfunction.

Please read this entire manual before unpacking, setting up or operating this equipment. Pay
attention to all danger and caution statements. Failure to do so could result in serious injury to the
operator or damage to the equipment.

Make sure that the protection provided by this equipment is not impaired. Do not use or install this
equipment in any manner other than that specified in this manual.

3.1.1 Use of hazard information

ADANGER

Indicates a potentially or imminently hazardous situation which, if not avoided, will result in death or
serious injury.

Indicates a potentially or imminently hazardous situation which, if not avoided, could result in death
or serious injury.

ACAUTION

Indicates a potentially hazardous situation that may result in minor or moderate injury.

NOTICE

Indicates a situation which, if not avoided, may cause damage to the instrument. Information that
requires special emphasis.
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3.1.2 Precautionary labels

Read all labels and tags attached to the instrument. Personal injury or damage to the instrument
could occur if not observed. A symbol on the instrument is referenced in the manual with a
precautionary statement.

potential injury. If on the instrument, refer to the instruction manual for operation or safety

This is the safety alert symbol. Obey all safety messages that follow this symbol to avoid
A information.

This symbol indicates the presence of devices sensitive to Electro-static Discharge (ESD)
and indicates that care must be taken to prevent damage with the equipment.

i

Electrical equipment marked with this symbol may not be disposed of in European
domestic or public disposal systems. Return old or end-of-life equipment to the
manufacturer for disposal at no charge to the user.

3.1.3 Compliance and certification

ACAUTION

This equipment is not intended for use in residential environments and may not provide adequate
protection to radio reception in such environments.

Canadian Radio Interference-Causing Equipment Regulation, ICES-003, Class A:
Supporting test records reside with the manufacturer.

This Class A digital apparatus meets all requirements of the Canadian Interference-Causing
Equipment Regulations.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

FCC Part 15, Class "A" Limits

Supporting test records reside with the manufacturer. The device complies with Part 15 of the FCC
Rules. Operation is subject to the following conditions:

1. The equipment may not cause harmful interference.

2. The equipment must accept any interference received, including interference that may cause
undesired operation.

Changes or modifications to this equipment not expressly approved by the party responsible for
compliance could void the user's authority to operate the equipment. This equipment has been tested
and found to comply with the limits for a Class A digital device, pursuant to Part 15 of the FCC rules.
These limits are designed to provide reasonable protection against harmful interference when the
equipment is operated in a commercial environment. This equipment generates, uses and can
radiate radio frequency energy and, if not installed and used in accordance with the instruction
manual, may cause harmful interference to radio communications. Operation of this equipment in a
residential area is likely to cause harmful interference, in which case the user will be required to
correct the interference at their expense. The following techniques can be used to reduce
interference problems:

1. Disconnect the equipment from its power source to verify that it is or is not the source of the
interference.

2. If the equipment is connected to the same outlet as the device experiencing interference, connect
the equipment to a different outlet.

3. Move the equipment away from the device receiving the interference.
Reposition the receiving antenna for the device receiving the interference.
5. Try combinations of the above.

>
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3.2 Product overview

The portable velocity system is used in the field, laboratory and municipalities. Turbulent, noisy and
low flows can be measured with this system.

When the sensor is placed in flowing water, a magnetic field around the sensor creates a voltage
proportional to the flow velocity. This voltage amplitude, which represents the rate of water flow
around the sensor, is detected by electrodes in the sensor and processed by the sensor
microprocessor. The processed signal is digitally transmitted through the sensor cable to the portable
meter and the information is shown on the meter display. The system includes a portable meter,
sensor with cable and accessories.

The meter and sensor get velocity information in conduits and streams. These measurements are
important for calibration in municipal wastewater industries, as well as for environmental-impact
evaluations.

Two types of sensor are available: velocity-only and velocity plus depth. This manual covers both
types of sensors. If information applies to a specified type of sensor, this fact is noted in the text.

3.2.1 System overview

An overview of an assembled system is shown in Figure 1. Refer to the documentation supplied with
the individual components or accessories for more information.

Figure 1 Assembled components
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1 Portable meter 5 Adjustable mount for portable meter
2 Sensor height lock/release device 6 Sensor assembly
3 Top setting wading rod (accessory) 7 Flow direction
4 Sensor cable
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3.2.2 Sensor overview

Figure 2 shows the main sensor components. Instructions for how to attach the sensor on a standard
or top-setting wading rod are supplied with the accessory.

Figure 2 Sensor components
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1 Sensor electrodes 5 Pressure cell (sensors with depth option)
2 Sensor body 6 Sensor with depth option

3 Sensor connection plug 7 Sensor without depth option

4 Sensor attachment thumb screw

3.2.3 Meter overview
Figure 3 shows the features of the meter.
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Figure 3 Meter components

Battery compartment cover

1 USB connection port? 6 Threaded hole for adjustable meter mount
2 Keypad 7 Slots for velcro or strap attachment

3 Meter display 8 Slot for neck strap attachment threads (2x)
4 Expansion port (not used) 9 Sensor connection port

5

10 Battery charger connector

3.3 Product components

When purchasing a complete system, refer to Figure 4 to make sure that all components have been
received. If any of these items are missing or damaged, contact the manufacturer or a sales

representative immediately.

2 Do not use the USB connection to charge the battery.
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Figure 4 System components

1 Carrying case (with slot for sensor cable) 8 Universal sensor mount
2 USB cable with mini-USB connector, 1 m 9 Velcro strap
(3 ft)
3 Adjustable portable meter mount 10 Lanyard
4 Battery charger, 100-240 VAC 11 Portable meter
5 Sensor 12 Lithium battery pack
6 Extra thumb screws (4x) 13 Sensor as connected to meter inside case
7 Cloth to dry the sensor

Section 4 Installation

4.1 Install the sensor on the universal sensor mount

Use the universal sensor mount to attach the sensor to poles 1 inch or less in diameter. For correct
operation and accurate readings, the front of the sensor must be pointed upstream with the
electrodes in full contact with the flow.

Note: Keep the sensor electrodes free from nonconductive substances such as oil and grease. To remove sensor
contamination, refer to Clean the sensor on page 20.

1. The front part of the sensor is round and contains three electrodes. The sensor has a mounting
hole in back and a thumbscrew on top. Put the mounting shaft of the universal mount in the
mounting hole at the back of the sensor. Make sure that the mounting shaft is completely
engaged with the mounting hole and the thumbscrew is engaged with the groove.

2. Hand tighten the thumbscrew.

3. Move a pole 1 inch or less in diameter through the clamp of the universal sensor mount. Tighten
the clamp.

Note: Instructions for how to mount the sensor on a standard or top setting wading rod are supplied with the
accessory.
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4.2 Lithium battery safety

Fire and explosion hazard. Lithium batteries may get hot, explode or ignite and cause
serious injury if exposed to abuse conditions.

>

Do not use the battery if there is visible damage.

Do not use the battery after strong shock or vibration occurs.

Do not expose the battery to fire.

Keep the battery at temperatures less than 60 °C (140 °F).

Keep the battery dry and away from water.

Prevent contact between the positive and negative battery terminals.

Do not let unauthorized persons touch the battery.

Discard the battery in accordance with local, regional and national regulations.

Do not use or store the instrument in direct sunlight, near a heat source or in high temperature
environments such as a closed vehicle in direct sunlight.

4.3 Install the battery

b
Fire and explosion hazard. This equipment contains a high energy lithium battery which
can ignite and cause fire or explosion, even without power. To maintain the safety

provided by the instrument enclosure, the instrument enclosure covers must be installed
A@ and secured with the supplied hardware.

£ Explosion and fire hazard. Battery substitution is not permitted. Use only batteries that
(W are supplied by the instrument manufacturer.

Install the supplied lithium battery as shown in Figure 5.
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Figure 5 Install the battery

4.4 Charge the battery

Note: Battery charger substitution is not permitted. Use only the charger specified in the list of parts and
accessories for the instrument. Refer to Replacement parts and accessories in the expanded version of the manual.

Before initial use, fully charge the instrument battery with the supplied battery charger. A discharged
battery is fully charged in approximately 8 hours.

1. Make sure that the correct type of plug for the geographic location is installed on the battery
charger.

2. Connect the battery charger to an electrical outlet with earth ground.

3. Connect the battery charger to the battery charger connector on the instrument. Refer to Meter
overview on page 8. The battery level shows on the display.
A blue light shows around the charge port while the battery charges. When the charge process is
complete, the blue light goes off.
Note: The meter is not operational while the battery charges. The battery does not charge through the USB
cable connection.

4.5 Connect the sensor to the meter
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4.6 Attach the lanyard

Attach the lanyard to wear the meter safely around the neck.
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4.7 Attach the velcro strap

Use the velcro strap to hold the extra cable. Refer to Figure 6.

Figure 6 Attach the velcro strap

| 1 Loop side | 2 Hook side

Section 5 User interface and navigation

5.1 Keypad and key functions

Figure 7 shows the meter keypad. Table 1 gives the functions of each key or key type.

Figure 7 Keypad

Power On/Off Main Menu

OK Underscore or decimal

Up and Down arrows Backspace

Quick Jump Alpha-numeric

A Hh([WIN| -

=[N ®

Right and Left arrows 0 Previous menu
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Table 1 Key description

Key Description
Power On/Off Energizes and de-energizes the meter.
OK Confirms an entry or highlighted menu option.

Up and Down arrows

Moves up or down in the display. If the cursor is at the top or bottom of the
display, the cursor wraps to the bottom or top when the UP or DOWN
arrow is pushed.

Quick Jump

In normal operation, this key jumps to the Select conduit shape screen. In
profiler operation, the Quick Jump key is disabled.

If the auto-zero feature is disabled, hold this key for five seconds to do a
manual zero of the depth sensor.

In Real-Time mode, the Quick Jump key toggles between the digital and
graph views.

Right and Left arrows

Moves to the right or left in the display.

Main Menu

Moves to the Main Menu from any submenu or screen.

Underscore or
decimal

Puts in an underscore or decimal character. In numeric-only fields, this key
automatically puts a decimal point in the cursor position.

Backspace

Moves the cursor back one space.

Alpha-numeric

Puts in the key alpha or numeric value. Values are put in the order shown
on the key. After 2 seconds, the value shown in the display is stored and
the cursor advances.

Previous menu

Moves to the previous screen.

5.2 Status bar

A status bar is shown in the top of the display. Descriptions of the information in the status bar are

given in Table 2.

Table 2 Status bar indicators

Indicator

Description

Time and Date

Shows the current time and date.

usB Shows when a USB cable is connected. If a USB cable is connected and
this indicator does not show in the status bar, the USB cable is not fully
engaged. Make sure that the USB cable is pushed in completely and makes
full contact with the connection port.

Conductivity If the sensor is out of the water and non-conductive, a blue ring appears
next to the battery icon. If the sensor is in the water and conductive, the
indicator is a solid blue circle.

Battery A five-bar graph shows the level of charge in the battery.

File access Shows while the meter gets access to a file.

Auto zero depth
indicator

If the depth sensor was zeroed in the last 30 minutes, a solid green circle
shows next to the Conductivity indicator. If the depth sensor was not zeroed
in the last 30 minutes, this indicator flashes red.
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5.3 Navigation and Main Menu

Push OK to confirm a selected menu option or a value shown in the display. Select More and push
OK to see additional screens and options if available. Push the Main Menu button to go to the Main
Menu from a submenu.

Note: Some operations cannot be completed unless a sensor is connected to the meter. If these operations are
tried when there is no sensor connected, the display shows an error message. Connect a sensor and try the

operation again.

1. Real time—Select this option to get real-time velocity and depth information. (A sensor with
depth capability is necessary to read depth). An example of a Real Time screen for sensors with
velocity only is shown in Figure 8. Real time screens for sensors with both velocity and depth is
shown in Figure 9. The format of the information and options shown depends on the type of
sensor used. In Real Time mode, the Quick Jump key toggles between digital and graphic views
of Real Time information. The velocity is updated in FPA filter mode according to fixed period
averaging time. In RC filter mode, the velocity is updated continuously on the screen every

250 ms.

Option

Capture

Save

Done or OK

Clear

Setup

Files or
View

Description

Stores the depth and velocity information shown in memory. The information is
saved until power is cycled, the memory is saved to a non-volatile real-time file,
or the user exits from real-time mode.

Saves captured measurements in the volatile memory to a non-volatile real-time
file. A message will show if the number of files is greater than the maximum
possible. Files are stored in tab delimited (.tsv) format.

Exits the real-time mode and returns to the Main Menu. If there is unsaved data in
volatile memory, a confirmation message asks the user to confirm the exit without
saving the data.

Clears captured measurements from the volatile memory buffer. The user can
choose from Clear Last, Clear All or Cancel options.

Allows the user to modify the main filter parameters and enable and program the
Maximum Depth sensor positioning feature. The Maximum depth feature allows a
user to enter system parameters for depth measurement in Real Time mode. The
user can choose to enter a maximum depth value taken directly with a ruler
measurement (manual), or taken indirectly with the depth measurement
(automatic). Both methods enable the Maximum Depth sensor positioning
feature.

In automatic mode setup, the user directly enters the distance from the bottom of
the channel to the bottom of the sensor mount (offset). The setup interface will
continuously show the current depth value returned by the sensor plus the offset.
The meter stores this value as the Maximum Depth when the OK button is
pushed. In all other cases, the depth values shown do not include the offset.

The Maximum depth feature requires a sensor with velocity plus depth.

Shows a summary of each real-time file stored in non-volatile memory. Files can
be individually viewed and deleted.
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Figure 8 Real time screen

FH950

FHOS0  07:46:16 06.08.2012 USe @ (I
Real-Time »
Velocity (ft/s)
Profiler
Setup
Diagnostics Progress: 32%

07:46:16 06.08.2012 USB @ fIIIT

FPA, t=10s

0.000

File: 1/3

Capture

Save

Clear
Setup
Files

Figure 9 Real time screen for sensor with depth

2. Profiler— Select this option to do stream or conduit velocity measurements. The meter shows
prompts when user input is necessary. A percentage of the remaining memory is given in 1%
resolution. Refer to the expanded version of the manual for more information about profiles.

Option Description

Stream

FH350  07:46:16 06.08.2012 USEee (m|
Yelocity (ft/s) FPA, =10 s
0.09

Progress: 75%
Depth (ft)
0.37
I ]
Capture Clear
Save Setup

Mid-section or Mean-section methods.

Conduit

This option is used to set up a profile for a conduit.

This option is used to set up a profile for a stream or flowing channel. Do velocity
measurements to calculate total discharge based on ISO 748 or USGS standards for




Option Description

Files This option is used to view or delete stored files. Files can be deleted all at once or
individually.

Setup  This option is used to set up or change the settings for filter parameters and the
Maximum Depth feature.

3. Set up—Select this option to change general system settings and preferences.

Option

Velocity
calibration

Filter
parameters

Wet/dry
threshold

Auto zero
depth

EMI

Clock

Description

Calibrates the sensor. Adds a field offset to the factory calibration. Refer to the
appendix in the expanded version of the manual for more information.

Applies a data acquisition filter (Main filter or Pre-filter). The user can select the
filter parameters.

Main filter

» Fixed Period Averaging (FPA)—Fixed Period Averaging averages data over
a user selectable fixed period of time (1 to 480 seconds). The default is
10 seconds. If the FPA value is 5, the velocity value shown in the display is
updated once every 5 seconds.

* RCA time constant—The RC filter helps smooth out turbulence through the
use of a selected time constant in the filter algorithm. This mode is useful
when searching for a maximum velocity, for example in the common 0.9 x
Vmax profile method. High RC filter time constants give higher degrees of
smoothing. The time constant can be set from 2 to 20 seconds, with a
default value of 6. At 1 time constant, the filter settles to approximately 60%
of the final value. At 5 time constants, the filter settles to 99.9% of the final
value. Thus, if the RC value is set to 2, the final value shows after
10 seconds.

Pre-filter

* Median filter—The filtering process is done in the sensor. The feature can
be disabled. However, the recommended (default) value is 5. Enable the
feature to enter or change this value.

Sets the sensor submersion threshold for wet and dry conditions. The default
value is 20%. Refer to the appendix in the expanded version of the manual for
more information.

Sets the Auto Zero feature to On or Off.

If set to On, the instrument does an air calibration when the sensor is removed
from the water and is in the air. To do the air calibration, the instrument
automatically zeroes the sensor.

If set to Off, the user can manually zero the sensor. To do this, remove the
sensor from the flow, then push and hold the Quick Jump key for five seconds.

When the sensor has been in the flow for 30 minutes, the green circle in the
upper right corner goes from green to red. This is a prompt to the user to
remove and zero the sensor again.

Sets the local line frequency for ambient noise rejection to 50 Hz or 60 Hz
(default).

Sets the date and time of the portable meter in 24-hour format. Daylight
savings time is not supported.
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Option Description

usB Sets the USB mode.

» Mass Storage (default)—This mode operates like a memory stick or hard
drive. Files are read-only.

* CDC—This mode is used to update firmware.

Language Selects the language used in the menus.

Units Sets the units for velocity, flow and depth measurements. Options are Metric or
English (default).

Beeper On (default) or Off. If set to On, the meter makes an audible tone when:

* The sensor is at the correct depth for applicable profile methods.
* 95% of the measurement time is complete (profiler mode).
* An inactive button is pushed in any menu.

This feature is available only with the optional depth sensor.

Flow Selects the method of flow calculation for open water segment (stream profiles

calculation only). Options are Mean-section or Mid-section. Refer to the appendix in the

expanded version of the manual for more information.

Stationentry Fixed—The operator puts in the width of the stream and the number of
stations for measurements. The meter divides the cross-section into evenly
spaced distances between the station verticals.

» Non-fixed (default)—The operator selects the spacing between station
verticals. This is the more commonly used option as it lets the operator
include obstructions and other restrictions in the cross section.

» Fixed and Non-fixed—The operator selects the reference plane for depth
measurements. Values: Top or Bottom.

Restore Sets all meter options to the factory default values.
defaults

4. Diagnostics— Select this option to troubleshoot problems with the meter or an attached sensor.
For more information about the Diagnostics options, refer to Diagnostics on page 21.

Section 6 Startup and self-test
ADANGER

Chemical or biological hazards. If this instrument is used to monitor a treatment process
and/or chemical feed system for which there are regulatory limits and monitoring
requirements related to public health, public safety, food or beverage manufacture or
processing, it is the responsibility of the user of this instrument to know and abide by any
applicable regulation and to have sufficient and appropriate mechanisms in place for
compliance with applicable regulations in the event of malfunction of the instrument.

heat source or in high temperature environments such as a closed vehicle in direct
sunlight. Failure to take this precaution can make the battery overheat and cause a fire or

i Fire and explosion hazards. Do not use or store the instrument in direct sunlight, near a
explosion.

The battery must be installed in the meter and charged before use. For more information about
battery installation and replacement, refer to Install the battery on page 11. For information on how to
charge the battery, refer to Charge the battery on page 12.

Note: The meter is not operational while the battery charges.
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1. Push the meter power button until an audible beep is heard.
The meter does a self test and the display shows the results. If the meter fails the self-test, the
display shows FAIL next to the failed parameter. If the sensor fails, attach a different sensor if
available.

2. When the self test is complete, push OK to go to the Main Menu.

3. To de-energize the meter, push the power button again. In the Confirmation screen, select Yes
and push OK.
If the portable meter becomes unresponsive, push and hold the power button for more than
3 seconds to force the power off. Do not force off the power in normal operation or when the file
access icon is visible.

6.1 Instrument self test
The meter does a diagnostic self-test when energized. After the self-test is complete, the display
shows the self-test results. Push OK to go to the Main Menu.

If the meter fails the self-test, the display shows FAIL next to the parameter in question. If the sensor
fails, attach a different sensor if available.

6.2 Sleep mode

The meter backlight goes dim after 30 seconds of no activity and goes into sleep mode after
60 seconds of no activity. These actions do not occur if the meter is in real-time mode or while the
meter is measuring. After 30 minutes in sleep mode, the meter power goes off.

To cancel the sleep mode, push any key. The display brightness goes back to the normal level and
all keys go back to their normal functions.

Section 7 Maintenance

7.1 Clean the sensor

personal protective equipment appropriate to the chemicals that are handled. Refer to
the current safety data sheets (MSDS/SDS) for safety protocols.

if Chemical exposure hazard. Obey laboratory safety procedures and wear all of the

Clean the sensor when unexpected increases or decreases in flow or level trends occur and after
use in sandy or muddy waterways.

For heavy contamination, soak the sensor in clear water for a few minutes to help make the
contamination easy to remove.

Disconnect the sensor from the meter before it is cleaned. Use only solutions listed as acceptable in
Table 3 to clean the sensor. For sensors with a pressure cell (i.e., velocity plus depth sensors), make
sure the holes for the pressure cell chambers are washed out and clear of contamination. Rinse the
sensor with clean water before re-attaching the sensor to the assembly.

Table 3 Acceptable and unacceptable cleaning solutions

Acceptable Do not use
Dish detergent and water Concentrated bleach
Window cleaner Kerosene
Isopropyl alcohol Gasoline
Aromatic hydrocarbons
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7.2 Clean the meter

N =

ol

Push the power button to de-energize the meter.

Use a clean, moist cloth to clean the meter exterior. Mix the water with a mild detergent if
necessary.

Dry the meter exterior with a clean cloth. Let the meter dry in air completely before it is energized
again.

Note: Do not use paper-based cloths to clean the display. This type of cloth can cause damage to the display
screen.

7.3 Replace the battery

j provided by the instrument enclosure, the instrument enclosure covers must be installed

Fire and explosion hazard. This equipment contains a high energy lithium battery which
can ignite and cause fire or explosion, even without power. To maintain the safety

and secured with the supplied hardware.

‘5 ) Explosion and fire hazard. Battery substitution is not permitted. Use only batteries that

are supplied by the instrument manufacturer.

Replace the battery when the battery does not hold power when charged.

Note: If the instrument must be returned to the factory for repair or maintenance, remove the battery and put the
battery in a protective cover before shipment.

Pobd=

o a

Set the power to off.
Remove the battery. Refer to Install the battery on page 11.
Discard the battery in accordance with local, regional and national regulations.

Install a new battery in the same location and with the same orientation. Refer to Install the
battery on page 11.

Use only batteries that are supplied by the instrument manufacturer.
Install the battery cover. Make sure that the cover is secure to keep the enclosure rating.
Charge the battery if necessary. Refer to Charge the battery on page 12.

Section 8 Troubleshooting

8.1 Diagnostics

In the Main Menu, select Diagnostics to see information about the meter and do the diagnostic tests

in Table 4.
Table 4 Meter diagnostics
Option Description
About Shows information about the meter and the sensor. Includes the serial number and

the firmware version.

Delete files | Deletes all files from memory to make space for new measurements. Make sure that

the data is downloaded to a PC before this option is selected. The system
automatically reformats the memory after file deletion.
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Table 4 Meter diagnostics (continued)

Option Description
Sensor Shows diagnostic information about the sensor.
Self test Makes the meter do a diagnostic self test.

Key pad test | Does a test of any button to make sure that the button is functional.

Display test | Does a test on the display to make sure that the display is functional.

Event log Lets the user see, delete or export the event log. Export the event log to make the

contents available as an accessible file through USB mass storage. This option is
used primarily by factory service.

8.2 Troubleshoot errors

The meter and sensor contain no user-serviceable parts. For the errors and messages listed, try the

corrective action.

If the problem does not go away or a problem occurs that is not in the list, contact the manufacturer.

Message or problem

Solution

Sensor is not connected

Connect a sensor and try the action again.

Value is out of range

Change the measurement parameters or put in a different
value, then try the action again.

Sensor data is known to be not
correct or not accurate

Clean the sensor and test.

Sensor is not recognized

Check the sensor connection. Make sure that the lock nut on
the connection port is tight (finger-tighten only).

Display is dim or is not visible

Push a key on the keypad.

Data is not available or access to
the data is not possible

Make sure that the USB option (Main Menu) is set to Mass
Storage.

Meter is unresponsive

Push and hold the power button for at least 3 seconds. This
de-energizes the meter. Energize the meter again.

Note: Do not use this method to power off while in normal operation or if the file
access icon is visible in the display.
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Kapitel 1 Online-Benutzerhandbuch

Dieses Basis-Benutzerhandbuch enthalt weniger Informationen als das Benutzerhandbuch, das auf
der Website des Herstellers verfiigbar ist.

Kapitel 2 Technische Daten

Anderungen vorbehalten.

2.1 Sensorspezifikationen

Technische Daten Details

Geschwindigkeitsmessung

Methode Elektromagnetisch

Messbereich 0 bis 6,09 m/s (0 bis 20 Ful’/s)

Mindestwassertiefe 3,18 cm (1,25 Zoll)

Genauigkeit +2 % des Messwertes +0,015 m/s (0,05 Fuf}/s) von 0 bis 3,04 m/s
(0 bis 10 FuB/s); + 4 % des Messwertes von 3,04 bis 4,87 m/s (10 bis
16 Fuld/s)

Lésung 0 < Wert < 10: 3 Dezimalstellen; 10 < Wert < 100: 2 Dezimalstellen;
100 < Wert < 1000: 1 Dezimalstelle; Wert 2 1000: 0 Dezimalstellen

Nullpunktstabilitat. 10,015 m/s (0,05 FuR/s)

Material ABS, glasfaserverstarkt

Gehauseschutzart 1P68

Abmessungen (LxB xH)| 11,9 x4,3 x6,3 cm (4,7 x 1,7 x 2,5 Zoll)

Kabelmaterial Mit Polyurethan ummantelt

Kabellangen 2;6,1; 12,2 und 30,5 m

Fiillstandsmessung

Methode Membran-Typ: Absolutdruck mit Einpunkt-Kalibrierung

Genauigkeit (statisch) Der grofiere von = 2 % des Messwerts oder + 0,015 m (+ 0,504 Zoll).
Stabile Temperatur und stehendes, nicht flieRendes Gewasser.

Messbereich 3,05 m (0-10 ft)

Lésung 0 = Wert < 10: 3 Dezimalstellen; 10 = Wert < 100: 2 Dezimalstellen;
100 < Wert < 1000: 1 Dezimalstelle; Wert = 1000: 0 Dezimalstellen
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2.2 Technische Daten des tragbaren Messgerits

Technische Daten Details
Verschmutzungsgrad 2

Schutzklasse Il

Ladetemperatur 0 bis 40 °C (32 bis 104 °F)
Betriebstemperatur —20 bis 55 °C (-4 bis 131 °F)
Lagertemperatur —20 bis 60 °C (-4 bis 140 °F )
Gehauseschutzart IP67

Akku-Betriebsdaueranzeige

Balkenanzeige aus flinf Segmenten

Akkutyp

Wiederaufladbarer Lithiumionen-Akku; 3,6 V, 5,0 Ah, 18 Wh

Akkulebensdauer

18 Stunden im typischen téglichen Einsatz'; 20 °C (68 °F)

Akku-Ladegerat

Externes Netzteil, Energieeffizienz VI: 100-240 VAC, 50-60 Hz, 0,5 A

Eingang; 12 VDC, 1,25 A Ausgang

Abmessungen (L x B x H)

21,8x9,3x5,3cm (8,6 x 3,7 x 2,1 Zoll)

USB-Anschluss

Typ Mini-B, 5-polig, mit IP67 eingestuft, wenn gekapselt

Material

Polycarbonat mit einem Schutzpanzer aus thermoplastischem
Elastomer (TPE)

2.3 Technische Daten der Benutzeroberflache

Technische Daten

Details

Grafische Anzeige

Farbe, LCD 3,5 Zoll, QVGA-transflektiv (bei direkter
Sonneneinstrahlung ablesbar)

Aufldsung der Messung

0 < Wert < 10: 3 Dezimalstellen; 10 < Wert < 100:

1000: 0 Dezimalstellen

Tastatur Alphanumerisch
Betriebsmodi Echtzeit, Profilerstellung
Profiltypen Gewasser, Leitung

Leitungsformen

eiférmig

Eingabe Zwischenstationen

Feste, nicht feste Lotrechte

Rauschunterdriickung

Frei wahlbar, 50 Hz oder 60 Hz

1 Definiert als 30-miniitiges Einrichten, sechs 1-stiindige Phasen im Dauereinsatz mit aktivem

Sensor und maximaler Anzeigehelligkeit sowie 30 Minuten Ruhemodus zwischen den
Einsatzphasen, Download der Daten und Ausschaltvorgang.
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Technische Daten Details

Mafeinheiten Geschwindigkeit: Ful/s, m/s, cm/s, mm/s

Durchfluss: FuR3/s, Millionen Gallonen/Tag, Gallonen/Tag,
Gallonen/Minuten, m3/s, m3/Min, m3h, m3/Tag, Liter/s,
Liter/min

Tiefe: Zoll, Ful3, m, cm, mm

Gewasserflusskalkulation Flachenmittel- oder Teilflachen-Methode

Diagnose Selbsttest, Tastatur, Anzeige, Ereignisprotokoll

Methoden zur 0,9 x Vmax; 0,2/0,4/0,8; Geschwindigkeits- und Fullstands-

Leitungsprofilerstellung Integrator, 2D

Methoden zur 1-, 2-, 3-, 4-, 5- und 6-Punkt (Geschwindigkeitsmethode —

Gewasserprofilerstellung USGS und ISO), 2-Punkt-KREPS-Methode, 1-Punkt-
Oberflachenmethode, 1- und 2-Punkt-Gefriermethode

Dateitypen Echtzeit, Profilerstellung, Ereignisprotokoll

Sprachen Bulgarisch, Chinesisch, Danisch, Deutsch, Englisch, Finnisch,

Franzdsisch, Griechisch, Italienisch, Japanisch, Koreanisch,
Niederlandisch, Polnisch, Portugiesisch, Rumanisch, Russisch,
Schwedisch, Slowakisch, Spanisch, Tschechisch, Turkisch,
Ungarisch

2.4 Allgemeine Technische Daten

Technische Daten Details

Maximalanzahl der Echtzeit- Jeweils 50, mit bis zu 75 vom Benutzer erfassten Messwerten.

Dateien

Firmware Der Sensor und das tragbare Messgerat lassen sich im Feld
Uber USB aufristen

Kapitel 3 Allgemeine Informationen

Der Hersteller ist nicht verantwortlich fir direkte, indirekte, versehentliche oder Folgeschaden, die
aus Fehlern oder Unterlassungen in diesem Handbuch entstanden. Der Hersteller behalt sich
jederzeit und ohne vorherige Ankuindigung oder Verpflichtung das Recht auf Verbesserungen an
diesem Handbuch und den hierin beschriebenen Produkten vor. Uberarbeitete Ausgaben der
Bedienungsanleitung sind auf der Hersteller-Webseite erhaltlich.

3.1 Sicherheitshinweise

Der Hersteller ist nicht fiir Schaden verantwortlich, die durch Fehlanwendung oder Missbrauch
dieses Produkts entstehen, einschliellich, aber ohne Beschrankung auf direkte, zufallige oder
Folgeschaden, und lehnt jegliche Haftung im gesetzlich zulassigen Umfang ab. Der Benutzer ist
selbst dafiir verantwortlich, schwerwiegende Anwendungsrisiken zu erkennen und erforderliche
MafRnahmen durchzufiihren, um die Prozesse im Fall von mdglichen Geratefehlern zu schitzen.

Bitte lesen Sie dieses Handbuch komplett durch, bevor Sie dieses Gerat auspacken, aufstellen oder
bedienen. Beachten Sie alle Gefahren- und Warnhinweise. Nichtbeachtung kann zu schweren
Verletzungen des Bedienpersonals oder Schaden am Gerat fiihren.

Stellen Sie sicher, dass die durch dieses Messgerat gebotene Sicherheit nicht beeintrachtigt wird.
Verwenden bzw. installieren Sie das Messgerat nur wie in diesem Handbuch beschrieben.
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3.1.1 Bedeutung von Gefahrenhinweisen

AGEFAHR

Kennzeichnet eine mdgliche oder drohende Gefahrensituation, die, wenn sie nicht vermieden wird,
zum Tod oder zu schweren Verletzungen fuhrt.

Kennzeichnet eine mogliche oder drohende Gefahrensituation, die, wenn sie nicht vermieden wird,
zum Tod oder zu schweren Verletzungen fihren kann.

AVORSICHT

Kennzeichnet eine mdgliche Gefahrensituation, die zu leichteren Verletzungen fiihren kann.

ACHTUNG

Kennzeichnet eine Situation, die, wenn sie nicht vermieden wird, das Gerat beschadigen kann.
Informationen, die besonders beachtet werden mussen.

3.1.2 Warnhinweise

Lesen Sie alle am Gerat angebrachten Aufkleber und Hinweise. Nichtbeachtung kann Verletzungen
oder Beschadigungen des Gerats zur Folge haben. Im Handbuch wird in Form von Warnhinweisen
auf die am Gerat angebrachten Symbole verwiesen.

Zusammenhang mit diesem Symbol, um Verletzungen zu vermeiden. Wenn es am Geréat

Dies ist das Sicherheits-Warnsymbol. Befolgen Sie alle Sicherheitshinweise im
A angebracht ist, beachten Sie die Betriebs- oder Sicherheitsinformationen im Handbuch.

‘ Dieses Symbol zeigt das Vorhandensein von Geraten an, die empfindlich auf
elektrostatische Entladung reagieren. Es missen VorsichtsmaRnahmen getroffen
M werden, um die Gerate nicht zu beschadigen.

Elektrogerate, die mit diesem Symbol gekennzeichnet sind, diirfen nicht im normalen
offentlichen Abfallsystem entsorgt werden. Senden Sie Altgerate an den Hersteller
zurlck. Dieser entsorgt die Gerate ohne Kosten flir den Benutzer.

3.1.3 Konformitat und Zertifizierung

AVORSICHT

Dieses Gerat ist nicht fur den Einsatz in Wohnumgebungen bestimmt und kann in solchen
Umgebungen keinen angemessenen Schutz vor Funkwellen bieten.

Kanadische Vorschriften zu Stérungen verursachenden Einrichtungen, ICES-003, Klasse A:
Entsprechende Priifnachweise halt der Hersteller bereit.

Dieses digitale Gerat der Klasse A erfiillt alle Vorgaben der kanadischen Normen fir Interferenz
verursachende Gerate.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

FCC Teil 15, Beschrankungen der Klasse "A"

Entsprechende Prifnachweise halt der Hersteller bereit. Das Gerat entspricht Teil 15 der FCC-
Vorschriften. Der Betrieb unterliegt den folgenden Bedingungen:

1. Das Gerat darf keine Stérungen verursachen.
2. Das Gerat muss jegliche Storung, die es erhalt, einschlieflich jener Stérungen, die zu
unerwilinschtem Betrieb fiihren, annehmen.
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Anderungen oder Modifizierungen an diesem Gerét, die nicht ausdriicklich durch die fiir die
Einhaltung der Standards verantwortliche Stelle bestatigt wurden, kénnen zur Aufhebung der
Nutzungsberechtigung fur dieses Gerat fihren. Dieses Gerat wurde geprift, und es wurde
festgestellt, dass es die Grenzwerte fUr digitale Gerate der Klasse A entsprechend Teil 15 der FCC-
Vorschriften einhalt. Diese Grenzwerte sollen einen angemessenen Schutz gegen
gesundheitsschadliche Stérungen gewahrleisten, wenn dieses Gerat in einer gewerblichen
Umgebung betrieben wird. Dieses Gerat erzeugt und nutzt hochfrequente Energie und kann diese
auch abstrahlen, und es kann, wenn es nicht in Ubereinstimmung mit der Bedienungsanleitung
installiert und eingesetzt wird, schadliche Stérungen der Funkkommunikation verursachen. Der
Betrieb dieses Gerats in Wohngebieten kann schadliche Stérungen verursachen. In diesem Fall
muss der Benutzer die Stérungen auf eigene Kosten beseitigen. Probleme mit Interferenzen lassen
sich durch folgende Methoden mindern:

1. Trennen Sie das Gerat von der Stromversorgung, um sicherzugehen, dass dieser die Stérungen
nicht selbst verursacht.

2. Wenn das Gerat an die gleiche Steckdose angeschlossen ist wie das gestorte Gerat, schlieRen
Sie das stérende Gerét an eine andere Steckdose an.

3. VergroRern Sie den Abstand zwischen diesem Gerat und dem gestérten Geréat.

4. Andern Sie die Position der Empfangsantenne des gestérten Gerits.

5. Versuchen Sie auch, die beschriebenen MaRnahmen miteinander zu kombinieren.

3.2 Produktiibersicht

Das tragbare Geschwindigkeitsmesssystem ist fiir den Einsatz im Feld und im Labor sowie den
kommunalen Einsatz vorgesehen. Mit diesem System lassen sich turbulente, rauschende und
niedrige Stromungen messen.

Wenn der Sensor in flieBendes Wasser gehalten wird, erzeugt ein um den Sensor anliegendes
magnetisches Feld eine Spannung, die proportional zur Strémungsgeschwindigkeit ist. Diese
Spannungsamplitude, die die Strémungsrate des Wassers um den Sensor darstellt, wird von den
Elektroden im Sensor erfasst und vom Mikroprozessor des Sensors verarbeitet. Das verarbeitete
Signal wird digital Gber das Sensorkabel an das tragbare Messgerat ibertragen und die
Informationen werden auf der Messgeratanzeige angezeigt. Das System besteht aus einem
tragbaren Messgeréat, einem Sensor mit Kabel und dem Zubehor.

Das Messgerat und der Sensor erfassen Geschwindigkeitsinformationen in Leitungen und
Gewassern. Diese Messwerte sind wichtig fur die Kalibrierung bei kommunalen Abwasserbetrieben,
sowie fir die Bewertung der Umweltbelastungen.

Es sind zwei Sensortypen verfligbar: Nur fir Geschwindigkeitsmessungen und Geschwindigkeits-
plus Tiefenmessung. In diesem Handbuch werden beide Sensortypen behandelt. Falls Informationen
fur einen speziellen Sensortypen gelten, wird im Text darauf hingewiesen.

3.2.1 Systemiibersicht

Eine Ubersicht eines zusammengesetzten Systems wird in Abbildung 1 dargestellt. Weitere
Information finden Sie in der Dokumentation, die im Lieferumfang der einzelnen Komponenten oder
Zubehorteile enthalten ist.

Deutsch 27



Abbildung 1 Zusammengesetzte Komponenten

veang

Q)

N

1 Tragbares Messgerat

5 Einstellbare Halterung flr das tragbare
Messgerat

2 Vorrichtung zum Feststellen/Ldsen der
Sensorhdhe

6 Sensor-Einheit

3 Messstange Typ USGS (Zubehor)

4 Sensorkabel

7 Durchflussrichtung

3.2.2 Sensoransicht

Abbildung 2 zeigt die Hauptkomponenten des Sensors. Anweisungen zum Befestigen des Sensors
an einer Standard- oder verstellbarenMessstange sind im Lieferumfang des Zubehors enthalten.
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Abbildung 2 Sensorkomponenten

1 Sensorelektroden 5 Druckmesszelle (Sensoren mit Tiefeoption)
2 Sensorgehduse 6 Sensor mit Tiefeoption

3 Sensor-Anschlussstecker 7 Sensor ohne Tiefeoption

4 Flugelschraube zur Befestigung des Sensors

3.2.3 Messgeriateubersicht
Abbildung 3 zeigt die Funktionen des Messgerates.
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Abbildung 3 Komponenten des Messgerites

1 USB-Anschlussport? 6 Gewindebohrung fiir die einstellbare
Halterung des Messgerates

2 Tastatur 7 Schlitze fir die Klettband- oder
Riemenbefestigung

3 Messgeratanzeige 8 Schlitz fur die Trageriemen-Befestigungen
(2x)

4 Erweiterungsport (Nicht belegt) 9 Sensor-Anschlussport

5 Akkufachabdeckung 10 Anschluss fir Akkuladegerat

3.3 Produktkomponenten

Siehe Abbildung 4 beim Kauf eines kompletten Systems, um die Lieferung auf Vollstandigkeit zu
prifen. Sollte eines der aufgelisteten Teile fehlen oder defekt sein, wenden Sie sich bitte sofort an
den Hersteller oder die zusténdige Vertretung.

2 Verwenden Sie den USB-Anschluss nicht, um den Akku zu laden.
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Abbildung 4 Systemkomponenten

1 Transporttasche (mit Schlitz fir Sensorkabel) | 8 Universal-Halterung des Sensors
2 USB-Kabel mit Mini-USB-Stecker, 1 m 9 Klettbandstreifen
(3 FuB)
3 Einstellbare Halterung fiir das tragbare 10 Band
Messgerat
4 Akkuladegerat, 100240 VAC 11 Tragbares Messgerat
5 Sensor 12 Lithium-Akkusatz
6 Zusatzliche Flugelschrauben (4x) 13 Sensor, angeschlossen am in der Tasche
7 Tuch zum Trocknen des Sensors befindlichen Messgerat

Kapitel 4 Installation

4.1 Montieren des Sensors auf der Universal-Halterung des Sensors

Verwenden Sie die Universal-Halterung des Sensors, um den Sensor an Stangen mit einem
Durchmesser von 2,54 cm (1 Zoll) oder weniger zu befestigen. Fir den korrekten Betrieb und
genaue Messwerte muss die Vorderseite des Sensors exakt gegen die Strdmung zeigen, damit die
Elektroden vollstandig in Kontakt mit dem Durchfluss stehen.

Hinweis: Halten Sie die Sensorelektroden frei von nicht leitenden Substanzen wie Ol und Schmiermittel. Zum
Entfernen von Sensorverunreinigungen, siehe Reinigen des Sensors auf Seite 43.

1. Der vordere Teil des Sensors ist rund und enthalt drei Elektroden. Der Sensor hat hinten eine
Montagebohrung und oben befindet sich eine Fliigelschraube. Stecken Sie den Montageschaft
der Universal-Halterung in die Montagebohrung hinten am Sensor. Stellen Sie sicher, dass der
Montageschaft vollsténdig in der Montagebohrung sitzt und dass die Flligelschraube in der Fuge
sitzt.

2. Ziehen Sie die Flugelschraube von Hand fest.

3. Schieben Sie eine Stange mit einem Durchmesser von 2,54 cm (1 Zoll) oder weniger durch die
Klemme der Universal-Halterung des Sensors. Ziehen Sie die Klemme fest.
Hinweis: Anweisungen zum Befestigen des Sensors an einer Standard- oder verstellbaren Messstange sind im
Lieferumfang des Zubehérs enthalten.

Deutsch 31



4.2 Lithium-Akku-Sicherheit

W Brand- und Explosionsgefahr. Lithiumakkus kdnnen hei3 werden, explodieren oder sich
entziinden und schwere Verletzungen verursachen, wenn sie unsachgemaf verwendet

f E werden.

Verwenden Sie den Akku nicht, wenn er sichtbare Schaden aufweist.

Verwenden Sie den Akku nicht nach starken Stéf3en oder Vibrationen.

Halten Sie den Akku von Feuer fern.

Sorgen Sie dafir, dass die Temperatur des Akkus 60 °C (140 °F) nicht Ubersteigt.

Setzen Sie den Akku keiner Feuchtigkeit aus.

Vermeiden Sie Kontakt zwischen den positiven und negativen Akkuklemmen.

Lassen Sie nicht zu, dass nicht autorisierte Personen den Akku beriihren.

Akkus mussen entsprechend den lokalen, regionalen und nationalen Vorschriften entsorgt werden.

Verwenden und lagern Sie das Gerat nicht bei direkter Sonneneinstrahlung, in der Nahe einer
Warmegquelle oder in Umgebungen mit hohen Temperaturen, etwa einem geschlossenen
Fahrzeug bei direkter Sonneneinstrahlung.

4.3 Einsetzen des Akkus

Brand- und Explosionsgefahr. Diese Ausriistung ist mit einer leistungsstarken
Lithiumbatterie ausgestattet, die sich selbst im ausgeschalteten Zustand entziinden und
einen Brand oder eine Explosion verursachen kann. Um die durch das Gerategehause
gewahrleistete Sicherheit zu erhalten, miissen die Gehausedeckel mit dem im
Lieferumfang enthaltenen Werkzeug montiert und festgezogen werden.

> b

(N Explosions- und Feuergefahr. Eine Substitution der Batterie ist unzulassig. Benutzen Sie
('M nur Batterien, die vom Geratehersteller geliefert werden.

Setzen Sie den mitgelieferten Lithiumakku wie in Abbildung 5 gezeigt ein.
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Abbildung 5 Einsetzen des Akkus

4.4 Aufladen des Akkus

Hinweis: Ein Austausch des Akku-Ladegeréts ist unzuldssig. Verwenden Sie ausschlie8lich das in der Teile- und
Zubehdrliste des Gerétes aufgefiihrte Ladegerét. Siehe Ersatzteile und Zubehér in der erweiterten Version des
Handbuchs.

Laden Sie vor der ersten Verwendung den Akku des Gerats mithilfe des mitgelieferten
Akkuladegerats vollstandig auf. Ein leerer Akku wird innerhalb von ca. 8 Stunden vollstéandig
geladen.

1. Stellen Sie sicher, dass der fur die geografische Region korrekte Steckertyp am Akkuladegerat
angebracht wurde.

2. SchlieBen Sie das Akkuladegerat an einen geerdeten Stromanschluss mit Schutzerde an.

3. Verbinden Sie das Akkuladegerat mit dem Anschluss fiir das Akkuladegerat am Geréat. Siehe
Messgerateubersicht auf Seite 29. Der Akkuladezustand wird auf dem Bildschirm angezeigt.
Wahrend des Akkuladevorgangs wird eine blaue Leuchte am Ladekabelanschluss angezeigt.
Wenn der Ladevorgang abgeschlossen ist, geht die blaue Leuchte aus.

Hinweis: Das Messgerét ist wéhrend des Akkuladevorgangs nicht betriebsbereit. Der Akku ladt nicht iiber die
USB-Kabelverbindung.
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4.5 AnschlieRen des Sensors an das Messgerit

4.6 Befestigen des Bandes

Befestigen Sie das Band, um das Messgerat sicher um den Hals zu tragen.
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4.7 Befestigen des Klettbandstreifens

Verwenden Sie den Klettbandstreifen, um das Zusatzkabel aufzunehmen. Siehe Abbildung 6.

Abbildung 6 Befestigen des Klettbandstreifens

|1 Flauschseite |2 Hakenseite

Kapitel 5 Benutzeroberfliche und Navigation

5.1 Tastatur und Tastenfunktionen

Abbildung 7 zeigt die Tastatur des Messgerats. Tabelle 1 beschreibt die Funktionen von jeder Taste
oder von jedem Tastentyp.
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Abbildung 7 Tastatur

Pfeile ,Rechts” und ,Links"

1 Ein-/Ausschalten 6 Hauptmeni

2 OK 7 Unterstrich oder dezimal
3 Pfeile ,Hoch* und ,Runter” 8 Ricktaste

4 Quick Jump 9 Alphanumerische Tasten
5

10 Vorheriges Menl

Tabelle 1 Tastenbeschreibung

Taste

Beschreibung

Ein-/Ausschalten

Schaltet das Messgerat ein und aus.

OK Bestatigt eine Eingabe oder hervorgehobene Menuoption.

Pfeile ,Hoch* und Fir Bewegungen nach oben oder unten in der Anzeige. Wenn sich der

+Runter” Cursor am oberen oder unteren Rand der Anzeige befindet, springt er
beim Driicken der Pfeile HOCH oder RUNTER nach oben oder unten.

Quick Jump Im normalen Betrieb wechselt diese Taste zum Bildschirm ,Leitgs.-

Form wahlen“. Im normalen Betrieb ist die Quick Jump-Taste
deaktiviert.

Wenn die Funktion der automatischen Nullpunkteinstellung deaktiviert
ist, halten Sie diese Taste funf Sekunden lang gedriickt und fiihren Sie
eine manuelle Nullpunkteinstellung des Tiefensensors durch.

Im Echtzeit-Modus wechselt die Quick Jump-Taste zwischen den
digitalen und graphischen Anzeigen hin und her.

Pfeile ,Rechts® und
,Links"

Fir Bewegungen zur rechten oder linken Seite in der Anzeige.

Hauptmen

Wechselt von einem Untermenu oder Bildschirm zum Hauptmenu.

Unterstrich oder dezimal

Flgt einen Unterstrich oder ein Dezimalzeichen ein. In reinen
Zahlenfeldern setzt diese Taste automatisch einen Dezimalpunkt an die
Cursorposition.

Ruicktaste

Setzt den Cursor eine Stelle zurilick.
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Tabelle 1 Tastenbeschreibung (fortgesetzt)

Taste

Beschreibung

Alphanumerische Tasten

Zur Eingabe von Buchstaben oder Zahlenwerten. Die Werte werden in
der auf der Taste abgebildeten Reihenfolge eingegeben. Nach

2 Sekunden wird der in der Anzeige abgebildete Wert ibernommen
und der Cursor rickt eine Stelle vor.

Vorheriges Menu

Wechselt zum vorherigen Bildschirm.

5.2 Statuszeile

Am oberen Rand der Anzeige wird eine Statuszeile angezeigt. Beschreibungen der Informationen in
der Statuszeile finden Sie in Tabelle 2.

Tabelle 2 Statuszeilenanzeigen

Anzeige

Beschreibung

Uhrzeit und Datum

Zeigt die aktuelle Uhrzeit und das Datum an.

usSB

Zeigt an, dass ein USB-Kabel angeschlossen wurde. Wenn ein USB-
Kabel angeschlossen wurde und diese Anzeige nicht in der Statuszeile
angezeigt wird, wurde das USB-Kabel nicht vollstdndig eingesteckt.
Stellen Sie sicher, dass das USB-Kabel korrekt eingesteckt ist und ein
vollstandiger Kontakt mit dem Anschlussport hergestellt wird.

Leitfahigkeit

Wenn sich der Sensor aullerhalb des Wassers befindet und nicht
leitend ist, wird neben dem Akkusymbol/Batteriesymbol ein blauer Ring
angezeigt. Wenn sich der Sensor im Wasser befindet und er leitend ist,
wird diese Anzeige als blau ausgefiillter Kreis dargestellt.

Akku

Eine aus fiinf Balken bestehende Anzeige zeigt den Ladezustand des
Akkus an.

Dateizugriff

Wird angezeigt, wahrend das Messgerat auf eine Datei zugreift.

Anzeige der
automatischen
Nullpunkteinstellung -
Tiefe

Wenn der Nullpunkt des Tiefensensors in den letzten 30 Minuten
eingestellt wurde, wird ein dauerhaft griin leuchtender Kreis neben der
Leitfahigkeitsanzeige angezeigt. Wenn der Nullpunkt des
Tiefensensors in den letzten 30 Minuten nicht eingestellt wurde, blinkt
diese Anzeige rot.

5.3 Navigation und Hauptmenii

Dricken Sie auf OK, um eine ausgewahlte Menuoption oder einen auf der Anzeige dargestellten
Wert zu bestatigen. Wahlen Sie ,Mehr” und driicken Sie OK, um weitere Bildschirme und Optionen
anzuzeigen, falls verfigbar. Drucken Sie auf die Taste ,Hauptmeni®, um von einem Unterment zum

Hauptmen( zu wechseln.

Hinweis: Einige Funktionen kénnen nicht ausgefiihrt werden, solange kein Sensor mit dem Messgerét verbunden
ist. Wenn versucht wird, auf diese Funktionen zuzugreifen, und es ist kein Sensor angeschlossen, zeigt die Anzeige
eine Fehlermeldung an. SchlieBen Sie einen Sensor an und versuchen Sie erneut, die Funktion auszufiihren.

1. Echtzeit—Wahlen Sie diese Option, um Echtzeit-Informationen zu Geschwindigkeit und Tiefe
abzufragen. (Zur Tiefenmessung ist ein Sensor mit Tiefenmessfunktion erforderlich). Ein Beispiel
fur einen Echtzeit-Bildschirm fur Sensoren mit Geschwindigkeitsmessfunktion ist in Abbildung 8
dargestellt. Echtzeit-Bildschirme fiir Sensoren mit Geschwindigkeits- und Tiefenmessfunktion
sind in Abbildung 9 dargestellt. Das Format der gezeigten Informationen und Optionen ist vom
verwendeten Sensortyp abhangig. Im Echtzeit-Modus, wechselt die Quick Jump-Taste zwischen
den digitalen und graphischen Anzeigen der Echtzeit-Informationen hin und her. Die
Geschwindigkeit wird im FPA-Filtermodus entsprechend der Durchschnittszeit des festen
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Zeitraums aktualisiert. Im RC-Filtermodus wird die Geschwindigkeit kontinuierlich alle 250 ms auf
dem Bildschirm aktualisiert.

Option
Erfassung

Speichern

Fertig oder
OK

Loéschen

Setup

Dateien oder
Ansicht

Beschreibung

Speichert die angezeigten Tiefen- und Geschwindigkeitsinformationen. Die
Informationen werden bis zum nachsten Einschalten gespeichert, der
Speicherinhalt wird in eine nichtfllichtige Echtzeit-Datei verschoben oder der
Benutzer beendet den Echtzeit-Modus.

Speichert die erfassten Messwerte vom fliichtigen Speicher in eine
nichtfliichtige Echtzeit-Datei. Eine Meldung zeigt an, wenn die Anzahl der
Dateien den Wert fir die hchstmdgliche Anzahl tbersteigt. Dateien werden in
einem tabulatorgetrennten Format (.tsv) gespeichert.

Beendet den Echtzeit-Modus und kehrt zuriick zum Hauptmeni. Wenn im
flichtigen Speicher noch ungespeicherte Daten vorhanden sind, wird der
Benutzer anhand einer Bestatigungsmeldung gefragt, ob die Anwendung ohne
Speicherung der Daten beendet werden soll.

Loscht die erfassten Messwerte aus dem fliichtigen Speicherpuffer. Der
Benutzer kann zwischen den Optionen ,Letzten Wert I6schen®, ,Alle I6schen®
oder ,Abbrechen® auswahlen.

Erméglicht dem Benutzer die Anderung der Filterparameter sowie die
Aktivierung und Programmierung der Sensor-Positionierungsfunktion ,Maximale
Tiefe". Mit der Funktion ,Max. Tiefe" kann ein Benutzer die Systemparameter
fur die Tiefenmessung im Echtzeit-Modus eingeben. Der Benutzer hat die
Auswahl zwischen der Eingabe eines direkt mit einem Messstab ermittelten
(manuellen) oder eines indirekt mit der Tiefenmessung (automatisch) erfassten
Maximaltiefenwerts. Beide Methoden erlauben die Sensor-
Positionierungsfunktion ,Max. Tiefe".

Im Modus ,Autom.”, gibt der Benutzer die Entfernung von der Gewassersohle
bis zur Unterseite der Sensorhalterung (Offset) direkt ein. Die Setup-
Benutzeroberflache wird kontinuierlich den vom Sensor ermittelten aktuellen
Tiefenwert und den Offset anzeigen. Das Messgerat speichert diesen Wert als
,Max. Tiefe", wenn die OK-Taste gedriickt wird. In allen anderen Fallen ist bei
den angezeigten Tiefenwerten der Offset nicht enthalten.

Die Funktion ,Max. Tiefe* erfordert einen Sensor mit Geschwindigkeits- und
Tiefenmessfunktion.

Zeigt eine Zusammenfassung zu jeder im nichtflichtigen Speicher vorhandenen
Echtzeit-Datei an. Dateien kénnen individuell angezeigt und geléscht werden.
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Abbildung 8 Echtzeit-Bildschirm

FHOS0 074616 06082012 Us3 @

Real-Time
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Velocity (ft/s) FPA, t=10s
Progress: 32% File: 1/3
]
Capture Clear
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Abbildung 9 Echtzeit-Bildschirm fiir Sensor mit Tiefenmessfunktion
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0.09

Progress: 75%

Depth (ft)
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I ]
Capture Clear
Save Setup

2. Profiler— Wahlen Sie diese Option, um Messungen in Gewassern und durchflossenen
Leitungen durchzuflihren. Das Messgerat zeigt bei Bedarf Eingabeaufforderungen fiir den
Benutzer an. Ein Prozentsatz des Restspeichers wird in einer 1-%-Auflésung angegeben. Siehe

die erweiterte Version des Handbuchs fiir weitere Informationen Ulber Profile.

Option

Strom

Leitung

Beschreibung

Diese Option wird verwendet, um ein Profil fur ein Gewasser oder einen
durchflossenen Kanal einzurichten. Fihren Sie Geschwindigkeitsmessungen
durch, um den Gesamtablauf auf Grundlage der ISO 748- oder USGS-Normen

fur Flachenmittel- oder Teilflachen-Methoden zu berechnen.

Diese Option wird verwendet, um ein Profil fur eine Leitung einzurichten.
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Option Beschreibung

Dateien Diese Option wird verwendet, um gespeicherte Dateien anzuzeigen oder zu
I6schen. Dateien konnen alle auf einmal oder einzeln geldscht werden.

Einstellungen Diese Option wird verwendet, um die Einstellungen fir die Filterparameter und
die Funktion ,Max. Tiefe" einzurichten oder zu dndern.

3. Setup—Wabhlen Sie diese Option, um allgemeine Systemeinstellungen und Vorgaben zu andern.

Option
Geschwindigkeitskalib.

Filterparameter

Nass/trockGrenzw.

Beschreibung

Kalibriert den Sensor. Flgt der Werkskalibrierung ein Feld-Offset
hinzu. Siehe den Anhang in der erweiterten Version des
Handbuchs flr weitere Informationen.

Wendet einen Datenerfassungsfilter an (Hauptfilter oder Vorfilter).
Der Benutzer kann die Filterparameter auswahlen.

Hauptffilt.

* Mittelwert — Der Mittelwert ermittelt den Datendurchschnitt
eines benutzerdefinierten festen Zeitraums (1 bis
480 Sekunden). Der Standardwert ist 10 Sekunden. Wenn der
FPA-Wert 5 betragt, wird der Geschwindigkeitswert auf der
Anzeige alle funf Sekunden aktualisiert.

* RCA-Zeitkonstante—Der RC-Filter hilft beim Glatten von
Turbulenzen, durch Verwendung einer ausgewahlten
Zeitkonstante im Filteralgorithmus. Dieser Modus ist nitzlich bei
der Bestimmung der Maximalgeschwindigkeit, zum Beispiel bei
der Profilmethode 0,9 x Vmax. Hohe RC-Filter-Zeitkonstanten
sorgen fur héhere Glattungsgrade. Die Zeitkonstante kann von
2 bis auf 20 Sekunden eingestellt werden, wobei 6 der
Standardwert ist. Bei 1 Zeitkonstante stellt sich der Filter auf ca.
60 % des Endwertes ein. Bei 5 Zeitkonstanten stellt sich der
Filter auf ca. 99,9 % des Endwertes ein. Folglich wird der
Endwert nach 10 Sekunden angezeigt, wenn der RC-Wert auf
2 eingestellt ist.

Vorfilter

» Medianfilter—Der Filterungsprozess erfolgt im Sensor. Die
Funktion kann deaktiviert werden. Der empfohlene (Standard)
Wert ist jedoch 5. Aktivieren Sie diese Funktion, um diesen Wert
einzugeben oder zu andern.

Stellt den Sensor-Eintauchgrenzwert fiir nasse und trockene
Bedingungen ein. Der Standardwert ist 20 %. Siehe den Anhang in
der erweiterten Version des Handbuchs fiir weitere Informationen.
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Option

Automatische
Nullpunkteinstellung -
Tiefe

EMI

Uhr

uUsB

Sprache

Einheiten

Akustisches Signal

Flussberechng.

Beschreibung

Stellt die Funktion ,Automatische Nullpunkteinstellung® auf ,An*
oder ,Aus".

Steht die Funktion auf ,An®, fiihrt das Gerat eine Luftkalibrierung
durch, wenn der Sensor aus dem Wasser gezogen wird und sich
an der Luft befindet. Zur Durchfiihrung der Luftkalibrierung stellt
das Gerat den Sensor automatisch auf den Nullpunkt ein.

Steht die Funktion auf ,Aus®, kann der Benutzer den Nullpunkt des
Sensors manuell einstellen. Hierfir muss der Sensor aus dem
Durchfluss entfernt und anschlieRend die Quick Jump-Taste finf
Sekunden lang gedriickt werden.

Wenn der Sensor 30 Minuten lang im Durchfluss gewesen ist,
wechselt der griine Kreis in der oberen rechten Ecke seine Farbe
von griin auf rot. Dadurch wird der Benutzer aufgefordert, den
Sensor zu entnehmen und dessen Nullpunkt erneut einzustellen.

Stellt die Netzfrequenz fiir die Rauschunterdriickung auf 50 Hz
oder 60 Hz (Standard) ein.

Stellt das Datum und die Uhrzeit des tragbaren Messgerates auf
ein 24-Stunden-Format ein. Die Umstellung von Sommer- auf
Winterzeit wird nicht unterstiitzt.

Stellt den USB-Modus ein.

» Massenspeicher (Standard)—Dieser Modus funktioniert wie ein
Speicherstick oder eine Festplatte. Die Dateien sind
schreibgeschiitzt.

+ CDC—Dieser Modus wird zum Aktualisieren der Firmware
verwendet.

Wahlt die in den Menus verwendete Sprache aus.

Stellt die Einheiten fir Geschwindigkeits-, Durchfluss- und
Tiefenmessungen ein. Die Optionen sind Metr. oder Englisch
(Standard).

An (Standard) oder Aus. Beim Einschalten gibt das Messgerat ein
akustisches Signal ab, wenn:

» Sich der Sensor in der fur die entsprechenden Profiimethoden
korrekten Tiefe befindet.

* 95 % der Messzeit abgeschlossen ist (Profilmodus).
* In einem Mend eine inaktive Taste gedrickt wird.

Diese Funktion ist nur mit dem optionalen Tiefensensor verfiigbar.

Wahlt die Methode der Flussberechnung flr das
Freiwassersegment (nur Gewasserprofile). Die Optionen sind
Flachenmittel oder Teilflachen. Siehe den Anhang in der
erweiterten Version des Handbuchs fiir weitere Informationen.
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Option Beschreibung

Lotrachte eingeben » Fest—Der Bediener gibt die Breite des Gewassers und die
Anzahl der Lotrechten fiir die Messungen ein. Das Messgerat
teilt den Querschnitt in gleichmaRige Abstande zwischen den
Lotrechten ein.

» Nicht fest (Standard)—Der Bediener wahlt die Abstande
zwischen den Lotrechten aus. Dies ist die haufiger verwendete
Option, da der Bediener Hindernisse und andere Verengungen
im Querschnitt einbeziehen kann.

» Fest und Nicht fest — Der Bediener wahlt die Referenzebene fir
Tiefenmessungen aus. Werte: oben oder unten

Werkseinst. Stellt alle Messgerateoptionen auf die standardmaRigen
Werkseinstellungen ein.

4. Diagnose— Wahlen Sie diese Option zur Fehlersuche am Messgerat oder am angeschlossenen
Sensor. Weitere Informationen zu den Diagnose-Optionen finden Sie unter Diagnose
auf Seite 44.

Kapitel 6 Inbetriebnahme und Selbsttest
AGEFAHR

Chemische und biologische Risiken. Wird das Gerat dazu verwendet, ein Verfahren
und/oder eine chemische Zuleitung zu tiberwachen, fiir das vorgeschriebene Grenzwerte
j und Uberwachungsvorschriften im Bereich der 6ffentlichen Sicherheit, der Gesundheit

oder im Bereich der Lebensmittel- oder Getrankeherstellung bestimmt wurden, so
unterliegt es der Verantwortung des Benutzers des Gerats, alle solche Bestimmungen zu
kennen und diese einzuhalten und flir ausreichende und entsprechende
Vorsorgemafinahmen zur Einhaltung der fiir den Fall einer Fehlfunktion des Gerats
bestehenden Bestimmung zu sorgen.

Explosions- und Feuergefahr. Verwenden und lagern Sie das Geréat nicht bei direkter
Sonneneinstrahlung, in der Nahe einer Warmequelle oder in Umgebungen mit hohen

A Temperaturen, etwa einem geschlossenen Fahrzeug bei direkter Sonneneinstrahlung.
Wird diese VorsichtsmalRnahme nicht beachtet, kann der Akku tberhitzen und Feuer
fangen oder explodieren.

Der Akku muss vor dem Gebrauch in das Messgerat eingebaut und aufgeladen werden. Weitere
Informationen zum Einbau und Austausch des Akkus finden Sie unter Einsetzen des Akkus

auf Seite 32. Informationen zum Laden des Akkus finden Sie unter Aufladen des Akkus auf Seite 33.
Hinweis: Das Messgerét ist wahrend des Akkuladevorgangs nicht betriebsbereit.

1. Halten Sie den Betriebsschalter des Messgerates gedrickt, bis ein Piepton zu héren ist.
Das Messgerat fuhrt einen Selbsttest durch und auf der Anzeige werden die Ergebnisse
angezeigt. Wenn das Messgerat den Selbsttest nicht besteht, wird neben dem betreffenden
Parameter ,FEHL nchst.“ angezeigt. Wenn der Sensor den Test nicht besteht, verwenden Sie
einen anderen Sensor, falls vorhanden.

2. Wenn der Selbsttest abgeschlossen ist, driicken Sie OK, um zum Hauptmenii zu wechseln.

3. Zum Abschalten des Messgerates driicken Sie den Betriebsschalter erneut. Wahlen Sie auf dem
Bildschirm ,Bestatigung® die Option ,, Ja“ und driicken Sie OK.
Wenn das tragbare Messgerat mehr nicht reagiert, halten Sie den Betriebsschalter Ianger als
3 Sekunden gedriickt, um den Abschaltvorgang zu erzwingen. Fihren Sie den erzwungenen
Abschaltvorgang nicht wahrend des normalen Betriebs oder bei angezeigtem Dateizugriff-Symbol
durch.

42 Deutsch



6.1 Gerateselbsttest

Das Messgerat fluhrt beim Einschalten einen Diagnose-Selbsttest durch. Nach Abschluss des
Selbsttests zeigt die Anzeige die Ergebnisse des Selbsttests an. Driicken Sie OK, um zum
Hauptmenu zu wechseln.

Wenn das Messgerat den Selbsttest nicht besteht, wird neben dem betreffenden Parameter ,NICHT
BESTANDEN" angezeigt. Wenn der Sensor den Test nicht besteht, verwenden Sie einen anderen
Sensor, falls vorhanden.

6.2 Ruhemodus

Die Hintergrundbeleuchtung des Messgerates dunkelt nach 30 Sekunden ohne Aktivitat ab und geht
nach 60 Sekunden ohne Aktivitat in den Ruhemodus Uber. Diese Aktionen finden nicht statt, wenn
sich das Messgerat im Echtzeit-Modus befindet oder es gerade eine Messung durchfiihrt. Nach

30 Minuten im Ruhemodus, schaltet sich das Messgerat ab.

Um den Ruhemodus aufzuheben, driicken Sie irgendeine Taste. Die Anzeige erreicht wieder ihre
normale Helligkeit und alle Tasten haben wieder ihre normale Funktion.

Kapitel 7 Wartung

7.1 Reinigen des Sensors

Labor, und tragen Sie Schutzkleidung entsprechend den Chemikalien, mit denen Sie
arbeiten. Beachten Sie die Sicherheitsprotokolle in den aktuellen

j Gefahr von Kontakt mit Chemikalien. Halten Sie sich an die Sicherheitsmalinahmen im
Materialsicherheitsdatenblattern (MSDS/SDB).

Reinigen Sie den Sensor, wenn die Durchfluss- oder Pegeltendenzen unerwartet ansteigen oder
abnehmen und nach dem Gebrauch in sandigen oder verschlammten Gerinnen.

Bei starken Verunreinigungen tauchen Sie den Sensor einige Minuten in klares Wasser, damit sich
die Verunreinigungen leichter entfernen lassen.

Trennen Sie den Sensor vom Messgerat, bevor es gereinigt wird. Verwenden Sie zum Reinigen des
Sensors nur die Reinigungsmittel, die in Tabelle 3 als zuldssig aufgelistet sind. Stellen Sie bei
Sensoren mit Druckmesszelle (d. h. Geschwindigkeits- plus Tiefe-Sensoren) sicher, dass die
Bohrungen fiir die Druckmesszellenkammern ausgewaschen und frei von Verunreinigungen sind.
Spulen Sie den Sensor mit sauberem Wasser ab, bevor Sie ihn wieder an der Baugruppe befestigen.

Tabelle 3 Geeignete und ungeeignete Reinigungslésungen

Geeignet Nicht verwenden
Spllmittel in Wasser Konzentriertes Bleichmittel
Fensterreiniger Kerosin
Isopropylalkohol Benzin
aromatische Kohlenwasserstoffe

7.2 Reinigen des Messgerats

1. Dricken Sie den Betriebsschalter, um das Messgerat abzuschalten.

2. Verwenden Sie ein sauberes, feuchtes Tuch zur duferlichen Reinigung des Messgerats.
Vermischen Sie das Wasser bei Bedarf mit einem milden Reinigungsmittel.
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Trocknen Sie das Messgerat mit einem sauberen Tuch ab. Lassen Sie das Messgerat vor dem
Wiedereinschalten vollstandig an der Luft trocknen.

Hinweis: Verwenden Sie zum Reinigen der Anzeige keine Papiertiicher. Diese Art von Tiichern kann den
Anzeigebildschirm beschéadigen.

7.3 Auswechseln des Akkus

Brand- und Explosionsgefahr. Diese Ausristung ist mit einer leistungsstarken
Lithiumbatterie ausgestattet, die sich selbst im ausgeschalteten Zustand entziinden und
einen Brand oder eine Explosion verursachen kann. Um die durch das Gerategehause
gewahrleistete Sicherheit zu erhalten, missen die Gehausedeckel mit dem im
Lieferumfang enthaltenen Werkzeug montiert und festgezogen werden.

> b

(N Explosions- und Feuergefahr. Eine Substitution der Batterie ist unzulassig. Benutzen Sie
M nur Batterien, die vom Geratehersteller geliefert werden.

Tauschen Sie den Akku aus, wenn er im geladenen Zustand die Energie nicht mehr halt.

Hinweis: Wenn das Gerét zu Reparatur- oder Wartungszwecken an den Hersteller zuriickgeschickt werden muss,
entnehmen Sie den Akku und geben Sie ihn vor dem Versand in eine Schutzhiille.

1. Schalten Sie das Gerat aus.
Nehmen Sie den Akku heraus. Siehe Einsetzen des Akkus auf Seite 32.

Akkus mussen entsprechend den lokalen, regionalen und nationalen Vorschriften entsorgt
werden.

Setzen Sie den neuen Akku an der gleichen Stelle und mit der gleichen Ausrichtung ein. Siehe
Einsetzen des Akkus auf Seite 32.

Benutzen Sie nur Akkus, die vom Geratehersteller geliefert werden.

5. Bringen Sie die Akkufachabdeckung an. Stellen Sie sicher, dass die Abdeckung fest sitzt, damit
die Gehauseschutzart gewahrt bleibt.

6. Laden Sie Akku bei Bedarf auf. Siehe Aufladen des Akkus auf Seite 33.

@« N

»

Kapitel 8 Fehlerbehebung

8.1 Diagnose

Wahlen Sie ,Diagnose” im Hauptmeni, um die Informationen tber das Messgerat anzuzeigen und
die diagnostischen Tests in Tabelle 4 durchzufiihren.

Tabelle 4 Messgerit-Diagnose

Optionen Beschreibung

Info Zeigt Informationen uber das Messgerat und den Sensor an. Enthalt die
Seriennummer und die Firmware-Version.

Dateien I6schen | Loscht alle Dateien aus dem Speicher, um Platz fir neue Messungen zu
schaffen. Stellen Sie sicher, dass die Daten auf einen PC heruntergeladen
wurden, bevor diese Option gewahlt wird. Das System formatiert den Speicher
automatisch neu, sobald die Dateien geldscht wurden.

Sensor Zeigt die Diagnose-Informationen Gber den Sensor an.

Selbsttest Lasst das Messgerat einen Diagnose-Selbsttest durchfiihren.
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Tabelle 4 Messgerat-Diagnose (fortgesetzt)

Optionen Beschreibung

Tastatur-Test
funktionieren.

Fuhrt einen Test aller Tasten durch, um sicherzustellen, dass diese

Displaytest
funktioniert.

Fihrt einen Test auf der Anzeige durch, um sicherzustellen, dass diese

Ereignisprotokoll

Zum Anzeigen, Loschen oder Exportieren des Ereignisprotokolls durch den
Benutzer. Exportieren Sie das Ereignisprotokoll, um dessen Inhalte als
zugangliche Datei Uber einen USB-Massenspeicher verflgbar zu machen. Diese
Option wird hauptséachlich vom Werksservice verwendet.

8.2 Fehlersuche und -behebung

Das Messgerat und der Sensor enthalten keine Teile, die vom Benutzer gewartet werden kénnen.
Wenden Sie die Abhilfemafinahme fiir die aufgefiihrten Fehler und Meldungen an.

Wenn das Problem weiterhin besteht oder ein Problem auftritt, dass nicht in der Liste aufgefihrt ist,

wenden Sie sich an den Hersteller.

Meldung oder Problem

Losung

Sensor nicht angeschlossen

Schlielen Sie einen Sensor an und versuchen Sie erneut,
den Vorgang auszufihren.

Der Wert ist auRerhalb des
Bereichs

Andern Sie die Messparameter oder geben Sie einen
anderen Wert ein und versuchen Sie es anschlieRend erneut.

Die Sensordaten sind nicht korrekt
bzw. ungenau

Reinigen Sie den Sensor und fiihren Sie einen Test durch.

Der Sensor wird nicht erkannt

Uberpriifen Sie die Sensorverbindung. Stellen Sie sicher,
dass die Sicherungsmutter am Anschlussport angezogen ist
(nur handfest anziehen).

Die Anzeige ist abgedunkelt oder
nicht erkennbar

Driicken Sie eine Taste auf der Tastatur.

Die Daten sind nicht verfligbar oder
ein Zugriff auf die Daten ist nicht
maoglich

Stellen Sie sicher, dass die USB-Option. (Hauptmenu) auf
,Massenspeicher” eingestellt ist.

Das Messgerat reagiert nicht

Halten Sie den Betriebsschalter fiir mindestens 3 Sekunden
gedrickt. Dadurch wird das Messgerat ausgeschaltet.
Schalten Sie das Messgerat wieder ein.

Hinweis: Fiihren Sie diese Methode nicht wéhrend des normalen Betriebs oder
bei angezeigtem Dateizugriff-Symbol durch.
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Sezione 1 Manuale dell'utente online

Il presente Manuale di base per l'utente contiene meno informazioni rispetto al Manuale dell'utente,
disponibile sul sito Web del produttore.

Sezione 2 Dati tecnici

| dati tecnici sono soggetti a modifica senza preavviso.

2.1 Specifiche del sensore

Dato tecnico

Dettagli

Misurazione della velocita

Metodo Elettromagnetico
Range 0-6,09 m/s (0 - 20 ft/s)
Profondita minima 3,18 cm (1,25")
dell'acqua
Precisione +2% della lettura +0,015 m/s (0,05 ft/s) O - 3,04 m/s (0 - 10 ft/s);
+ 4% della lettura da 3,04 - 4,87 m/s (10 - 16 ft/s)
Risoluzione Valore < 0 < 10: 3 posizioni decimali; valore < 10 < 100: 2 posizioni

decimali; valore < 100 < 1000: 1 posizione decimale; valore = 1000:
0 posizioni decimali

Stabilita zero

+0,015 m/s (0,05 ft/s)

Materiale

ABS, riempito di vetro

Classe involucro

1P68

Dimensioni (L x P x A)

11,9x4,3x6,3cm (4,7 x 1,7 x 2,5 poll.)

Materiale cavi

Poliuretano rivestito

Lunghezze cavi

2,6,1,12,2e30,5m (6,5, 20, 40 e 100 piedi)

Misurazione profondita

Metodo

Tipo di membrana: pressione assoluta con taratura a punto singolo

Precisione (statica)

La maggiore di #2% della lettura o0 £0,015 m (+ 0,504 pollici). Stato
di temperatura costante e acqua statica non fluente.

Range

3,05 m (0-10 piedi)

Risoluzione

Valore < 0 < 10: 3 posizioni decimali; valore < 10 < 100: 2 posizioni
decimali; valore < 100 < 1000: 1 posizione decimale; valore = 1000:
0 posizioni decimali
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2.2 Specifiche misuratore portatile

Dato tecnico

Dettagli

Grado di inquinamento

2

Classe di protezione

Temperatura di ricarica

Da 0 a 40 °C (da 32 a 104 °F)

Temperatura di funzionamento

Da —20 a 55 °C (da -4 a 131 °F)

Temperatura di stoccaggio

Da —20 a 60 °C (da -4 a 140 °F)

Classe involucro

IP67

Indicatore durata della batteria

Grafico a barre a cinque segmenti

Tipo batteria

Ricaricabile agli ioni di litio, 3,6 V, 5,0 Ah, 18 Wh

Durata della batteria

18 ore di uso intenso durante una giornata tipica®; 20 °C (68 °F)

Caricabatterie

Adattatore alimentazione esterno, efficienza energetica VI,
ingresso 0,5 A, 100-240 V c.a., 50-60 Hz; uscita 1,25 A, 12 V c.c.

Dimensioni (L x P x A)

21,8x9,3x5,3cm (8,6 x 3,7 x 2,1 poll.)

Connettore USB

Tipo Mini-B, 5 pin, conforme allo standard IP67 se chiuso

Materiale

Policarbonato con uno stampo di copertura in elastomero
termoplastico (TPE)

2.3 Specifiche Interfaccia utente

Dato tecnico

Dettagli

Display

A colori, LCD 3,5" QVGA transflective (leggibile alla luce solare
diretta)

Risoluzione delle misurazioni

Valore < 0 < 10: 3 posizioni decimali; valore < 10 < 100:
2 posizioni decimali; valore < 100 < 1000: 1 posizione decimale;
valore = 1000: 0 posizioni decimali

Tastiera

Alfanumerico

Modalita di funzionamento

In tempo reale, profiling

Tipi di profili

Corso d'acqua, conduit

Forme conduit

Circolare, rettangolare, trapezoidale, 2/3 uovo, 2/3 uovo
rovesciato

Immissioni corso d'acqua

Stazioni fisse, non fisse

Reiezione del rumore

Selezionabile dall'utente, 50 Hz o 60 Hz

1 Definito come 30 minuti di configurazione, sei periodi di 1 ora di uso continuo con un sensore
attivo e il display a luminosita massima e 30 minuti di modalita sleep tra i periodi di utilizzo,
download dei dati e spegnimento.
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Dato tecnico Dettagli

Unita di misura Velocita: ft/s, m/s, cm/s, mm/s

Flusso: ft3/sec, milioni gal/giorno, gal/giorno, gal/min, m3/s,
m3/min, m3/ore, m3/giorno, litri/s, litri/min

Profondita: pollici, piedi, m, cm, mm

Calcolo del flusso del corso Metodo Sezione media o Sezione centrale

d'acqua

Diagnostica Autotest, tastiera, display, registro eventi

Metodi di profiling conduit 0,9 x Vmax, 0,2/0,4/0,8, velocita e integratore di livello, 2D

Metodi di profiling corso d'acqua |1, 2, 3, 4, 5 e 6 punti (metodo velocita - USGS e ISO), metodo
KREPS a 2 punti, metodo di superficie a 1 punto, metodo del
ghiaccio a 1 e 2 punti

Tipi di file In tempo reale, profiling, registro eventi

Lingue Inglese, francese, spagnolo, tedesco, italiano, olandese,
danese, svedese, cinese, polacco, giapponese, coreano,
portoghese, slovacco, russo, ungherese, bulgaro, rumeno,
ceco, turco, finlandese, greco

2.4 Caratteristiche generali

Dato tecnico Dettagli

Numero massimo di file in tempo reale | 50 ciascuno fino a 75 letture acquisite dall'utente.

Firmware Il sensore e il misuratore portatile sono aggiornabili via
USB

Sezione 3 Informazioni generali

In nessun caso, il produttore potra essere ritenuto responsabile per danni diretti, indiretti o accidentali
per qualsiasi difetto o omissione relativa al presente manuale. Il produttore si riserva il diritto di
apportare eventuali modifiche al presente manuale e ai prodotti ivi descritti in qualsiasi momento
senza alcuna notifica o obbligo preventivi. Le edizioni riviste sono presenti nel sito Web del
produttore.

3.1 Informazioni sulla sicurezza

Il produttore non sara da ritenersi responsabile in caso di danni causati dall'applicazione errata o
dall'uso errato di questo prodotto inclusi, a puro titolo esemplificativo e non limitativo, i danni diretti,
incidentali e consequenziali; inoltre declina qualsiasi responsabilita per tali danni entro i limiti previsti
dalle leggi vigenti. La responsabilita relativa all'identificazione dei rischi critici dell'applicazione e
all'installazione di meccanismi appropriati per proteggere le attivita in caso di eventuale
malfunzionamento dell'apparecchiatura compete unicamente all'utilizzatore.

Prima di disimballare, installare o utilizzare I'apparecchio, si prega di leggere I'intero manuale. Si
raccomanda di leggere con attenzione e rispettare le istruzioni riguardanti note di pericolosita. La non
osservanza di tali indicazioni potrebbe comportare lesioni gravi all'operatore o danni all'apparecchio.

Assicurarsi che i dispositivi di sicurezza insiti nell'apparecchio siano efficaci all'atto della messa in
servizio e durante I'utilizzo dello stesso. Non utilizzare o installare questa apparecchiatura in modo
diverso da quanto specificato nel presente manuale.
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3.1.1 Indicazioni e significato dei segnali di pericolo

APERICOLO

Indica una situazione di pericolo potenziale o imminente che, se non evitata, causa lesioni gravi
anche mortali.

Indica una situazione di pericolo potenziale o imminente che, se non evitata, potrebbe comportare
lesioni gravi, anche mortali.

AATTENZIONE

Indica una situazione di pericolo potenziale che potrebbe comportare lesioni lievi o moderate.

AVVISO

Indica una situazione che, se non evitata, pudé danneggiare lo strumento. Informazioni che
richiedono particolare attenzione da parte dell'utente.

3.1.2 Etichette di avvertimento

Leggere sempre tutte le indicazioni e le targhette di segnalazione applicate all'apparecchio. La
mancata osservanza delle stesse puod causare lesioni personali o danni allo strumento. Un simbolo
sullo strumento & indicato nel manuale unitamente a una frase di avvertenza.

questo simbolo per evitare potenziali lesioni. Se sullo strumento, fare riferimento al

Questo ¢ il simbolo di allarme sicurezza. Seguire tutti i messaggi di sicurezza dopo
manuale delle istruzioni per il funzionamento e/o informazioni sulla sicurezza.

‘ Questo simbolo indica la presenza di dispositivi sensibili alle scariche elettrostatiche
(ESD, Electro-static Discharge) ed & pertanto necessario prestare la massima attenzione
M per non danneggiare |'apparecchiatura.

Le apparecchiature elettriche contrassegnate con questo simbolo non possono essere
smaltite attraverso sistemi domestici o pubblici europei. Restituire le vecchie
apparecchiature al produttore il quale si occupera gratuitamente del loro smaltimento.

3.1.3 Conformita e certificazione

AATTENZIONE

Questa apparecchiatura non € destinata all'uso in ambienti residenziali e potrebbe non fornire
un'adeguata protezione alla ricezione radio in tali ambienti.

Normativa canadese sulle apparecchiature che causano interferenze radio ICES-003, Classe
A:

Le registrazioni dei test di supporto sono disponibili presso il produttore.

Questo apparecchio digitale di Classe A soddisfa tutti i requisiti di cui agli Ordinamenti canadesi sulle
apparecchiature causanti interferenze.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

FCC Parte 15, Limiti Classe "A"

Le registrazioni dei test di supporto sono disponibili presso il produttore. Il presente dispositivo &
conforme alla Parte 15 della normativa FCC. Il funzionamento & soggetto alle seguenti condizioni:

1. L'apparecchiatura potrebbe non causare interferenze dannose.

2. L'apparecchiatura deve tollerare tutte le interferenze subite, comprese quelle causate da
funzionamenti inopportuni.
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Modifiche o cambiamenti eseguiti su questa unita senza previa approvazione da parte dell'ente
responsabile della conformita potrebbero annullare il diritto di utilizzare I'apparecchiatura. Questo
apparecchio & stato testato ed & conforme con i limiti per un dispositivo digitale di Classe A, secondo
la Parte 15 delle normative FCC. | suddetti limiti sono stati fissati in modo da garantire una
protezione adeguata nei confronti di interferenze nocive se si utilizza 'apparecchiatura in ambiti
commerciali. L’apparecchiatura produce, utilizza e puo irradiare energia a radiofrequenza e, se non
installata e utilizzata in accordo a quanto riportato nel manuale delle istruzioni, potrebbe causare
interferenze dannose per le radiocomunicazioni. L'utilizzo di questa apparecchiatura in una zona
residenziale potrebbe causare interferenze dannose. In questo caso, I'utente sara tenuto a risolvere il
problema a proprie spese. Per ridurre i problemi di interferenza, € possibile utilizzare le seguenti
tecniche:

1. Scollegare I'apparecchiatura dalla sua fonte di alimentazione per verificare che sia la fonte
dell'interferenza o meno.

2. Se l'apparecchiatura & collegata alla stessa uscita del dispositivo in cui si verifica l'interferenza,
collegarla ad un'uscita differente.

3. Allontanare I'apparecchiatura dal dispositivo che riceve l'interferenza.

4. Riposizionare I'antenna ricevente del dispositivo che riceve l'interferenza.

5. Provare una combinazione dei suggerimenti sopra riportati.

3.2 Panoramica del prodotto

Il sistema di velocita portatile viene utilizzato sul campo, in laboratorio e nelle aziende
municipalizzate. Flussi turbolenti, rumorosi e bassi possono essere misurati con questo sistema.

Quando il sensore € posto in acqua corrente, un campo magnetico attorno al sensore genera una
tensione proporzionale alla velocita del flusso. Questa ampiezza di tensione, che rappresenta la
velocita del flusso di acqua attorno al sensore, viene rilevata dagli elettrodi nel sensore ed elaborata
dal microprocessore. Il segnale elaborato viene digitalmente trasmesso attraverso il cavo del
sensore al misuratore portatile e le informazioni vengono visualizzate sul display del misuratore. Il
sistema include un misuratore portatile, sensore con cavo e accessori.

Lo strumento e il sensore acquisiscono informazioni sulla velocita in conduit e corsi d'acqua. Queste
misure sono importanti per la calibrazione in industrie delle acque reflue urbane, nonché per
valutazioni di impatto ambientale.

Due tipi di sensori sono disponibili: solo velocita o velocita piu profondita. Questo manuale riguarda
entrambi i tipi di sensori. Se le informazioni sono applicabili a un tipo specificato di sensore, questo
viene indicato nel testo.

3.2.1 Panoramica del sistema

La Figura 1 fornisce una panoramica del sistema montato. Per maggiori informazioni, fare riferimento
alla documentazione fornita con i singoli componenti o accessori.
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Figura1 Componenti assemblati

veang
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Misuratore portatile

5 Supporto regolabile per misuratore portatile

Dispositivo di rilascio/blocco altezza sensore

6 Gruppo sensore

3 Asta idrometrica regolazione superiore

(accessorio)

4

Cavo del sensore

7 Direzione del flusso

3.2.2 Panoramica sensore

La Figura 2 mostra i componenti principali del sensore. Istruzioni su come fissare il sensore su
un'asta idrometrica standard o top-settingsono forniti con I'accessorio.
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Figura 2 Componenti del sensore

1 Elettrodi del sensore 5 Cella di pressione (sensori con opzione di
profondita)

2 Corpo del sensore 6 Sensore con opzione di profondita

3 Presa di collegamento del sensore 7 Sensore senza opzione di profondita

4 Vite ad alette di fissaggio del sensore

3.2.3 Panoramica dello strumento
Figura 3 mostra le caratteristiche dello strumento.
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Figura 3 Componenti dello strumento

1 Porta di collegamento USB2 6 Foro filettato per montaggio strumento
regolabile

2 Tastiera 7 Slot per fissaggio velcro o cinghia

3 Display dello strumento 8 Slot per fissaggio cinghie per il collo (2x)

4 Porta di espansione (non utilizzata) 9 Porta di collegamento sensore

5 Coperchio del vano batterie 10 Connettore per caricabatteria

3.3 Componenti del prodotto

Quando si acquista un sistema completo, fare riferimento a Figura 4 per accertarsi che tutti i
componenti siano stati ricevuti. Qualora qualcuno dei seguenti elementi mancasse o risultasse
danneggiato, contattare immediatamente il produttore o un responsabile commerciale di zona.

2 Non utilizzare il collegamento USB per caricare la batteria.
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Figura 4 Componenti del sistema

1 Custodia di trasporto (con slot per cavo del 8 Supporto sensore universale
sensore)
2 Cavo USB con connettore Mini-USB, 1 m 9 Velcro
(3 piedi)
3 Supporto misuratore portatile regolabile 10 Cordoncino
4 Caricabatteria, 100-240 V c.a. 11 Misuratore portatile
5 Sensore 12 Pacco batteria al litio
6 Viti ad alette extra (4x) 13 Sensore come collegato allo strumento
7 Panno per asciugare il sensore allinterno della custodia

Sezione 4 Installazione

4.1 Installare il sensore sul supporto sensore universale

Utilizzare il supporto per sensore universale per collegare il sensore ad aste di 1 pollice o meno di
diametro. Per un corretto funzionamento e letture precise, la parte anteriore del sensore deve essere
rivolta a monte con gli elettrodi in pieno contatto con il flusso.

Nota: Tenere gli elettrodi del sensore privi di sostanze non conduttori come olio e grasso. Per eliminare la
contaminazione del sensore, fare riferimento alla Pulizia del sensore a pagina 65.

1. La parte anteriore del sensore € rotonda e contiene tre elettrodi. Il sensore ha un foro di
montaggio sul retro e una vite sulla parte superiore. Inserire l'albero di montaggio del supporto
universale nel foro di montaggio sul retro del sensore. Assicurarsi che I'albero di montaggio sia
completamente inserito con il foro di montaggio e che la vite sia inserita nella scanalatura.

2. Serrare a mano la vite.

3. Spostare un'asta da 1 pollice o meno di diametro attraverso il morsetto del supporto per sensore
universale. Serrare il morsetto.
Nota: Istruzioni per montare il sensore su un‘asta idrometrica standard o top vengono fornite con I'accessorio.
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4.2 INFORMAZIONI di SICUREZZA per le batterie al litio

Pericolo di esplosione e di incendio. Se utilizzate in modo non appropriato le batterie al

b
f litio possono surriscaldarsi, esplodere o prendere fuoco e causare gravi lesioni.

Non utilizzare la batteria in caso di danni visibili.

Non utilizzare la batteria se ha subito forti urti o in caso di vibrazioni.

Non esporre la batteria al fuoco.

Mantenere la batteria a temperature inferiori a 60 °C (140 °F).

Tenere la batteria asciutta e lontana dall'acqua.

Evitare il contatto tra i terminali positivo e negativo.

Non consentire al personale non autorizzato di toccare la batteria.

Smaltire la batteria conformemente alle normative locali, regionali e nazionali.

Non utilizzare o conservare lo strumento alla luce diretta del sole, vicino a una fonte di calore o in
ambienti ad alta temperatura come ad esempio un veicolo chiuso ed esposto alla luce diretta del
sole.

4.3 Installazione della batteria

Pericolo di esplosione e di incendio. Questa apparecchiatura contiene una batteria al litio
ad alta potenza che potrebbe surriscaldarsi e causare incendi o esplosioni anche se non
completamente carica. Per mantenere la sicurezza fornita dall'alloggiamento, i coperchi
dell'alloggiamento dello strumento devono essere installati e fissati con la bulloneria in
dotazione.

> b

(N Rischio di incendio ed esplosione. E vietato utilizzare batterie non originali. Utilizzare
('M solo batterie fornite dal produttore dello strumento.

Installare la batteria al litio in dotazione come mostrato nella Figura 5.
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Figura 5 Installazione della batteria

4.4 Ricarica della batteria

Nota: La sostituzione del caricabatterie non é consentita. Usare solo il caricabatterie specificato nella lista dei
ricambi ed accessori per lo strumento. Fare riferimento a Parti di ricambio e accessori nella versione completa del
manuale.

Prima di utilizzare lo strumento per la prima volta, caricarne completamente la batteria con I'apposito
caricatore in dotazione. Una batteria scarica impiega circa 8 ore per raggiungere la carica completa.

1. Verificare che sul caricabatteria sia montato il tipo di spina corretto per I'area geografica.
2. Collegare il caricabatteria a una presa elettrica dotata di messa a terra.

3. Collegare il caricabatteria all'apposito connettore sullo strumento. Fare riferimento alla sezione
Panoramica dello strumento a pagina 52. Sul display viene visualizzato il livello di carica della
batteria.

Una luce blu si accende attorno alla porta durante la carica della batteria. Quando il processo di
carica € completo, la luce blu si spegne.
Nota: Lo strumento non funziona durante la carica della batteria. La batteria non si carica tramite il cavo USB.

4.5 Collegare il sensore allo strumento
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4.6 Fissare il cordino

Fissare il cordino per indossare lo strumento intorno al collo in modo sicuro.
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4.7 Fissare la fascia di velcro

Utilizzare il velcro per tenere il cavo aggiuntivo. Fare riferimento a Figura 6.

Figura 6 Fissare la fascia di velcro

| 1 Lato ansa | 2 Lato gancio

Sezione 5 Interfaccia utente e navigazione

5.1 Funzioni tastiera e tasti

Figura 7 mostra il tastierino dello strumento. Tabella 1 descrive le funzioni di ogni tasto o tipo di tasto

Figura 7 Tastiera

Accensione/spegnimento
OK

Frecce su e giu

Menu principale

Sottolineato o decimale

Backspace

Collegamento rapido Tastierino alfanumerico

A Hh([WIN| -
=[N ®

Frecce destra e sinistra 0 Menu prec.
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Tabella 1 Descrizione tasto

Tasto

Descrizione

Accensione/spegnimento

Accende e spegne lo strumento.

OK

Conferma un inserimento o 'opzione di menu evidenziata.

Frecce su e giu

Spostamento verso l'alto o verso il basso sul display. Se il cursore si
trova nella parte superiore o inferiore del display, il cursore va a capo
nella parte inferiore o superiore quando la freccia SU o GIU viene
premuta.

Colleg. rapido

Nel funzionamento normale, questo tasto passa alla schermata
Seleziona forma conduit. Durante I'operazione profiler, il tasto Quick
Jump (Colleg. Rapido) & disabilitato.

Se la funzione di azzeramento automatico & disattivata, tenere premuto
questo tasto per cinque secondi per eseguire un azzeramento manuale
del sensore di profondita.

In modalita T. reale, il tasto Colleg. rapido passa dalla vista digitale a
quella grafica.

Frecce destra e sinistra

Spostamento a destra o a sinistra sul display.

Menu principale

Va al menu principale da qualsiasi sottomenu o schermo.

Sottolineato o decimale

Immette una sottolineatura o un carattere decimale. In campi solo
numerici, questo tasto inserisce automaticamente un punto decimale
nella posizione del cursore.

Backspace

Sposta il cursore indietro di uno spazio.

Tastierino alfanumerico

Immette il tasto alfa o un valore numerico. | valori sono immessi
nell'ordine indicato sul tasto. Dopo 2 secondi, il valore visualizzato sul
display viene memorizzato ed il cursore avanza.

Menu precedente

Va alla schermata precedente.

5.2 Barra di stato

Una barra di stato viene mostrata nella parte superiore del display. Le descrizioni delle informazioni
nella barra di stato sono riportate in Tabella 2.

Tabella 2 Indicatori barra di stato

Indicatore Descrizione

Data e ora Indica I'ora e la data correnti.

USB Indica quando un cavo USB € collegato. Se un cavo USB é collegato e
questo indicatore non e visualizzato nella barra di stato, il cavo USB non &
completamente collegato. Assicurarsi che il cavo USB sia spinto fino in
fondo e facciacontatto con la porta di collegamento.

Conducibilita Se il sensore ¢ fuori dall'acqua e non conduttivo, un anello blu appare
accanto all'icona della batteria. Se il sensore € in acqua e condulttivo,
I'indicatore & un cerchio blu pieno.

Batteria Un grafico a cinque barre indica il livello di carica della batteria.
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Tabella 2 Indicatori barra di stato (continua)

Indicatore

Descrizione

Accesso file

Indica mentre lo strumento ottiene I'accesso a un file.

Indicatore Profondita | Se il sensore di profondita & stato azzerato negli ultimi 30 minuti, un

zero auto

cerchio pieno verde viene visualizzato accanto all'indicatore di
Conducibilita. Se il sensore di profondita non & stato azzerato negli ultimi
30 minuti, questo indicatore lampeggia in rosso.

5.3 Navigazione e menu principale

Premere OK per confermare I'opzione di menu selezionata o un valore visualizzato sul display.
Selezionare Altro e premere OK per visualizzare altre schermate e opzioni, se disponibili. Premere il
pulsante del menu principale per andare al menu principale da un sottomenu.

Nota: Alcune operazioni non possono essere completate a meno che il sensore non sia collegato allo strumento.

Se queste operazioni vengono provate quando non c'é nessun sensore collegato, il display visualizza un
messaggio di errore. Collegare un sensore e ritentare I'operazione.

1. T. reale: selezionare questa opzione per ottenere informazioni in tempo reale su velocita e
profondita. (Un sensore con capacita di profondita & necessario per leggere la profondita). Un
esempio di uno schermo in tempo reale per sensori solo con velocita & mostrato in Figura 8.
Schermi in tempo reale per sensori con velocita e profondita sono mostrati in Figura 9. Il formato
delle informazioni e delle opzioni mostrato dipende dal tipo di sensore utilizzato. In modalita
Tempo reale, il tasto Colleg. rapido passa tra le viste digitale e grafica delle informazioni in tempo
reale. La velocita viene aggiornata in modalita filtro FPA secondo il tempo medio del periodo
fisso. In modalita filtro RC, la velocita viene aggiornata continuamente sullo schermo ogni

250 ms.
Opzione

Acquisisci

Salva

Fatto o OK

Canc.

Descrizione

Memorizza le informazioni sulla profondita e sulla velocita visualizzate in memoria.
Le informazioni vengono salvate fino allo spegnimento e alla riaccensione, la
memoria viene salvata in un file non volatile in tempo reale, o l'utente esce dalla
modalita in tempo reale.

Salva le misurazioni acquisite nella memoria volatile in un file non volatile in tempo
reale. Un messaggio indichera se il numero di file & superiore a quello massimo. |
file sono memorizzati in formato .tsv.

Esce dalla modalita in tempo reale e ritorna al menu principale. Se ci sono dati
salvati nella memoria volatile, un messaggio di conferma chiede all'utente di
confermare l'uscita senza salvare i dati.

Cancella le misurazioni acquisite dal buffer della memoria volatile. L'utente pud
scegliere tra le opzioni Canc. ultime, Canc. tutto o Canc.
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Opzione Descrizione

Setup Consente all'utente di modificare i principali parametri del filtro e attivare e
programmare la funzione di posizionamento del sensore di Profondita max.. La
funzione Profondita max. permette all'utente di inserire i parametri di sistema per
la misurazione della profondita in modalita T. reale. L'utente puo scegliere di
inserire un valore massimo di profondita rilevato direttamente con un righello
(manuale) o indirettamente con la misurazione della profondita (automatico).
Entrambi i metodi abilitano la funzione di posizionamento del sensore Profondita
max.

Nella configurazione della modalita automatica, I'utente immette direttamente la
distanza dal fondo del canale al fondo del supporto del sensore (scostamento).
L'interfaccia di configurazione mostra continuamente il valore corrente di
profondita restituito dal sensore piu lo scostamento. Lo strumento memorizza
questo valore come Profondita max. quando viene premuto il pulsante OK. In tutti
gli altri casi, i valori di profondita indicati non includono lo scostamento.

La funzione Profondita max. richiede un sensore con velocita piu profondita.

File o Vedi Mostra un riepilogo di ogni file in tempo reale memorizzato nella memoria non
volatile. | file possono essere visualizzati singolarmente ed eliminati.

Figura 8 Schermo Tempo reale

FH950 07:46:16 06.08.2012 USB @ ¢TIl
FHOS0  07:46:16 06.08.2012 Use @ (I
Real-Time »
Velocity (ft/s) FPA, t=10s
Profiler
Diagnostics Progress: 32% File: 1/3
[ ]
Capture Clear
Save Setup
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Figura 9 Schermo Tempo reale per il sensore con profondita

FHS50 07:46:16 06.08.2012 USE®® [Tm|

Yelocity (ftfs) FPA, t=10 5

0.09

Progress: 75%

Depth (ft)
0.37

Capture Clear

Save Setup

Profiler: selezionare questa opzione per eseguire misurazioni della velocita del flusso e del

conduit. Lo strumento mostra dei comandi quando l'input dell'utente & necessario. Una

percentuale della

memoria rimanente viene fornita in risoluzione dell'1%. Fare riferimento alla

versione completa del manuale per ulteriori informazioni sui profili.

Opzione

Corso d'acqua

Tubo
File

Configurazione

Descrizione

Questa opzione & usata per impostare un profilo per un corso d'acqua o un
canale. Eseguire misurazioni della velocita per calcolare lo scarico totale in
base agli standard ISO 748 o USGS per i metodi Sezione centrale o Sezione
media.

Questa opzione & usata per impostare un profilo per un conduit.

Questa opzione viene utilizzata per visualizzare o eliminare i file memorizzati.
| file possono essere cancellati tutti insieme o singolarmente.

Questa opzione viene utilizzata per impostare o modificare le impostazioni
per i parametri di filtro e la funzione Profondita max.

3. Setup: selezionare questa opzione per modificare le impostazioni di sistema o le preferenze

generali.
Opzione

Velocita di
taratura

Descrizione

Calibra il sensore. Aggiunge uno scostamento di campo per la calibrazione di
fabbrica. Fare riferimento all'appendice nella versione completa del manuale
per ulteriori informazioni.
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Opzione

Parametri
filtro

Soglia
asc./bagn.

Profondita
zero auto

IEM

Orologio

usB

Lingua

Unita

Descrizione

Applica un filtro di acquisizione dati (Filtro principale o Prefiltro). L'utente pud
selezionare i parametri di filtro.

Filtro principale

» Fixed Period Averaging (FPA): la media del periodo fissa calcola i dati in
media in un periodo di tempo fisso selezionabile dall'utente (da 1 a
480 secondi). Il valore predefinito € 10 secondi. Se il valore FPA & 5, il
valore di velocita visualizzato sul display viene aggiornato una volta ogni
5 secondi.

* RCA time constant: il filtro RC consente di appianar la turbolenza attraverso
I'uso di una costante di tempo selezionata nell'algoritmo del filtro. Questa
modalita & utile quando si cerca una velocita massima, ad esempio nel
metodo del profilo comune 0,9 x Vmax. Le costanti di tempo del filiro RC
elevate restituiscono gradi piu elevati di appianamento. La costante di tempo
puo essere impostata da 2 a 20 secondi, con un valore predefinito di 6. Con
1 costante di tempo, il filtro si ferma a circa il 60% del valore finale. Con
5 costanti di tempo, il filtro si ferma a circa il 99,9% del valore finale.
Pertanto, se il valore RC & impostato su 2, il valore finale viene visualizzato
dopo 10 secondi.

Prefiltro

* Filtro mediana: il processo di filtrazione avviene nel sensore. La funzione
puo essere disabilitata. Tuttavia, il valore raccomandato (predefinito) & 5.
Attivare la funzione per inserire o modificare questo valore.

Imposta la soglia di immersione del sensore per condizioni di bagnato e
asciutto. Il valore predefinito € 20%. Fare riferimento all'appendice nella
versione completa del manuale per ulteriori informazioni.

Consente di attivare o disattivare la funzione Zero auto.

Se impostata su On, lo strumento esegue una taratura dell'aria quando il
sensore viene rimosso dall'acqua ed € in aria. Per eseguire la taratura dell'aria,
lo strumento azzera automaticamente il sensore.

Se impostata su Off, I'utente pud manualmente azzerare il sensore. Per farlo,
rimuovere il sensore dal flusso, quindi premere e tenere premuto il tasto
Colleg. rapido per cinque secondi.

Quando il sensore ¢ stato nel flusso per 30 minuti, il cerchio verde in alto a
destra passa dal verde al rosso. Questo € un messaggio per l'utente di
rimuovere e azzerare il sensore nuovamente.

Imposta la frequenza locale di linea per la reiezione del rumore ambiente fino a
50 Hz o0 60 Hz (predefinito).

Imposta la data e I'ora del misuratore portatile in formato 24 ore. L'ora legale
non & supportata.

Imposta la modalita USB.

+ Archivio di massa (predefinita): questa modalita funziona come una memory
stick o un disco fisso. | file sono di sola lettura.

+ CDC-Questa modalita viene utilizzata per aggiornare il firmware.
Seleziona la lingua utilizzata nei menu.

Imposta le unita per le misurazioni di velocita, portata e profondita. Le opzioni
sono Metrico o inglese (predefinito).
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Opzione Descrizione

Cicalino On (predefinito) o Off. Se impostato su On, il misuratore emette un segnale
acustico quando:

» Se il sensore si trova alla profondita corretta per i metodi di profiling.
* 1195% del tempo di misurazione & completo (modalita profiler).
* Viene premuto un pulsante inattivo in un qualsiasi menu.

Questa funzione & disponibile solo con il sensore di profondita opzionale.

Calcolo Seleziona il metodo di calcolo del flusso per il segmento idrico aperto (solo

flusso profili flusso). Le opzioni sono Sezione media o Sezione centrale. Fare
riferimento all'appendice nella versione completa del manuale per ulteriori
informazioni.

Stazione di

» Fisso: I'operatore inserisce la larghezza del flusso e il numero di stazioni per
le misurazioni. Lo strumento divide la sezione in distanze equidistanti tra le
stazioni verticali.

* Non fisso (predefinito): I'operatore seleziona la spaziatura tra le verticali
delle stazioni. Questa & I'opzione pilt comunemente usata in quanto
consente all'operatore di includere ostruzioni e altre restrizioni nella sezione
trasversale.

» Fisso e non fisso - L'operatore seleziona il piano di riferimento per le
misurazioni della profondita. Valori: superiore o inferiore.

ingresso

Ripristina Consente di impostare tutte le opzioni dello strumento ai valori predefiniti.
predefinito

4. Diagnostica: selezionare questa opzione per risolvere i problemi con lo strumento o un sensore
collegato. Per ulteriori informazioni sulle opzioni di Diagnostica, consultare Diagnostica
a pagina 66.

Sezione 6 Avvio a auto-test
APERICOLO

Rischi chimici o biologici. Se questo strumento viene utilizzato per monitorare un
processo di trattamento e/o un sistema di alimentazione di sostanze chimiche per cui
esistono limiti normativi e requisiti di controllo legati a sanita pubblica, sicurezza
pubblica, attivita di produzione o trasformazione di alimenti e bevande, l'utente dello
strumento ha la responsabilita di conoscere e rispettare tutte le eventuali normative
applicabili e di predisporre meccanismi adeguati e sufficienti ai fini del rispetto delle
normative vigenti in caso di malfunzionamento dello strumento stesso.

Pericolo di incendio ed esplosione. Non utilizzare o conservare lo strumento alla luce
diretta del sole, vicino ad una fonte di calore o in ambienti ad alta temperatura come ad

A esempio un veicolo chiuso alla luce diretta del sole. La mancata adozione di questa
precauzione puo provocare il surriscaldamento della batteria e causare un incendio o
un'esplosione.

La batteria deve essere installata nello strumento e caricata prima dell'uso. Per ulteriori informazioni
sull'installazione e sulla sostituzione della batteria, consultare Installazione della batteria a pagina 55.
Per informazioni su come caricare la batteria, fare riferimento a Ricarica della batteria a pagina 56.
Nota: Lo strumento non funziona durante la carica della batteria.

1. Premere il pulsante di accensione dello strumento fino a udire un bip acustico.
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Lo strumento esegue un test automatico e il display mostra i risultati. Se lo strumento non supera
il test, sul display appare FAIL accanto al parametro non riuscito. Se il sensore fallisce, collegare
un sensore diverso, se disponibile.

2. Quando il test & completo, premere OK per andare al menu principale.

3. Per diseccitare lo strumento, premere il pulsante di alimentazione. Nella schermata di conferma,
selezionare Si e premere OK.
Se il misuratore portatile non risponde, premere e tenere premuto il pulsante di accensione per
piu di 3 secondi per forzare lo spegnimento. Non forzare lo spegnimento durante il funzionamento
normale o quando l'icona di accesso ai file & visibile.

6.1 Autotest dello strumento
Lo strumento esegue un auto-test diagnostico sotto tensione. Quando I'auto-test & completo, il
display mostra i risultati dell'autotest. Premere OK per andare al menu principale.

Se lo strumento non supera il test, sul display appare ERR. accanto al parametro in questione. Se il
sensore fallisce, collegare un sensore diverso, se disponibile.

6.2 Modalita Sleep

La retroilluminazione dello strumento si oscura dopo 30 secondi di inattivita e va in modalita sleep
dopo 60 secondi di inattivita. Queste azioni non si verificano se lo strumento & in modalita Tempo
reale o durante una misurazione. Dopo 30 minuti in modalita sleep, I'alimentazione dello strumento si
spegne.

Per annullare la modalita sleep, premere un tasto qualsiasi. La luminosita del display torna al livello
normale e tutti i tasti tornano alle loro normali funzioni.

Sezione 7 Manutenzione

7.1 Pulizia del sensore

laboratorio e indossare tutte le apparecchiature protettive appropriate per le sostanze
chimiche utilizzate. Fare riferimento alle attuali schede di sicurezza (MSDS/SDS) per i

j Pericolo di esposizione ad agenti chimici. Rispettare le procedure di sicurezza del
protocolli di sicurezza.

Pulire il sensore quando si verificano aumenti o diminuzioni imprevisti nelle tendenze di flusso o di
livello e dopo I'uso in corsi d'acqua sabbiosi o fangosi.

Per la contaminazione pesante, immergere il sensore in acqua per alcuni minuti per semplificare la
rimozione della contaminazione.

Scollegare il sensore dallo strumento prima di pulirlo. Usare solo soluzioni elencate come accettabili
in Tabella 3 per pulire il sensore. Per i sensori con una cella di pressione (ad es., sensori di
profondita a velocita plus), assicurarsi che i fori delle camere delle celle a pressione siano lavate e
prive di contaminazione. Sciacquare il sensore con acqua pulita prima di ricollegare il sensore al
gruppo.

Tabella 3 Soluzioni di lavaggio accettabili e inaccettabili

Accettabile Non toccare.
Detergente per piatti e acqua Candeggina concentrata
Lavavetri Cherosene
Alcol isopropilico Benzina

Idrocarburi aromatici
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7.2 Pulizia dello strumento

-

Premere il pulsante di alimentazione per diseccitare lo strumento.

N

Usare un panno umido per pulire I'esterno. Mescolare I'acqua con un detergente delicato, se
necessario.

3. Asciugare I'esterno dello strumento con un panno pulito. Lasciate che il metro si asciughi all'aria
completamente prima di riaccenderlo.
Nota: Non usare panni carta per pulire lo schermo. Questo tipo di tessuto puo causare danni allo schermo.

7.3 Sostituzione della batteria

Pericolo di esplosione e di incendio. Questa apparecchiatura contiene una batteria al litio
ad alta potenza che potrebbe surriscaldarsi e causare incendi o esplosioni anche se non
completamente carica. Per mantenere la sicurezza fornita dall'alloggiamento, i coperchi
dell'alloggiamento dello strumento devono essere installati e fissati con la bulloneria in
dotazione.

Rischio di incendio ed esplosione. E vietato utilizzare batterie non originali. Utilizzare
solo batterie fornite dal produttore dello strumento.

Sostituire la batteria quando si scarica troppo velocemente.

Nota: Se lo strumento deve essere inviato alla fabbrica per la riparazione o la manutenzione, rimuovere la batteria
e collocarla in una custodia protettiva prima della spedizione.

Disinserire 'alimentazione.
Rimuovere la batteria. Fare riferimento a Installazione della batteria a pagina 55.

Smaltire la batteria conformemente alle normative locali, regionali e nazionali.

Installare una nuova batteria nella stessa posizione e con lo stesso orientamento. Fare
riferimento a Installazione della batteria a pagina 55.

Utilizzare solo batterie che vengono fornite dal costruttore dello strumento.

5. Installare il coperchio della batteria. Assicurarsi che il coperchio sia ben fissato per mantenere il
grado di protezione.

6. Caricare la batteria se necessario. Fare riferimento a Ricarica della batteria a pagina 56.

> obd =

Sezione 8 Risoluzione dei problemi

8.1 Diagnostica

Nel menu principale, selezionare Diagnostics (Diagnostica) per vedere le informazioni sullo
strumento ed eseguire i test diagnostici in Tabella 4.

Tabella 4 Diagnostica strumento

Opzione Descrizione

Info. su Mostra le informazioni sullo strumento e sul sensore. Include il numero di serie e
la versione del firmware.

Elimina file Elimina tutti i file dalla memoria per fare spazio per nuove misurazioni. Assicurarsi
che i dati vengano scaricati su un PC prima che questa opzione sia selezionata. ||
sistema automaticamente riformatta la memoria dopo la cancellazione dei file.
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Tabella 4 Diagnostica strumento (continua)

Opzione Descrizione
Sensore Mostra informazioni diagnostiche sul sensore.
Autotest Far eseguire allo strumento un autotest.

Test tastiera Esegue una prova di tutti i pulsanti per assicurarsi che funzionino correttamente.

Prova display | Esegue un test sul display per assicurarsi che il display funzioni correttamente.

Registro eventi | Permette all'utente di vedere, cancellare o esportare il registro eventi. Esportare il
registro eventi per rendere il contenuto disponibile come file accessibile attraverso
I'archiviazione di massa USB. Questa opzione viene utilizzata principalmente
dall'assistenza di fabbrica.

8.2 Risoluzione degli errori
Lo strumento e il sensore non contengono parti riparabili dall'utente. Per gli errori e i messaggi
elencati, provare I'azione correttiva.

Se il problema non viene risolto o si verifica un problema che non & nell'elenco, contattare il
produttore.

Messaggio o problema Soluzione
Sensore non collegato Collegare un sensore e provare nuovamente l'azione.
Il valore e fuori range Modificare i parametri di misurazione o immettere un valore

diverso, quindi provare nuovamente I'azione.

E noto che i dati del sensore sono Pulire il sensore ed eseguire un test.
non corretti o non accurati

Sensore non riconosciuto Controllare il collegamento del sensore. Assicurarsi che il
dado di bloccaggio sulla porta di connessione sia serrato
(serraggio solo a mano).

Il display € chiaro o non ¢ visibile Premere un tasto sulla tastiera.

| dati non sono disponibili o Assicurarsi che I'opzione USB (menu principale) sia
I'accesso ai dati non € possibile impostata su Mass Storage.

Lo strumento non risponde Tenere premuto il pulsante di alimentazione per almeno

3 secondi. Questo diseccita il misuratore. Alimentare
nuovamente il misuratore.

Nota: Non utilizzare questo metodo per eseguire lo spegnimento durante il
funzionamento normale o se l'icona di accesso ai file e visibile sul display.
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Section 1 Manuel de I'utilisateur en ligne

Ce manuel utilisateur simplifié contient moins d'informations que le manuel d'utilisation détaillé,
disponible sur le site Web du fabricant.

Section 2 Caractéristiques

Les caractéristiques techniques peuvent étre modifiées sans préavis.

2.1 Caractéristiques techniques des capteurs

Caractéristique Détails

Mesure de la vitesse

Méthode Electromagnétique
Echelle 0 a6,09 m/s (0 a 20 pifs)
Profondeur minimale de I'eau | 3,18 cm (1,25 po)
Exactitude +2% de la lecture +0,015 m/s (0,05 pi/s) 0 &4 3,04 m/s (0 a
10 pi/s) ; £ 4% de la lecture de 3,04 a 4,87 m/s (10 a 16 pi/s)
Résolution 0 < valeur <10 : 3 décimales ; 10 < valeur < 100 : 2 décimales ;
100 < valeur < 1000 : 1 décimale ; valeur = 1000 : 0 décimale
Stabilité du zéro 10,015 m/s (£0,05 pi/s)
Matériau ABS, chargé verre

Indice de protection du boitier | IP68

Dimensions (L x | x h) 11,9x4,3x6,3cm (4,7 x1,7 x 2,5 po)
Matériau du céble Polyuréthane gainé
Longueurs de cable 2;6,1;12,2 et 30,5 m (6,5, 20, 40 et 100 pi)

Mesure de la profondeur

Méthode Type a diaphragme : pression absolue avec étalonnage en un seul
point

Précision (statique) Valeur la plus grande + 2% de la lecture ou = 0,015 m (+ 0,504 po).
Température en régime stationnaire et eau statique sans
circulation.

Echelle 3,05 m (0-10 ft)

Résolution 0 < valeur <10 : 3 décimales ; 10 < valeur < 100 : 2 décimales ;

100 < valeur < 1000 : 1 décimale ; valeur = 1000 : O décimale
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2.2 Caractéristiques de I'appareil de mesure portable

Caractéristique

Détails

Niveau de pollution

2

Classe de protection

Température de charge

0a40°C(32a104 °F)

Température de fonctionnement

—20 455 °C (44131 °F)

Température de stockage

—20 460 °C (4 & 140 °F )

Indice de protection du boitier

P67

Jauge de durée de vie de batterie

Graphique a barres a cing segments

Type de batterie

Lithium ion rechargeable, 3,6 V, 5,0 Ah, 18 Wh

Durée de vie de la batterie

18 heures en utilisation quotidienne courante intensive'; 20 °C
(68 °F)

Chargeur de batterie

Adaptateur électrique externe, efficacité énergétique VI, 100 a
240V CA, 50 a 60 Hz, entrée 0,5 A ; 12V DC, sortie 1,25 A

Dimensions (L x | x h)

21,8 x9,3x5,3cm (8,6 x 3,7 x 2,1 po)

Connecteur USB

Type Mini-B, 5 broches, protection IP67 avec le capuchon

Matériau

Polycarbonate et surmoulage élastomére thermoplastique
(TPE)

2.3 Caractéristiques de l'interface utilisateur

Caractéristique

Détails

Ecran graphique

Couleur, LCD 3,5" QVGA transflectif (lisible en plein soleil)

Résolution de mesure

0 <valeur <10 : 3 décimales ; 10 < valeur < 100 :
2 décimales ; 100 < valeur < 1000 : 1 décimale ; valeur =
1000 : 0 décimale

Clavier

Alphanumérique

Modes de fonctionnement

Temps réel, création de profil

Types de profil

Voie, conduit

Formes de conduit

Circulaire, rectangulaire, trapézoidal, 2/3 ceuf, 2/3 ceuf inversé

Entrées de voie

Stations fixes et non fixes

Réjection de bruit

Sélectionnable par I'utilisateur, 50 Hz ou 60 Hz

Unités de mesure

Vitesse : pi/s, m/s, cm/s, mm/s

Débit : pi¥/s, million gal/jour, gal/jour, gal/min, m3/s, m3/min,
m3/heure, m3/jour, litres/s, litres/min

Profondeur : po, pi, m, cm, mm

1 Défini comme 30 minutes de configuration, six périodes de 1 heure d'utilisation en continu avec
un capteur actif et I'écran a la luminosité maximale, et 30 minutes de mode veille entre les
périodes d'utilisation, téléchargement des données et extinction.
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Caractéristique Détails

Calcul de débit de voie Méthode de section moyenne ou de section médiane

Diagnostics Autotest, clavier, écran, journal d'événements

Méthodes de profilage de conduit | 0,9 x Vmax, 0,2/0,4/0,8, intégrateur de vitesse de niveau, 2D

Méthodes de création de profil de | Point 1, 2, 3, 4, 5 et 6 (méthode de vitesse, USGS et ISO),
voie méthode KREPS point 2, méthode de surface point 1 et
méthode de glace point 1 et 2

Types de fichier Temps réel, création de profil, journal d'événements

Langues Anglais, frangais, espagnol, allemand, italien, néerlandais,
danois, suédois, chinois, polonais, japonais, coréen, portugais,
slovaque, russe, hongrois, bulgare, roumain, tchéque, turc,
finnois, grec

2.4 Caractéristiques générales

Caractéristique Détails

Nombre maximum de fichiers en 50 chacun avec un maximum de 75 mesures capturées par

temps réel. l'utilisateur.

Microprogramme Le capteur et l'instrument de mesure portable peuvent étre
mis a niveau sur site par USB

Section 3 Généralités

En aucun cas le constructeur ne saurait étre responsable des dommages directs, indirects, spéciaux,
accessoires ou consécutifs résultant d'un défaut ou d'une omission dans ce manuel. Le constructeur
se réserve le droit d'apporter des modifications a ce manuel et aux produits décrits, a tout moment,
sans avertissement ni obligation. Les éditions révisées se trouvent sur le site Internet du fabricant.

3.1 Consignes de sécurité

Le fabricant décline toute responsabilité quant aux dégats liés a une application ou un usage
inappropriés de ce produit, y compris, sans toutefois s'y limiter, des dommages directs ou indirects,
ainsi que des dommages consécutifs, et rejette toute responsabilité quant a ces dommages dans la
mesure ou la loi applicable le permet. L'utilisateur est seul responsable de la vérification des risques
d'application critiques et de la mise en place de mécanismes de protection des processus en cas de
défaillance de I'équipement.

Veuillez lire 'ensemble du manuel avant le déballage, la configuration ou la mise en fonctionnement
de cet appareil. Respectez toutes les déclarations de prudence et d'attention. Le non-respect de
cette procédure peut conduire a des blessures graves de I'opérateur ou a des dégats sur le matériel.
Assurez-vous que la protection fournie avec cet appareil n'est pas défaillante. N'utilisez ni n'installez
cet appareil d'une fagon différente de celle décrite dans ce manuel.

3.1.1 Informations sur les risques d'utilisation

ADANGER

Indique une situation de danger potentiel ou imminent qui, si elle n'est pas évitée, entraine des
blessures graves, voire mortelles.

Indique une situation de danger potentiel ou imminent qui, si elle n'est pas évitée, peut entrainer
des blessures graves, voire mortelles.
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AATTENTION

Indique une situation de danger potentiel qui peut entrainer des blessures mineures ou légéres.

AVIS

Indique une situation qui, si elle n'est pas évitée, peut occasionner 'endommagement du matériel.
Informations nécessitant une attention particuliere.

3.1.2 Etiquettes de mise en garde

Lisez toutes les informations et toutes les étiquettes apposées sur I'appareil. Des personnes peuvent
se blesser et le matériel peut étre endommagé si ces instructions ne sont pas respectées. Tout
symbole sur l'appareil renvoie a une instruction de mise en garde dans le manuel.

suivent ce symbole afin d'éviter tout risque de blessure. S'ils sont apposés sur I'appareil,
se référer au manuel d'utilisation pour connaitre le fonctionnement ou les informations de
sécurité.

j Ceci est le symbole d'alerte de sécurité. Respectez tous les messages de sécurité qui

‘ Ce symbole indique la présence d'appareils sensibles aux décharges électrostatiques et
| \ indique que des précautions doivent étre prises afin d'éviter d'endommager I'équipement.

Le matériel électrique portant ce symbole ne doit pas étre mis au rebut dans les réseaux
domestiques ou publics européens. Retournez le matériel usé ou en fin de vie au
fabricant pour une mise au rebut sans frais pour I'utilisateur.

3.1.3 Conformité et certification

AATTENTION

Cet équipement n'est pas congu pour étre utilisé dans des environnements résidentiels et peut ne
pas offrir une protection adéquate a la réception radio dans de tels environnements.

Réglement canadien sur les équipements causant des interférences radio, ICES-003, Classe
A:

Les données d'essai correspondantes sont conservées chez le constructeur.

Cet appareil numérique de classe A respecte toutes les exigences du Réglement sur le matériel
brouilleur du Canada.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

FCC part 15, limites de classe A :

Les données d'essai correspondantes sont conservées chez le constructeur. L'appareil est conforme
a la partie 15 de la réglementation FCC. Le fonctionnement est soumis aux conditions suivantes :

1. Cet équipement ne peut pas causer d'interférence nuisible.

2. Cet équipement doit accepter toutes les interférences regues, y compris celles qui pourraient
entrainer un fonctionnement inattendu.

Les modifications de cet équipement qui n’ont pas été expressément approuvées par le responsable
de la conformité aux limites pourraient annuler I'autorité dont I'utilisateur dispose pour utiliser cet
équipement. Cet équipement a été testé et déclaré conforme aux limites définies pour les appareils
numeériques de classe A, conformément a la section 15 de la réglementation FCC. Ces limites ont
pour but de fournir une protection raisonnable contre les interférences néfastes lorsque I'équipement
fonctionne dans un environnement commercial. Cet équipement génére, utilise et peut irradier
I'énergie des fréquences radio et, s'il n'est pas installé ou utilisé conformément au mode d'emploi, il
peut entrainer des interférences dangereuses pour les communications radio. Le fonctionnement de
cet équipement dans une zone résidentielle risque de causer des interférences nuisibles, dans ce
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cas l'utilisateur doit corriger les interférences a ses frais Les techniques ci-dessous peuvent
permettre de réduire les problémes d'interférences :

1. Débrancher I'équipement de la prise de courant pour vérifier s'il est ou non la source des
perturbations

2. Sil'équipement est branché sur le méme circuit de prises que I'appareil qui subit des
interférences, branchez I'équipement sur un circuit différent.

3. Eloigner I'équipement du dispositif qui regoit l'interférence.

4. Repositionner I'antenne de réception du périphérique qui recoit les interférences.

5. Essayer plusieurs des techniques ci-dessus a la fois.

3.2 Présentation du produit

Le systéme de vitesse portable s'utilise sur le terrain, en laboratoire et dans les municipalités. Il est
possible de mesurer avec ce systéme des débits turbulents, bruyants et lents.

Quand le capteur est placé dans I'eau en mouvement, un champ magnétique autour du capteur crée
une tension proportionnelle a la vitesse de circulation. Cette amplitude de tension, qui représente le
débit d'eau autour du capteur, est détectée par des électrodes dans le capteur et traitée par le
microprocesseur du capteur. Le signal traité est transmis numériquement par le cable du capteur a
I'appareil de mesure portable et les informations sont affichées sur I'écran de I'appareil de mesure.
Le systéme comporte un appareil de mesure portable, un capteur avec cable et accessoires.
L'appareil de mesure et le capteur prennent des informations de vitesse dans des conduits et des
rivieres. Ces mesures sont importantes pour I'étalonnage dans les industries des eaux usées
municipales, ainsi que pour les évaluations d'impact sur I'environnement.

Deux types de capteur sont proposés : vitesse seulement et vitesse plus profondeur. Ce manuel
traite des deux types de capteur. Si des informations ne seront applicables qu'a un type particulier de
capteur, le texte en fait mention.

3.21 Vue d'ensemble du systéme

Une vue d'ensemble d'un systéme monté est présentée dans la Figure 1. Consultez la
documentation fournie avec chaque composant ou accessoire pour en savoir plus.
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Figure 1 Composants montés

veang

LN
1 Courantométre portable 5 Montage ajustable du courantométre
portable
2 Verrou de hauteur/dispositif de libération du | 6 Ensemble du capteur
capteur
3 Partie supérieure de la perche a gué 7 Sens du débit

(accessoire)

4 Cable du capteur

3.2.2 Apercu du capteur

La Figure 2 présente les composants principaux du capteur. Les instructions de fixation du capteur
sur un support standard ou a fixation par le haut, sur une tige de barbotage , sont fournies avec
I'accessoire.
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Figure 2 Composants du capteur

1 Electrodes de capteur 5 Cuve de pression (capteurs avec option de
profondeur)

2 Corps du capteur 6 Capteur avec option de profondeur

3 Fiche de connexion du capteur 7 Capteur sans option de profondeur

4 Vis moletée de fixation du capteur

3.2.3 Apergu général de I'appareil de mesure
La Figure 3 présente l'appareil de mesure.
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Figure 3 Composants de I'appareil

1 Port de connexion USB2 6 Trou fileté pour support réglable d'appareil
de mesure
Clavier 7 Fentes pour fixation par velcro ou sangle
Ecran de I'appareil de mesure 8 Fente pour passage de la sangle de
suspension au cou (2x)
4 Port d'extension (non utilisé) 9 Port de connexion du capteur
5 Capot du compartiment des batteries 10 Connecteur du chargeur de batterie

3.3 Composants du produit

En cas d'achat d'un systéme complet, consultez le Figure 4 pour vous assurer d'avoir regu tous les
composants. Si un élément est manquant ou endommagé, contactez immédiatement le fabricant ou
un représentant.

2 Ne pas utiliser la connexion USB pour charger la batterie.
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Figure 4 Composants du systéme

Mallette de transport (avec fente pour le
cable du capteur)

8 Montage capteur universel

Cable USB avec connecteur mini-USB, 1 m
(3 pieds)

9 Sangle velcro

3 Support réglable pour appareil de mesure 10 Cordon
portable
Chargeur de batterie, 100 a 240 V c.a. 11 Courantométre portable

Capteur

12

Batterie au lithium

Vis moletées supplémentaires (4x)

N|({o|loa| b

Chiffon pour nettoyer le capteur

13

Capteur tel qu'il est connecté au compteur
a l'intérieur de la mallette

Section 4 Installation

4.1 Pose du capteur sur le support universel

Utilisez le support de capteur universel pour fixer le capteur a des manches de 1 pouce de diamétre
au maximum. Pour un fonctionnement correct et des relevés exacts, I'avant du capteur doit étre
dirigé vers I'amont et les électrodes en plein contact avec le flux.

Remarque : Maintenez les électrodes du capteur propres en évitant toute trace de substance non conductrice telle
que de l'huile et de la graisse. Pour éliminer les salissures du capteur, consultez la section Nettoyage du capteur

a la page 88.

1.

La partie avant du capteur est ronde et contient trois électrodes. Le capteur comporte un trou de
montage a l'arriére et une vis moletée au-dessus. Placez I'axe de fixation du support universel
dans le trou de fixation a l'arriére du capteur. Assurez-vous que l'axe de fixation est engagé a
fond dans le trou de fixation et que la vis moletée est engagée dans la gorge.

Serrez a la main la vis moletée.

Passez un manche de 2,5 cm (1 pouce) au plus de diamétre dans la bride du support universel

de capteur. Serrez la pince.

Remarque : Instructions de montage du capteur sur une tige de barbotage standard ou par le haut fournie

avec l'accessoire.
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4.2 Sécurité des batteries au lithium

W Risque d'incendie et d'explosion. Les batteries au lithium peuvent chauffer, exploser ou
prendre feu et provoquer des blessures graves en cas d'exposition a des conditions

f E abusives.

N'utilisez pas la batterie si elle apparait endommageée.

N'utilisez pas la batterie aprés un choc fort ou des vibrations importantes.
N'exposez pas la batterie a une flamme.

Conservez la batterie a des températures inférieures a 60 °C (140 °F).

Conservez la batterie au sec et a I'abri de I'eau.

Evitez que la borne positive et la borne négative de la batterie n'entrent en contact.
Ne laissez pas les personnes non autorisées toucher la batterie.

Jetez la batterie conformément a la réglementation locale, régionale et nationale.

N'utilisez et ne stockez pas I'appareil sous la lumiére directe du soleil, prés d'une source de
chaleur ou dans des environnements a haute température tel que dans un véhicule fermé en plein
soleil.

4.3 Installation de la batterie

Risque d'incendie et d'explosion. Cet équipement contient une pile au lithium a haute
énergie pouvant s'enflammer et provoquer un incendie ou une explosion, méme en
I'absence d'alimentation électrique. Pour maintenir le niveau de sécurité offert par le
boitier de l'instrument, les couvercles du boitier de I'instrument doivent étre installés et
fermés a I'aide du matériel fourni.

> b

(N Risque d'explosion et d'incendie. La substitution du type de pile n'est pas autorisée.
('M Utilisez uniquement les piles fournies par le fabricant de I'appareil.

Installez la batterie au lithium fournie comme indiqué dans la Figure 5.
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Figure 5 Installation de la batterie

4.4 Mise en charge de la batterie

Remarque : Le remplacement du chargeur de batterie n'est pas autorisé. N'utilisez que le chargeur préconisé dans
la liste de pieces détachées et accessoires pour l'instrument. Consultez la section Pieces de rechange et
accessoires dans la version compléte du manuel.

Avant la premiére utilisation, chargez totalement la batterie de l'instrument avec le chargeur de
batterie fourni. Une batterie totalement déchargée se charge en 8 heures environ.

1. Assurez-vous d'utiliser le type de fiche correspondant a I'emplacement géographique ou est
installé le chargeur de batterie.

2. Branchez le chargeur de batterie sur une prise électrique avec mise a la terre.

3. Connectez le chargeur de batterie au connecteur correspondant sur l'instrument. Reportez-vous
a Apercu général de I'appareil de mesure a la page 74. Le niveau de la batterie s'affiche.
Un voyant bleu autour de I'orifice de charge s'allume pendant la charge de la batterie. Quand la
charge est terminée, le voyant bleu s'éteint.
Remarque : L'instrument n'est pas opérationnel pendant la charge de la batterie. La batterie ne se charge pas
par la connexion par cable USB.
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4.5 Branchement du capteur a I'appareil de mesure

4.6 Fixation du cordon

Fixez le cordon pour porter I'instrument en toute sécurité au tour du cou.
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4.7 Fixation de la sangle velcro

Utilisez la sangle velcro pour maintenir le cable supplémentaire. Reportez-vous a Figure 6.

Figure 6 Fixation de la sangle velcro

| 1 Coté boucles | 2 Cobté crochets

Section 5 Interface utilisateur et navigation

5.1 Fonctions du clavier et des touches

La Figure 7 présente le clavier de I'appareil de mesure. La Tableau 1 donne les fonctions de chaque
touche ou type de touche.
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Figure 7 Clavier

1 Alimentation marche/arrét 6 Menu Principal
2 OK 7 Soulignement ou point décimal
3 Fléches Haut et Bas 8 Retour arriére
4 Saut rapide 9 Alphanumérique
5 Fléches Gauche et Droite 10 Menu précédent
Tableau 1 Description de la touche
Touche Description

Alimentation marche/arrét

Active et désactive l'instrument de mesure.

OK

Valide une saisie ou une option de menu sélectionnée.

Fléches Haut et Bas

Déplace vers le haut ou vers le bas sur I'écran. Si le curseur se trouve
en haut ou en bas de I'écran, il revient en bas en haut en appuyant sur
la touche HAUT ou BAS.

Saut rapide

En fonctionnement normal, cette touche fait sauter a I'écran Sélect.
forme du conduit. En fonctionnement Profileur, la touche Saut rapide
est désactivée.

Si la fonction de zéro automatique est désactivée, maintenez cette
touche enfoncée pendant cinq secondes pour une mise a zéro
manuelle du capteur de profondeur.

En mode Temps réel, la touche Saut rapide fait alterner les vues
numérique et graphique.

Fléches Gauche et Droite

Déplace vers la gauche ou la droite sur I'écran.

Menu Principal

Passe au menu principal depuis tout sous-menu ou écran.

Soulignement ou point
décimal

Insére un caractere de soulignement ou un point décimal. Dans les
champs numériques seulement, cette touche place automatique un
point décimal a la position du curseur.

Retour arriére

Rameéne le curseur en arriére d'un caractere.
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Tableau 1 Description de la touche (suite)

Touche

Description

Alphanumérique

Passe le clavier en mode alphabétique ou numérique. Les valeurs sont
placées dans l'autre indiqué sur la touche. Aprés 2 secondes, la valeur
affichée a I'écran est enregistrée et le curseur avance.

Menu précédent

Passe a I'écran précédent.

5.2 Barre d’état.

Une barre d"état apparait en haut du menu. Vous trouverez des descriptions des informations de la
barre d'état dans la section Tableau 2.

Tableau 2 Indicateurs dans la barre d'état

Indicateur

Description

Heure et date

Affiche I'heure et la date en cours.

usB

Apparait quand un cable USB est connecté. Si un cable USB est connecté
et que cet indicateur n'apparait pas dans la barre d'état, le cable USB n'est
pas engagé a fond. Assurez-vous que le cable USB est enfoncé
complétement et fait un bon contact avec le port de connexion.

Conductivité

Si le capteur est en dehors de I'eau et non conducteur, un rond bleu
apparait en regard de l'icone de batterie. Si le capteur est dans I'eau et
conducteur, l'indicateur est un disque bleu plein.

Batterie

Un graphique a cing barres indique le niveau de charge de la batterie.

Acces au fichier

Apparait quand l'appareil de mesure est en train d'accéder a un fichier.

Indicateur de
profondeur a zéro
automatique

Si le capteur de profondeur a été mis a zéro dans les 30 minutes, un rond
vert plein apparait en regard de l'indicateur de conductivité. Si le capteur
de profondeur n'a pas été mis a zéro dans les 30 derniéres minutes, cet
indicateur clignote en rouge.

5.3 Navigation et menu Princ.

Appuyez sur OK pour confirmer une option de menu sélectionnée ou une valeur affichée a I'écran.
Sélectionnez Plus et appuyez sur OK pour afficher des écrans et options supplémentaires le cas
échéant. Appuyez sur le bouton Menu principal pour passer au menu principal depuis un sous-menu.
Remarque : Certaines opérations ne peuvent pas étre effectuées sans connecter un capteur a I'appareil de
mesure. Si vous tentez ces opérations en I'absence de capteur connecté, I'écran affiche un message d'erreur.
Branchez un capteur et recommencez l'opération.

1. Temps réel—Sélectionnez cette option pour obtenir des données de vitesse et de profondeur en
temps réel. (Un capteur avec capacité de profondeur est indispensable pour afficher la
profondeur). Vous trouverez un exemple d'écran Temps réel pour des capteurs de vitesse
seulement sur la Figure 8. Vous trouverez des écrans Temps réel de capteurs avec vitesse et
profondeur sur la Figure 9. Le format des données et options présentées dépend du type de
capteur utilisé. En mode Temps réel, la touche Saut rapide bascule entre les vues numériques et
graphiques des données en temps réel. La vitesse est mise a jour en mode de filtre FPA en
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fonction d'un temps de calcul de moyenne sur période fixe. En mode de filtre RC, la vitesse est
mise a jour en continu sur I'écran toutes les 250 ms.

Option Description

Capturer Enregistre en mémoire les données de profondeur et de vitesse affichées.
Les données sont enregistrées jusqu'a une extinction suivie d'un rallumage,
I'enregistrement de la mémoire dans un fichier temps réel non volatil, ou la
sortie de I'utilisateur du mode temps réel.

Enr. Enregistre les mesures capturées dans la mémoire volatile vers un fichier
temps réel non volatil. Un message apparait si le nombre de fichiers est
supérieur au maximum possible. Les fichiers sont enregistrés en format
délimité par des tabulations (.tsv).

Done ou OK Quitte le mode temps réel et revient au menu Princ. Si la mémoire volatile
contient des données non enregistrées, un message de confirmation
demande a I'utilisateur de confirmer la sortie sans enregistrement des

données.

Transparent Efface les mesures capturées depuis le tampon de mémoire volatile.
L'utilisateur peut choisir parmi les options Effacer dernier, Effacer tout ou
Annuler.

Setup Permet a I'utilisateur de modifier les paramétres du filtre principal, d'activer et

de programmer la fonction de positionnement de capteur a Profondeur max.
La fonction Profondeur max. permet a I'utilisateur de saisir des parametres
systéme pour la mesure de profondeur en mode temps réel. L'utilisateur peut
choisir de saisir une valeur de profondeur maximale prise directement avec
une régle (manuel), ou indirectement par la mesure de profondeur
(automatique). Les deux méthodes activent la fonction de positionnement de
capteur a Profondeur max.

Dans la configuration de mode automatique, I'utilisateur saisit directement la
distance a partir du fond du canal jusqu'au bas du support du capteur
(décalage). L'interface de configuration affiche en permanence la valeur de
profondeur en cours renvoyée par le capteur plus le décalage. L'appareil
enregistre cette valeur comme Profondeur max. a l'appui sur le bouton OK.
Dans tous les autres cas, les valeurs de profondeur affichées n'incluent pas
le décalage.

La fonction de Profondeur max. exige un capteur disposant de fonctions de
vitesse plus profondeur.

Fichiers ou Affiche un récapitulatif de chaque fichier en temps réel enregistré en mémoire
Voir non volatile. Les fichiers peuvent étre affichés et supprimés individuellement.
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Figure 8 Ecran temps réel

FH950

FHOS0  07:46:16 06.08.2012 USe @ (I
Real-Time »
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Diagnostics Progress: 32%

07:46:16 06.08.2012 USB @ fIIIT
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0.000

File: 1/3

Capture

Save

Clear
Setup

Files

Figure 9 Ecran Temps réel pour un capteur avec profondeur

2. Profileur— Sélectionnez cette option pour faire des mesures de vitesse dans une voie ou un
conduit. L'appareil de mesure affiche des invites quand une saisie de I'utilisateur est nécessaire.
Un pourcentage de la mémoire restante est donné avec résolution de 1%. Consultez la version

FH350

Yelocity (ft/s)

07:46:16 06.08.2012 USE® @ {1m|

FPA, t=10 5

0.09

Progress: 75%

Depth (ft)
0.37
I 1
Capture Clear
Save Setup

compléte du manuel pour en savoir plus sur les profils.

Option Description

Voie

moyenne.

Cette option permet de configurer un profil pour une voie ou un canal de circulation.
Prenez des mesures de vitesse pour calculer le refoulement total en fonction des
normes ISO 748 ou USGS par les méthodes de section médiane ou de section

Conduit Cette option permet de configurer un profil pour un conduit.
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Option Description

Fichiers Cette option s'utilise pour afficher ou supprimer des fichiers enregistrés. Les fichiers
peuvent étre supprimés tous d'un coup ou individuellement.

Setup Cette option permet de configurer ou de modifier les réglages des paramétres du
filtre ainsi que la fonction de Profondeur max.

3. Config—Sélectionnez cette option pour modifier des paramétres et préférences générales du

systeme.
Option

Etalonnage de
vitesse

Parameétres de
filtre

Seuil
humide/sec

Prof. zéro
auto

EMI

Description

Etalonne le capteur. Ajoute un décalage de site a I'étalonnage d'usine.
Consultez I'annexe dans la version compléte du manuel pour en savoir plus.

Applique un filtre d'acquisition de données (filtre principal ou préfiltre).
L'utilisateur peut sélectionner les paramétres du filtre.

Filtre principal

* Moyenne sur période fixe (FPA) (Fixed Period Averaging) — la moyenne
sur période fixe calcule une moyenne des données sur une durée fixe
sélectionnable par I'utilisateur (1 a 480 secondes). La valeur par défaut est
10 secondes. Si la valeur de FPA est 5, la valeur de vitesse présentée a
I'affichage est mise a jour toutes les 5 secondes.

» Constante de temps — le filire RC permet de lisser les turbulences par une
constante de temps sélectionnée dans l'algorithme de filtre. Ce mode est
utile pour la recherche d'une vitesse maximale, par exemple dans la
méthode de profil courante 0,9 x Vmax. Les constantes de temps élevées
pour le filtre RC donnent un lissage supérieur. La constante de temps peut
étre comprise entre 2 et 20 secondes, avec une valeur par défaut de 6. A
1 fois la constante de temps, le filtre se stabilise a environ 60% de la valeur
finale. A 5 fois la constante de temps, le filtre se stabilise a 99,9% de la
valeur finale. Donc, si la valeur RC est réglée a 2, la valeur finale apparait
apres 10 secondes.

Pré-filtre

» Filtre médian — La procédure de filtrage est effectuée dans le capteur. La
fonction peut étre désactivée. Mais la valeur recommandée (par défaut) est
de 5. Activez la fonction pour saisir ou modifier cette valeur.

Régle le seuil d'immersion du capteur pour les conditions humide et séche. La
valeur par défaut est 20%. Consultez I'annexe dans la version compléte du
manuel pour en savoir plus.

Active ou désactive la fonction de zéro automatique.

Si la fonction est activée, l'instrument effectue un étalonnage dans l'air quand
le capteur est sorti de I'eau et qu'il se trouve dans I'air. Pour effectuer
I'étalonnage dans l'air, l'instrument met automatiquement le capteur a zéro.

Si la fonction est désactivée, I'utilisateur peut mettre a zéro le capteur
manuellement. Pour cela, sortir le capteur du flux, puis appuyer et maintenir
enfoncée la touche Saut rapide pendant cing secondes.

Quand le capteur est resté dans le flux pendant 30 minutes, le cercle vert en
haut a droite passe de vert a rouge. C'est une indication pour I'utilisateur qu'il
doit sortir le capteur pour le remettre a zéro.

Définit la fréquence de réjection de bruit ambiant a 50 Hz ou 60 Hz (Valeur par
défaut).
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Option

Horloge

uUsB

Langue

Unités

Signal sonore

Calcul de
débit

Saisie station

Restaurer les
valeurs par
défaut

Description

Reégle la date et I'heure de I'appareil de mesure portable au format 24 heures.
Le passage a I'neure d'été n'est pas pris en charge.

Définit le mode USB.

» Stockage de masse (Valeur par défaut) — Dans ce mode I'appareil se
comporte comme une clé USB ou un disque dur. Les fichiers sont en
lecture seule.

+ CDC—Ce mode permet de mettre a jour le microprogramme.

Sélectionne la langue utilisée dans les menus.

Définit les unités pour les mesures de vitesse, de débit et de profondeur. Les
options sont Métrique ou Anglaise (Valeur par défaut).

Activé (Valeur par défaut) ou désactivé. Si ceci est activé, I'appareil émet une
tonalité lorsque :

» Le capteur est a la profondeur correcte pour les méthodes de profil
concernées.

* 95 % du temps de mesure est écoulé (mode profileur).

» Un bouton inactif est enfoncé dans un menu.

Cette fonction n'est disponible qu'avec le capteur de profondeur en option

Sélectionne la méthode de calcul de débit pour un segment de pleine eau
(profils de voie seulement). Les options sont Section moyenne ou Section
médiane. Consultez I'annexe dans la version compléte du manuel pour en
savoir plus.

» Fixe — L'opérateur entre la largeur de la voie et le nombre de stations
verticales pour les mesures. L'appareil de mesure divise la section
transversale en distances régulierement espacées entre les verticales de la
station.

* Non fixe (Valeur par défaut) — L'opérateur sélectionne I'espacement entre
les verticales de la station. C'est I'option la plus couramment utilisée car elle
permet a l'opérateur de tenir compte des obstacles et autres limitations
dans la section transversale.

» Fixe et non-fixe : I'opérateur sélectionne le plan de référence pour mesurer
la profondeur. Valeurs : Haut ou Bas.

Rameéne toutes les options de I'appareil de mesure a leur valeur par défaut
d'usine.

4. Diagnostics— Sélectionnez cette option pour dépanner des problémes sur I'appareil de mesure
ou un capteur relié. Pour en savoir plus sur l'option Diagnostics, consultez Diagnostics

a la page 89.
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Section 6 Démarrage et autotest
ADANGER

Dangers chimiques ou biologiques. Si cet instrument est utilisé pour la surveillance d'un
procédé de traitement et/ou d'un systéme de dosage de réactifs chimiques auxquels
: s'appliquent des limites réglementaires et des normes de surveillance motivées par des

préoccupations de santé et de sécurité publiques ou de fabrication et de transformation
d'aliments ou de boissons, il est de la responsabilité de I'utilisateur de cet instrument qu'il
connaisse et applique les normes en vigueur et qu'il ait a sa disposition suffisamment de
mécanismes pour s'assurer du bon respect de ces normes dans I'éventualité d'un
dysfonctionnement de I'appareil.

Risques d'incendie et d'explosion. N'utilisez et ne stockez pas l'instrument sous la lumiére
directe du soleil, prés d'une source de chaleur ou dans des environnements a haute

A température tel que dans un véhicule fermé en plein soleil. Le non-respect de cette
consigne peut entrainer une surchauffe de la batterie et ainsi un incendie ou une
explosion.

La batterie doit étre installée dans I'appareil de mesure et chargée avant utilisation. Pour en savoir
plus sur l'installation et le remplacement de la batterie, consultez la section Installation de la batterie
ala page 77. Pour en avoir plus sur la fagon de charger la batterie, consultez la section Mise en
charge de la batterie a la page 78.

Remarque : L'instrument n'est pas opérationnel pendant la charge de la batterie.

1. Appuyez sur le bouton d'alimentation du compteur jusqu'a entendre un bip sonore.
Le compteur effectue un autotest et I'écran affiche les résultats. Si I'appareil de mesure échoue a
l'autotest, I'écran indique ECHEC en regard du paramétre en question. En cas de défaillance du
capteur, branchez un capteur différent s'il en existe un disponible.

2. Quand l'autotest est terminé, appuyez sur OK pour passer au menu principal.

3. Pour désactiver l'appareil de mesure, rappuyez sur le bouton d'alimentation. Sur I'écran de
Confirmation, sélectionnez Oui et appuyez sur OK.
Si I'appareil de mesure portable ne répond plus, maintenez enfoncé le bouton d'alimentation
pendant plus de 3 secondes pour forcer I'extinction. Ne forcez pas I'extinction en fonctionnement
normal pendant que l'icbne d'acces au fichier est visible.

6.1 Autotest de l'instrument

L'appareil de mesure effectue un autotest de diagnostic lors de son activation. L'écran affiche les
résultats de l'autotest apres I'achévement de celui-ci. Appuyez sur OK pour passer au menu
principal.

Si I'appareil de mesure échoue a l'autotest, I'écran indique ECHEC en regard du parameétre en
question. En cas de défaillance du capteur, branchez un capteur différent s'il en existe un disponible.

6.2 Mode veille

Le rétroéclairage de I'appareil de mesure réduit sa luminosité aprés 30 secondes d'inactivité et passe
en mode veille apres 60 secondes d'inactivité. Ces actions ne se produisent pas si I'appareil de
mesure est en mode temps réel ou tant qu'il est en cours de mesure. Aprés 30 minutes en mode
veille, I'alimentation de I'appareil de mesure est coupée.

Pour annuler le mode veille, appuyez sur une touche. La luminosité de I'écran revient au niveau
normal et toutes les touches reviennent a leur fonction normale.
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Section 7 Maintenance

7.1 Nettoyage du capteur

portez tous les équipements de protection personnelle adaptés aux produits chimiques
que vous manipulez. Consultez les fiches de données de sécurité (MSDS/SDS) a jour

j Risque d'exposition chimique. Respectez les procédures de sécurité du laboratoire et
pour connaitre les protocoles de sécurité applicables.

Nettoyez le capteur en cas d'augmentation ou de diminution inattendue de débit ou de variation de
tendance de niveau, comme apres I'utilisation dans des cours d'eau sableux ou boueux.

En cas de contamination importante, laissez tremper le capteur dans de I'eau claire quelques
minutes pour faciliter I'élimination des dépéts.

Débranchez le capteur de l'instrument avant le nettoyage. N'utilisez que des solutions indiquées
comme acceptablee dans le Tableau 3 pour nettoyer le capteur. Pour les capteurs équipés d'une
cuve de pression (c'est-a-dire capteurs de vitesse plus profondeur), assurez-vous que les trous des
chambres de la cuve de pression sont rincés et dégagés de tout dépbt. Rincez le capteur a I'eau
propre avant de le refixer sur I'ensemble.

Tableau 3 Solutions de nettoyage agréées et non agréées

Autorisée Ne pas utiliser
Produit a vaisselle et eau Eau de Javel concentrée
Produit a vitre Kéroséne
Alcool isopropylique Essence
Hydrocarbures aromatiques

7.2 Nettoyage de I'appareil de mesure

-

Appuyez sur le bouton d'alimentation pour couper I'alimentation de I'appareil de mesure.

Nettoyez I'extérieur de I'appareil de mesure avec un chiffon humide propre. Ajoutez un détergent
doux a I'eau si nécessaire.

Séchez I'extérieur de l'appareil de mesure avec un chiffon propre. Laissez sécher completement
I'appareil a I'air avant de rétablir I'alimentation.

Remarque : N'utilisez pas de chiffons a base de papier pour nettoyer I'écran. Ce type de chiffon peut
endommager I'écran d'affichage.

g

@

7.3 Remplacement de la batterie

Risque d'incendie et d'explosion. Cet équipement contient une pile au lithium a haute
énergie pouvant s'enflammer et provoquer un incendie ou une explosion, méme en
I'absence d'alimentation électrique. Pour maintenir le niveau de sécurité offert par le
boitier de l'instrument, les couvercles du boitier de I'instrument doivent étre installés et
fermés a I'aide du matériel fourni.

>

(N Risque d'explosion et d'incendie. La substitution du type de pile n'est pas autorisée.
\M Utilisez uniquement les piles fournies par le fabricant de l'appareil.
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Remplacez la batterie si vous constatez des pertes de puissance alors qu'elle est a pleine charge.

Remarque : Si l'instrument doit étre renvoyé a I'usine pour réparation ou entretien, retirez la batterie et placez-la
dans une enveloppe de protection avant I'expédition.

Pobd=

Coupez I'alimentation.

Retirez la batterie. Reportez-vous a Installation de la batterie a la page 77.

Jetez la batterie conformément a la réglementation locale, régionale et nationale.

Posez une batterie neuve au méme emplacement et dans le méme sens. Reportez-vous a

Installation de la batterie a la page 77.
Utilisez uniquement les batteries fournies par le fabricant de I'appareil.

5. Posez le capot de la batterie. Assurez-vous que le capot est bien fixé pour conserver le
classement d'environnement du boitier.

6. Chargez la batterie si nécessaire. Reportez-vous a Mise en charge de la batterie a la page 78.

Section 8 Dépannage

8.1 Diagnostics

Sur le menu principal, sélectionnez Diagnostics pour afficher les informations concernant I'appareil
de mesure et les essais de diagnostic dans Tableau 4.

Tableau 4 Diagnostics de I'appareil de mesure

Option

Description

A propos de...

Affiche des informations sur I'appareil de mesure et le capteur. Inclut le
numéro de série et la version du microprogramme.

Supprimer les fichiers

Supprime tous les fichiers de la mémoire pour faire de la place pour de
nouvelles mesures. Assurez-vous que les données ont été téléchargées
vers un PC avant de sélectionner cette option. Le systeme reformate
automatiquement la mémoire aprés suppression des fichiers.

Capteur Affiche des informations de diagnostic sur le capteur.
Autotest Fait effectuer un autotest de diagnostic par I'appareil de mesure.
Test clavier Effectue un test de chaque bouton pour s'assurer qu'il fonctionne.

Test d'écran

Effectue un test d'écran pour s'assurer qu'il fonctionne.

Journal événements

Permet de voir, de supprimer ou d'exporter le journal d'événements.
Exportez le journal d'événements pour rendre son contenu accessible sous
forme d'un fichier sur un stockage de masse USB. Cette option est utilisée
essentiellement par le service apres-vente d'usine.

8.2 Dépannage des erreurs

L'appareil de mesure et le capteur ne contiennent aucune piéce réparable par I'utilisateur. Pour les
erreurs et messages indiqués, essayez I'action corrective.

Si le probléme ne disparait pas ou s'il apparait un probléme qui n'est pas dans la liste, contactez le

constructeur.
Message ou probléme Solution
Le capteur n'est pas connecté Connectez un capteur et recommencez I'action.
La valeur est en dehors de la plage Changez les parameétres de mesure ou entrez une valeur
différente, puis réessayez I'action.
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Message ou probléme

Solution

Les données de capteur sont
apparemment incorrectes ou inexactes

Nettoyez le capteur et faites un test.

Le capteur n'est pas reconnu

Vérifiez le branchement du capteur. Assurez-vous que le
contre-écrou du port de connexion est serré (ne serrez
qu'a la main).

L'écran est sombre ou n'est pas visible

Appuyez sur une touche sur le clavier.

Les données ne sont pas disponibles
ou l'accés aux données n'est pas
possible

Assurez-vous que l'option USB (menu principal) est réglée
sur Stockage de masse.

L'appareil de mesure ne répond pas

Maintenez enfoncé le bouton d'alimentation pendant au
moins 3 secondes. Ceci désactive I'appareil de mesure.
Réactivez I'appareil de mesure.

Remarque : N'utilisez pas cette méthode pour éteindre I'appareil en
fonctionnement normal si l'icéne d'accés au fichier apparait a I'écran.
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Tabla de contenidos

Instalacion en la pagina 99
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en la pagina 103

Manual del usuario en linea en la pagina 91 6
Especificaciones en la pagina 91
Informacion general en la pagina 93

Inicio y auto diagndstico en la pagina 109
7 Mantenimiento en la pagina 110
8 Solucion de problemas en la pagina 111

Interfaz del usuario y navegacion

Seccion 1 Manual del usuario en linea

Este manual basico de usuario contiene menos informacion que el manual de usuario completo, que
esta disponible en la pagina web del fabricante.

Seccién 2 Especificaciones

Las especificaciones estan sujetas a cambios sin previo aviso.

2.1 Especificaciones del sensor

Especificacion

Datos

Medicion de velocidad

Método

Electromagnético

Rango

0a 6,09 m/s (0 a 20 pies/s)

Profundidad minima del agua

3,18 cm (1,25 pulg.)

Exactitud +2% de lectura +0,015 m/s (+0,05 pies/s) a 3,04 m/s (0 a
10 pies/s); + 4% de lectura entre 3,04 y 4,87 m/s (10 a 16 pies/s)
Solucién 0 < valor < 10: 3 decimales; 10 < valor < 100: 2 decimales; 100 <

valor < 1000: 1 decimal; valor = 1000: 0 decimales

Estabilidad cero

10,015 m/s (0,05 pies/s)

Material

ABS, lleno de gas

Grado de proteccion

1P68

Dimensiones (Prof. x An. x Al.)

11,9x4,3x6,3cm (4,7 x 1,7 x 2,5 pulg.)

Material del cable

Sobrecubierta de poliuretano

Longitud de los cables

2,6,1,12,2y 30,5 m (6,5, 20, 40 y 100 pies)

Mediciéon de la profundidad

Método

Tipo diafragma: presién absoluta con calibracién de un punto.

Exactitud (estatica)

La mayor de + 2% de la lectura o £ 0,015 m (+ 0.504 pulgadas).
Temperatura constante y agua estatica que no corre.

Rango

3,05 m (0-10 ft)

Solucion

0 < valor < 10: 3 decimales; 10 < valor < 100: 2 decimales; 100 <
valor < 1000: 1 decimal; valor = 1000: 0 decimales
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2.2 Especificaciones de

| medidor portatil

Especificacion

Detalles

Grado de contaminacion

2

Clase de proteccion

Temperatura de carga

0a40°C (32a104 °F)

Temperatura de funcionamiento

~20 a 55 °C (-4 a 131 °F)

Temperatura de almacenamient

0 | -20a 60 °C (-4 a 140 °F )

Grado de proteccion

P67

Medidor de duracion de la bater

ia | Grafico de barras de cinco segmentos

Tipo de bateria

lon de litio recargable: 3,6 V, 5,0 Ah, 18 Wh

Duracién de la bateria

18 horas de uso intensivo diario tipico'; 20 °C (68 °F)

Cargador de bateria

Adaptador externo de corriente, eficiencia energética VI,
100-240 V CA, 50-60 Hz, 0,5 A de entrada; 12V CC, 1,25 A de
salida

Dimensiones (L x An x A)

21,8x9,3x5,3cm (8,6 x 3,7 x 2,1 pulg.)

Conector USB

Tipo mini-B, de 5 clavijas, clasificado como IP67 con la cubierta

Material

Policarbonato con sobremolde de elastomero termoplastico
(TPE)

2.3 Especificaciones de

interfaz del usuario

Especificacion

Datos

Visualizador de graficos

Color, LCD de 3,5" QVGA transflectivo (legible bajo luz solar
directa)

Resolucién de medicion

0 < valor < 10: 3 decimales; 10 < valor < 100: 2 decimales; 100 <
valor < 1000: 1 decimal; valor = 1000: 0 decimales

Teclado

Alfanumérico

Modos de operacion

Tiempo real, perfilado

Tipos de perfil

Flujo, conducto

Formas de conducto

Circular, rectangular, trapezoidal, 2/3 huevoide, huevoide invertido
2/3

Entradas de flujo

Estaciones fijas, no fijas

Rechazo de ruidos

Seleccionable por el usuario, 50 Hz 0 60 Hz

1" Definido como 30 minutos de configuracion, seis periodos de 1 hora de uso continuo con un
sensor activo y la pantalla con claridad maxima y 30 minutos de modo de descanso entre

periodos de uso, descarga d

e datos y apagado.
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Especificacion Datos

Unidades de medida Velocidad: pies/s, m/s, cm/s, mm/s

Flujo: pies®/seg, millén de galones/dia, galones/min, m%/seg,
m3/min, m3/hora, m3/dia, litros/seg, litros/min

Prof.: pulg., pies, m, cm, mm

Calculo de flujo Método de la seccién media o mediana

Diagnosticos Autoprueba, teclado, pantalla, registro de eventos

Métodos de perfil de conducto | 0.9 x Vmax, 0.2/0.4/0.8, integrador de velocidad y nivel, 2D

Métodos de perfil de flujo 1,2, 3, 4,5y 6 puntos (método de velocidad: USGS e ISO),
método KREPS de 2 puntos, método de superficie de 1 punto,
método de hielo de 1y 2 puntos

Tipos de archivos Tiempo real, perfilado, registro de eventos

Idiomas Inglés, francés, espafiol, aleman, italiano, holandés, danés, sueco,
chino, polaco, japonés, coreano, portugués, eslovaco, ruso,
hangaro, bulgaro, rumano, checo, turco, finés, griego

2.4 Especificaciones generales

Especificacion Datos

Numero maximo de archivos en 50 cada uno hasta con 75 lecturas capturadas por el
tiempo real usuario.

Firmware El sensor y el medidor portatil son actualizables via USB

Seccién 3 Informacién general

En ningun caso el fabricante sera responsable de ningun dafo directo, indirecto, especial, accidental
o resultante de un defecto u omisién en este manual. El fabricante se reserva el derecho a modificar
este manual y los productos que describen en cualquier momento, sin aviso ni obligacion. Las
ediciones revisadas se encuentran en la pagina web del fabricante.

3.1 Informacion de seguridad

El fabricante no es responsable de ningun dafio debido a un mal uso de este producto incluyendo,
sin limitacion, dafios directos, fortuitos o circunstanciales y reclamaciones sobre los dafios que no
estén recogidos en la legislacion vigente. El usuario es el Unico responsable de identificar los riesgos
criticos y de instalar los mecanismos adecuados de proteccion de los procesos en caso de un
posible mal funcionamiento del equipo.

Sirvase leer todo el manual antes de desembalar, instalar o trabajar con este equipo. Ponga
atencion a todas las advertencias y avisos de peligro. El no hacerlo puede provocar heridas graves
al usuario o dafos al equipo.

Asegurese de que la proteccion proporcionada por el equipo no esta dafiada. No utilice ni instale
este equipo de manera distinta a lo especificado en este manual.

3.1.1 Uso de la informacion relativa a riesgos
APELIGRO

Indica una situacion potencial o de riesgo inminente que, de no evitarse, provocara la muerte o
lesiones graves.
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Indica una situacion potencial o inminentemente peligrosa que, de no evitarse, podria provocar la
muerte o lesiones graves.

APRECAUCION

Indica una situacion potencialmente peligrosa que podria provocar una lesion menor o moderada.

AVISO

Indica una situacion que, si no se evita, puede provocar dafios en el instrumento. Informacién que
requiere especial énfasis.

3.1.2 Etiquetas de precaucion

Lea todas las etiquetas y rotulos adheridos al instrumento. En caso contrario, podrian producirse
heridas personales o dafios en el instrumento. El simbolo que aparezca en el instrumento se
comentara en el manual con una declaracion de precaucion.

que se muestran junto con este simbolo para evitar posibles lesiones. Si se encuentran
sobre el instrumento, consulte el manual de instrucciones para obtener informacion de
funcionamiento o seguridad.

t Este es un simbolo de alerta de seguridad. Obedezca todos los mensajes de seguridad

Este simbolo indica la presencia de dispositivos susceptibles a descargas
electrostaticas. Asimismo, indica que se debe tener cuidado para evitar que el equipo

A
M sufra dafio.

En Europa, el equipo eléctrico marcado con este simbolo no se debe desechar mediante
el servicio de recogida de basura doméstica o publica. Devuelva los equipos viejos o que
hayan alcanzado el término de su vida util al fabricante para su eliminacion sin cargo
para el usuario.

3.1.3 Normativa y certificacion

APRECAUCION

Este equipo no esta disefiado para su uso en entornos residenciales y puede que no brinde la
proteccion adecuada para la recepcion de radio en dichos entornos.

Reglamentacién canadiense sobre equipos que provocan interferencia, ICES-003, Clase A
Registros de pruebas de control del fabricante.

Este aparato digital de clase A cumple con todos los requerimientos de las reglamentaciones
canadienses para equipos que producen interferencias.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

FCC Parte 15, Limites Clase "A"

Registros de pruebas de control del fabricante. Este dispositivo cumple con la Parte 15 de las
normas de la FCC estadounidense. Su operacion esta sujeta a las siguientes dos condiciones:

1. El equipo no puede causar interferencias perjudiciales.
2. Este equipo debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluyendo las interferencias que
pueden causar un funcionamiento no deseado.

Los cambios o modificaciones a este equipo que no hayan sido aprobados por la parte responsable
podrian anular el permiso del usuario para operar el equipo. Este equipo ha sido probado y
encontrado que cumple con los limites para un dispositivo digital Clase A, de acuerdo con la Parte
15 de las Reglas FCC. Estos limites estan disefiados para proporcionar una proteccién razonable
contra las interferencias perjudiciales cuando el equipo esta operando en un entorno comercial. Este
equipo genera, utiliza y puede irradiar energia de radio frecuencia, y si no es instalado y utilizado de
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acuerdo con el manual de instrucciones, puede causar una interferencia dafiina a las radio
comunicaciones. La operacién de este equipo en un area residencial es probable que produzca
interferencias dafinas, en cuyo caso el usuario sera requerido para corregir la interferencia bajo su
propio cargo. Pueden utilizarse las siguientes técnicas para reducir los problemas de interferencia:

1. Desconecte el equipo de su fuente de alimentacion para verificar si éste es o no la fuente de la
interferencia.

2. Si el equipo esta conectado a la misma toma eléctrica que el dispositivo que experimenta la
interferencia, conecte el equipo a otra toma eléctrica.

3. Aleje el equipo del dispositivo que esta recibiendo la interferencia.

4. Cambie la posicion de la antena del dispositivo que recibe la interferencia.

5. Pruebe combinaciones de las opciones descritas.

3.2 Descripcion general del producto

El sistema de velocidad portatil se usa en el campo, en el laboratorio y en los municipios. Con este
sistema se pueden medir los flujos turbulentos, ruidosos y bajos.

Cuando el sensor se coloca en agua que corre, un campo magnético alrededor del sensor crea un
voltaje proporcional a la velocidad de flujo. Esta amplitud de voltaje, que representa el indice de flujo
de agua alrededor del sensor, es captada por electrodos en el sensor y procesada por el
microprocesador del sensor. La sefial procesada se transmite digitalmente por medio del cable del
sensor al medidor portatil y la informacion que se muestra en la pantalla del medidor. El sistema
incluye un medidor portatil, un sensor con cable y accesorios.

El medidor y el sensor obtienen informacién de velocidad de los conductos y flujos. Estas
mediciones son importantes para la calibracién en las industrias de las aguas residuales
municipales, como asi también para evaluaciones de impacto ambiental. desarrolla y mantiene las
curvas de relacion de etapa de descarga.

Estan disponibles dos tipos de sensor: solo velocidad y velocidad con profundidad. Este manual
cubre los dos tipos de sensores. Si la informacion es aplicable a un tipo especifico de sensor, este
hecho se indica en el texto.

3.2.1 Componentes del sistema

En la Figura 1 se muestra una vision general del sistema ensamblado.En la Consulte la
documentaciéon que acompafa los componentes individuales o accesorios para obtener mas
informacion
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Figura1 Componentes ensamblados

veang

Q)

N

1 Medidor portatil

5 Montaje ajustable para el medidor portatil

2 Dispositivo de bloqueol/liberacion de altura
del sensor

6 Conjunto del sensor

3 Varilla de vadeo de configuracion superior
(accesorio)

7 Direccion del flujo

4 Cable del sensor

3.2.2 Descripcion general del sensor

Figura 2 muestra los componentes principales del sensor. Instrucciones para conectar el sensor a
una varilla de vadeo estandar o de configuracion superior acompafan al accesorio
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Figura 2 Componentes del sensor

1 Electrodos del sensor 5 Celda de presién (sensores con opcion de
prof.)

2 Cuerpo del sensor 6 Sensor con la opcién Prof.

3 Enchufe de conexion del sensor 7 Sensor sin la opcién Prof.

4 Tornillo mariposa para la sujecion del sensor

3.2.3 Generalidades del medidor
Figura 3 muestra las caracteristicas del medidor.
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Figura 3 Componentes del medidor

1 Puerto de conexién USB2 6 Orificio roscado para montaje ajustable del
medidor.
2 Teclado 7 Ranuras para el adjunto de velcro o correas.
Pantalla del medidor 8 Ranura para las roscas de fijacion de la
correa del cuello (x2)
4 Puerto de expansioén (no usado) 9 Puerto de conexién del sensor
5 Tapa del compartimiento de las pilas 10 Conector del cargador de bateria

3.3 Componentes del producto

Cuando adquiera un sistema completo, dirijase aFigura 4para asegurarse que ha recibido todos los
componentes. Si falta algun elemento, o alguno esta dafiado, péngase en contacto con el fabricante
0 con un representante de ventas inmediatamente.

2 La bateria no debe cargarse a través de la conexién USB.
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Figura 4 Componentes del sistema

1 Caja de transporte (con ranura para el cable | 8 Montaje del sensor universal
del sensor)
2 Cable USB con conector mini USB, 1 m 9 Tira de velcro
(3 pies)
3 Montaje ajustable del medidor portatil 10 Cordon
4 Cargador de bateria, 100240 V CA 11 Medidor portatil
5 Sensor 12 Bateria de litio
6 Tornillos mariposa extra (x4) 13 El sensor conectado al medidor dentro del
7 Pafio para secar el sensor estuche.

Seccioén 4 Instalacion

41

Instale el sensor en la montura universal para el sensor

Use la montura universal para el sensor para conectar el sensor a polos de 1 pulgada o menos de
diametro. Para un funcionamiento correcto y lecturas exactas, la parte frontal del sensor debe estar
contracorriente con los electrodos en contacto absoluto con el flujo.

Nota: Mantenga los electrodos del sensor libres de sustancias no conductivas como aceite y grasa. Para eliminar
la contaminacién del sensor, consulte Limpieza del sensor en la pagina 110

1.

2.
3.

La parte frontal del sensor es redonda y contiene tres electrodos. El sensor tiene un orificio de
montaje y un tornillo mariposa en la parte superior. Coloque el eje de montaje del montaje
universal en el orificio de montaje en la parte trasera del sensor. Asegurese de que el eje de
montaje esté completamente unido al orificio de montaje y el tornillo mariposa esté unido con la

muesca.
Ajuste el tornillo mariposa a mano.

Mueve un polo de 1 pulgada o menos de diametro a través de la abrazadera de la montura

universal para el sensor. Ajuste la abrazadera.

Nota: Junto con el accesorio se ofrecen las instrucciones para montar el sensor en una varilla de vadeo de

configuracién estandar o superior.
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4.2 Seguridad de la bateria de litio

>b

Peligro de incendio y explosién. Si se exponen a condiciones abusivas, las pilas de litio
pueden calentarse, explotar o inflamarse y causar lesiones graves.

No utilice la pila si presenta dafios visibles.

No utilice la pila tras producirse un fuerte choque o vibracion.

No exponga la bateria al fuego.

Mantenga la bateria a temperaturas inferiores a 60 °C (140 °F).

Mantenga la pila seca y alejada del agua.

Evite el contacto entre los terminales de la pila positivo y negativo.

No permita que personas no autorizadas toquen la pila.

Deseche la pila de acuerdo con las normativas locales, regionales y nacionales.

No utilice ni almacene la unidad en un lugar donde reciba luz solar directa, cerca de una fuente de

calor o en entornos con una temperatura elevada, como un vehiculo cerrado expuesto a la luz
solar directa.

4.3 Instalacion de la bateria

> b

Peligro de incendio y explosion. Este equipo cuenta con una pila de litio de alto
rendimiento, que es inflamable y puede provocar un incendio o explosidn, incluso sin
energia. Para mantener el nivel de seguridad que proporciona la carcasa del
instrumento, la cubierta debe instalarse y asegurarse con el hardware suministrado.

(N Peligro de explosion e incendio. No se permite la sustitucion de la pila. Utilice
('W Unicamente pilas suministradas por el fabricante del instrumento.

Instale la bateria de litio suministrada como se muestra en la Figura 5.
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Figura 5 Instalacion de la bateria

4.4 Carga de la bateria

Nota: No se permite la sustitucion del cargador de la bateria. Use solamente el cargador especificado en la lista de
piezas y accesorios para el instrumento. Consulte Piezas de repuesto y accesorios en la versién extendida del
manual.

Antes del primer uso, cargue completamente la bateria del instrumento mediante el cargador de

bateria suministrado. Una bateria descargada tarda aproximadamente 8 horas en cargarse
completamente.

1. Asegurese de usar el tipo de enchufe del cargador de bateria indicado para la ubicacion
geografica.
2. Conecte el cargador de bateria a una toma de corriente con conexion a tierra.

3. Enchufe el cargador de bateria al conector para cargador de bateria del instrumento. Consulte
Generalidades del medidor en la pagina 97. El nivel de carga de la bateria se muestra en la
pantalla.

Cerca del puerto de carga una luz azul indica que la bateria se esta cargando. Cuando se
completa un proceso de carga, la luz azul se apaga.

Nota: El medidor no funciona mientras se carga la bateria. La bateria no carga mediante conexion de cable
USB
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4.5 Conecte el sensor al medidor

4.6 Coloque el acollador

Coloque el acollador para poder usar el medidor cdmodamente alrededor del cuello.
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4.7 Una la correa de velcro.

Use la correa de velcro para sujetar el cable extra Consulte la Figura 6.

Figura 6 Una la correa de velcro.

| 1 Lado del lazo | 2 Lado del gancho

Seccion 5 Interfaz del usuario y navegacion

5.1 Teclado y funciones clave

Figura 7 muestra el teclado del medidor. Tabla 1 indica las funciones para cada tecla o tipo de tecla.
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Figura 7 Teclado

1 Encendido/apagado 6 Menu principal

2 OK (Aceptar) 7 Barra baja o decimal

3 Flechas hacia arriba y hacia abajo 8 Retroceso

4 Salto rapido 9 Alfanumérico

5 Fechas derecha e izquierda 10 Menu anterior
Tabla 1 Descripcion de tecla

Tecla Descripcion

Encendido/apagado

Energiza y desenergiza el medidor.

OK (Aceptar)

Confirma una entrada o una opcién de menu resaltada.

Flechas hacia arriba y hacia
abajo

Se mueve hacia arriba y abajo de la pantalla. Si el cursor esta en la

parte superior o inferior de la pantalla, el cursor se desplaza hacia la
parte superior o inferior cuando se presiona la flecha hacia ARRIBA
o hacia ABAJO.

Salto rapido

En funcionamiento normal, esta tecla salta a la pantalla Select
conduit shape (Seleccionar la forma del tubo). En el modo de
generador de perfiles, la tecla de salto rapido esta desactivada.

Si la funcién de Cal. auto. esta desactivada, mantenga esta tecla
presionada por 5 segundos para hacer una puesta a cero manual
del sensor de prof.

En el modo Tiempo real, la tecla de salto rapido alterna entre vista
digital y grafica.

Fechas derecha e izquierda

Se mueve hacia la derecha o izquierda en la pantalla.

Menu principal

Se mueve al Menu principal desde cualquier submenu o pantalla.

Barra baja o decimal

Coloca un subrayado o caracter decimal. En los campos
exclusivamente numéricos, esta tecla automaticamente un punto
decimal en la posicion del cursor.

Retroceso

Mueve el cursor un espacio hacia atras.
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Tabla 1 Descripcion de tecla (continua)

Tecla

Descripcion

Alfanumérico

Coloca el valor numérico o alfabético de la tecla. Los valores se
colocan en el orden en que aparecen en la tecla. Tras 2 segundos,
el valor que se muestra en la pantalla se almacena en los avances
del cursor.

Menu anterior

Se mueve a la pantalla anterior

5.2 Barra de estado

Se ve una barra de estado en la parte superior de la pantalla. En Tabla 2 podra encontrar las
descripciones de la informacién de la barra de estado.

Tabla 2 Indicadores de la barra de estado

Indicador

Descripcion

Hora y fecha

Muestra la hora y fecha actuales.

usSB

Muestra cuando hay un cable USB conectado Si esta conectado un cable
USB y no se muestra este indicador en la barra de estado, el cable USB
no esta totalmente conectado. Asegurese de haber introducido por
completo el cable USB de manera que haga contacto total con el puerto
de conexion.

Conductividad

Si el sensor estéa fuera del agua y no produce conduccién de corriente, un
anillo azul aparece junto al icono de la bateria. Si el sensor esta dentro
del agua y transmite, el indicador es un circulo azul.

Pilas

Un gréfico de cinco barras muestra el nivel de carga de la bateria.

Acceso a archivos

Se muestra mientras el medidor obtiene acceso a un archivo.

Indicador de Cal. auto.
prof.

Si el sensor de profundidad se puso a cero en los ultimos 30 minutos, se
muestra un circulo de color verde junto al indicador de conductividad. Si
el sensor de prof. no se puso a cero en los Ultimos 30 minutos, este
indicador parpadea en rojo.

5.3 Navegacion y Menu principal

Pulse Aceptar para confirmar una opcién seleccionada del menu o un valor que se muestra en la
pantalla. Seleccionar Mas y presione OK para ver pantallas adicionales y opciones si estuvieran
disponibles. Presione el boton Menu principal para ir al Menu principal desde un submenu.

Nota: Algunas operaciones no se pueden completar a menos que un sensor esté conectado al medidor. Si se

intenta realizar estas operaciones cuando no hay un sensor conectado, la pantalla muestra un mensaje de error.
Conecte un sensor e intente realizar la operacion nuevamente.

1. Tiempo real—Seleccionar esta opcion para obtener la velocidad en tiempo real y la informacion
de profundidad. (Un sensor con capacidad de profundidad es necesario para leer la Prof.) Un
ejemplo de una Pantalla en tiempo real para sensores con solo velocidad se muestra en Figura 8
Pantalla en tiempo real para sensores con Veloc. y profund. se muestra en Figura 9 El formato
de la informacion y opciones mostradas depende del tipo de sensor utilizado. En el modo Tiempo
real, la tecla de salto rapido alterna entre vista digital y grafica de la informacion en tiempo real.
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La velocidad se actualiza en el modo de filtro FPA segun el tiempo promedio de periodo fijo. En
el modo de filtro RC, la velocidad se actualiza constantemente en pantalla cada 250 ms.

Opcion Descripcion

Capturar Almacena la informacion de profundidad y velocidad mostrada en la memoria.
La informacion se guarda hasta que se apaga la unidad, la memoria se guarda
en un archivo en tiempo real no volatil o el usuario sale del modo en tiempo
real.

Grdr Guarda las mediciones capturadas en la memoria volatil en un archivo en
tiempo real no volatil. Un mensaje mostrara si el nimero de archivos es mayor
que el maximo permitido. Los archivos se almacenan en formato variable
separado por tabulaciones (.tsv)

Fin o OK Sale del modo en tiempo real y regresa al menu principal. Si hay datos que no
han sido guardados en la memoria volatil, un mensaje de confirmacion
pregunta al usuario si confirma salir sin guardar los datos.

Borrar Borra mediciones capturadas desde el bufer de memoria volatil. El usuario
puede elegir entre las opciones Borrar el tltimo, Borrar todo o Cancl.

Configuracion Permite al usuario modificar los parametros del filtro principal y activar y
programar la funcién de posiciéon del sensor de profundidad maxima. La
funcion de prof. max. permite al usuario introducir al sistema parametros para
la medicién de profundidad en el modo Tiempo real. El usuario puede elegir
introducir un valor maximo de profundidad tomado directamente con una regla
de medicién (manual) o tomada indirectamente con la medicién de prof.
(auto). Ambos métodos activan la funcién de posicion del sensor de
profundidad maxima

En modo de configuracion auto, el usuario directamente introduce la distancia
desde el fondo del canal a la parte inferior del montaje del sensor
(desplazamiento). La interfaz de configuracion mostrara continuamente el
valor actual de prof. devuelto por el sensor, mas el desplazamiento. El
medidor guarda este valor como Prof. max. cuando presiona el botén de OK.
En todos los otros casos, los valores de profundidad no incluyen el
desplazamiento.

La funcién de Prof. max. requiere un sensor con veloc. y profund.

ArchivosoVer Muestra un resumen de cada archivo en tiempo real guardado en la memoria
no volatil. Los archivos se pueden ver individualmente y eliminarse.

Figura 8 Pantalla en tiempo real

FH950 07:46:16 06.08.2012 USB @ ¢TIl
FHOS0  07:46:16 06.08.2012 Use @ (I
Real-Time »
Velocity (ft/s) FPA, t=10s
Profiler
2 [ ]
Diagnostics Progress: 32% File: 1/3
]
Capture Clear
Save Setup
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Figura 9 Pantalla en tiempo real para sensor con Prof.

FH350  07:46:16 06.08.2012 USEe® (m|
Yelocity (ftfs) FPA, =10 <
0.09

Progress: 75%
Depth (ft)
0.37
I 1
Capture Clear
Save Setup

2. Generador perf.— Seleccionar esta opcion para realizar mediciones del flujo y de tubo. El
medidor muestra indicaciones cuando se requiere la intervencién del usuario. Un porcentaje de
la memoria restante se asigna en resolucion de 1%. Consulte la version extendida del manual
para obtener mas informacién sobre perfiles.

Opcion Descripcion

Flujo Esta opcidn se usa para fijar un perfil para un canal con flujo o corriente. Tome
mediciones de velocidad para calcular la descarga total basado en la norma
ISO 748 o los estandares para los métodos de la seccién mediana y media.

Conducto

Archivos

Esta opcién se usa para configurar un perfil para un tubo.

pueden eliminar todos a la vez o individualmente.

Esta opcidn se usa para ver o eliminar datos almacenados. Los archivos se

Configuracion Esta opcion se utiliza para configurar o cambiar la configuracion de los
parametros del filtro y la funcién Prof. max.

3. Conf. —Seleccionar esta opcién para cambiar la configuracion general del sistema y

Preferencias.

Opcion Descripcion

Calibracion de
velocidad

obtener mas informacion.

Callibra el sensor. Ailade un desplazamiento de campo a la calibracién
de fabrica. Consulte el apéndice en la version extendida del manual para
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Opcion

Parametros del
filtro

Umbral
humedo/seco

Cal. auto. prof.

EMI

Reloj

usB

Idioma

Descripcion

Aplica el filtro de adquisicion de datos (Filtro principal o Pre-filtro). El
usuario puede seleccionar los parametros del filtro.

Filtro principal

« Promedio de periodo fijo (FPA)—EI promedio de periodo fijo promedia
los datos respecto a un periodo de tiempo fijo seleccionado por el
usuario (entre 1 y 480 segundos). El predeterminado es de
10 segundos.Si el valor FPA es 5, el valor de velocidad mostrado en
la pantalla se actualiza cada 5 segundos.

» Constante de tiempo RCA—EI filtro RC ayuda a normalizar la
turbulencia por medio de una constante de tiempo seleccionada en el
algoritmo del filtro. Este modo resulta muy til para buscar una
velocidad maxima, por ejemplo en el método de perfil 0,9 x Vmax. Las
constantes elevadas del filtro RC ofrecen mayores grados de
normalizacion. La constante de tiempo se puede configurar entre 2 y
20 segundos, con un valor predeterminado de 6. Con una constante
de tiempo 1, el filtro se asienta aproximadamente al 60% del valor
final. Con una constante de tiempo 5, el filtro se asienta al 99,9% del
valor final. Por consiguiente, si el valor de RC se establece en 2, el
valor final se muestra después de 10 segundos.

Pre-filtro

« Filtro mediano—El proceso de filtrado se realiza en el sensor. Esta
opciodn se puede desactivar. Sin embargo, el valor recomendado
(predeterminado) es 5. Activa la opcidn de introducir o cambiar este
valor.

Establece el umbral de inmersion del sensor para condiciones humedas
y secas. El valor predeterminado es del 20%. Consulte el apéndice en la
version extendida del manual para obtener mas informacion.

Configura la funcién Cal. auto. prof.a Activado o Desactivado.
Si esta activado, el instrumento hace una calibracién de aire cuando se

retira el sensor del agua y esta en el aire. Para hacer la calibracién de
aire, el instrumento automaticamente pone a cero el sensor.

Si esta desactivado, el usuario puede manualmente poner a cero el
sensor. Para hacer esto, quite el sensor del flujo, luego presione y
mantenga presionada la tecla de salto rapido por 5 segundos.

Cuando el sensor ha estado en el flujo durante 30 minutos, el circulo
verde en la esquina superior derecha cambia de verde a rojo. Esta es
una indicacion para el usuario para remover y poner de nuevo a cero el
sensor.

Establece la frecuencia de linea local para rechazo de ruidos
ambientales a 50 Hz o 60 Hz (Predet.).

Establece la fecha y hora del medidor portatil en formato de 24 horas.
No se admite horario de verano.

Establece el modo USB.

« Almacenamiento masivo (Predet.)—Este modo funciona como una
tarjeta de memoria o disco duro. Los archivos son de solo lectura.

* CDC—Este modo se usa para actualizar el firmware.

Selecciona el idioma usado en los mendus.
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Opcion Descripcion

Unidades Vea las unidades para las mediciones de velocidad, flujo y profundidad.
Las opciones son Métricas o Inglesas (Predet.)

Tono Activado (Predet.) o Desactivado. Si esta activado, el medidor emite un
tono audible cuando:

« El sensor se encuentra a la profundidad correcta para los métodos de
perfil correspondientes.

* Se ha completado el 95% del tiempo de medicién (modo de generador
de perfiles).

» Se pulsa un botoén inactivo en cualquier menu.

Esta opcion estéa disponible unicamente con el sensor de profundidad
opcional.

Calculo de flujo Selecciona el método para el calculo de flujo para un segmento abierto
de agua (sélo perfil corr.). Las opciones son Seccién media y seccién
mediana. Consulte el apéndice en la version extendida del manual para
obtener mas informacion.

Entrada estacion » Fija—El operador ingresa el ancho del flujo y el numero de estaciones
para medicion. El medidor divide la seccion transversal en distancias
distribuidas equitativamente entre los verticales de estacion.

» No-fija (Predet.—El operador selecciona el espacio entre los
verticales de estacion. Es la opcidon mas utilizada ya que permite que
el operador incluya instrucciones y otras restricciones en la seccion
transversal.

« Fijay no fija—El operador selecciona el plano de referencia para las
mediciones de profundidad. Valores: superior o inferior.

Restablecer Fija todas las opciones del medidor en los valores predeterminados de
predeterminados fabrica.

4. Diagnéstico— Seleccione esta opcion para solucionar problemas con el medidor o el sensor
adjunto. Para obtener mas informacion sobre las opciones de Diagndstico, consulte Diagnéstico
en la pagina 111.

Seccion 6 Inicio y auto diagnéstico
APELIGRO

Peligro quimico o bioldgico. Si este instrumento se usa para controlar un proceso de
tratamiento y/o un sistema de suministro quimico para el que existan limites normativos
y requisitos de control relacionados con la salud publica, la seguridad publica, la
fabricacion o procesamiento de alimentos o bebidas, es responsabilidad del usuario de
este instrumento conocer y cumplir toda normativa aplicable y disponer de mecanismos
adecuados y suficientes que satisfagan las normativas vigentes en caso de mal
funcionamiento del equipo.

Peligro de incendio y explosion. No utilice ni almacene la unidad en un lugar donde reciba
luz solar directa, cerca de una fuente de calor o en entornos con una temperatura

& elevada, como un vehiculo cerrado expuesto a la luz solar directa. Si no considera esta
precaucién puede provocar un sobrecalentamiento de la bateria, un incendio o una
explosion.

Se debe colocar la bateria en el medidor y cargarla antes del uso Para obtener mas informacion
sobre la instalacion y reemplazo de la bateria, consulte Instalacion de la bateria en la pagina 100.
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Para obtener informacion sobre como cambiar la bateria, consulte Carga de la bateria
en la pagina 101.
Nota: El medidor no funcionara mientras se carga la bateria.

1. Presione el botdn de encendido del medidor hasta que escuche un bip audible.
El medidor hace un auto diagnéstico y la pantalla muestra los resultados. Si el medidor no
completa la auto prueba, la pantalla muestra ERROR junto al parametro con falla. Si el sensor
falla, adjunte un sensor diferente si estuviera disponible.

2. Cuando finalice la autoprueba, presione OK para volver al Menu principal.

3. Para desenergizar el medidor, vuelva a presionar el botén de encendido. En la pantalla de
Confirmacion, seleccionar Si y presioneOK.
Si el medidor portatil deja de responder, presione y mantenga presionado el botén de encendido
durante 3 segundos para forzar el apagado. No fuerce el apagado en funcionamiento normal o
cuando se ve el icono de acceso a archivos.

6.1 Autoprueba del instrumento
El medidor realiza una autoprueba de diagnoéstico cuando recibe energia. Luego de completar la
autoprueba, la pantalla muestra los resultados. Pulse OK para ir al Menu principal.

Si el medidor no completa la autoprueba, la pantalla muestra FAIL (Falld) junto al parametro en
cuestion. Si el sensor falla, adjunte un sensor diferente si estuviera disponible.

6.2 Modo "dormido"

Se apaga la retroiluminacion del medidor luego de 30 segundo sin actividad y cambia a modo
dormido luego de 60 segundos de inactividad. Estas acciones no se producen si el medidor se
encuentra en modo en tiempo real o mientras el medidor obtiene una medicion. Luego de

30 minutos en modo dormido, el medidor se apaga.

Para cancelar el modo dormido, presione cualquier tecla. La claridad de la pantalla vuelve al nivel
normal y todas las teclas retoman sus funciones normales.

Seccion 7 Mantenimiento

7.1 Limpieza del sensor

y utilice el equipo de proteccién personal adecuado para las sustancias quimicas que
vaya a manipular. Consulte los protocolos de seguridad en las hojas de datos de

j Peligro por exposiciéon quimica. Respete los procedimientos de seguridad del laboratorio
seguridad actuales (MSDS/SDS).

Limpie el sensor cuando haya aumento o disminucién inesperado en flujo o tendencias en los
niveles y después de usarse en vias fluviales arenosas o enlodadas.

Para suciedad excesiva, remoje el sensor en agua limpia durante unos minutos para ayudar a que la
suciedad sea facil de eliminar.

Desconecte el sensor del medidor antes de limpiarlo. Use Unicamente soluciones catalogadas como
aceptables en Tabla 3para limpiar el sensor. Para sensores con celda de presion (es decir, sensores
con veloc. y prof.), asegurese de lavar y limpiar de suciedad los agujeros para las camaras de las
celdas de presién. Enjuague el sensor con agua limpia antes de volver a conectar el sensor al
ensamblaje.

Tabla 3 Soluciones limpiadoras aceptables y no aceptables

Aceptable No aceptable
Lavavajillas y agua Lejia (soda caustica) concentrada
Limpiacristales Queroseno
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Tabla 3 Soluciones limpiadoras aceptables y no aceptables (continta)

Aceptable No aceptable

Alcohol isopropilico Gasolina

Hidrocarburos aromaticos

7.2 Limpieza del medidor.

-

Presione el botdn de encendido para desenergizar el medidor.

Use un paiio limpio y seco para limpiar el exterior del medidor. De ser necesario, mezcle el agua
con un detergente suave.

3. Seque el exterior del medidor con un pafio limpio. Deje que el medidor se seque por completo al
aire antes de volver a energizarlo.
Nota: No use pafios de papel para limpiar la pantalla. Este tipo de pafio puede causar dafios en la pantalla de
visualizacion.

g

7.3 Sustitucion de la bateria

Peligro de incendio y explosion. Este equipo cuenta con una pila de litio de alto
rendimiento, que es inflamable y puede provocar un incendio o explosién, incluso sin
energia. Para mantener el nivel de seguridad que proporciona la carcasa del
instrumento, la cubierta debe instalarse y asegurarse con el hardware suministrado.

Peligro de explosion e incendio. No se permite la sustitucién de la pila. Utilice
Unicamente pilas suministradas por el fabricante del instrumento.

Sustituya la bateria cuando note que esta se descarga rapidamente tras haberla cargado.

Nota: Si se debe devolver el instrumento a fabrica para reparacién o mantenimiento, retire la bateria y coléquela
en la cubierta de proteccion antes de enviarlo.

Desconecte la alimentacion.

Retire la bateria. Consulte Instalacion de la bateria en la pagina 100.

Deseche la bateria de acuerdo con las normativas locales, regionales y nacionales.

Coloque la bateria nueva en la misma posicion y con la misma orientacién. Consulte Instalaciéon
de la bateria en la pagina 100.

Pobd=

Utilice unicamente baterias suministradas por el fabricante del instrumento.

5. Instale la cubierta de la bateria. Asegurese de que la cubierta esté bien cerrada para mantener el
tipo de proteccion.

6. En caso necesario, cargue la bateria. Consulte Carga de la bateria en la pagina 101.

Seccién 8 Solucién de problemas

8.1 Diagnéstico

En el Menu principal, elija Diagndstico para ver informacién del medidor y realizar las pruebas de
diagnéstico en Tabla 4
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Tabla 4 Diagnéstico del medidor

Opcion

Descripcion

Acerca de

Muestra informacién del medidor y el sensor. Incluye el nimero de serie y la
version de firmware.

Eliminar archivos

Elimina todos los archivos de la memoria para liberar espacio para nuevas
mediciones. Asegurese de descargar los datos a una PC antes de elegir esta
opcion. El sistema reformatea automaticamente la memoria luego de eliminar
los archivos.

Sensor

Muestra la informacién de diagnéstico del sensor.

Autotest

Hace que el medidor realice una autoprueba de diagnéstico.

Prueba de teclado

Realiza una prueba de cualquier botén para asegurarse de que el botén
funciona.

Prueba de pantalla

Realiza una prueba de pantalla para garantizar que la pantalla funcione.

Registro de
eventos

Permite que el usuario vea, elimine o exporte el registro de eventos. Exporta
el registro de eventos para que el contenido esté disponible como archivo
disponible gracias al almacenamiento masivo USB. Esta opcion se usa
principalmente en el servicio de fabrica.

8.2 Solucionar errores

El medidor y el sensor no contienen piezas que pueda reparar el usuario. Para los errores y
mensajes que se indican, intente la accion correctiva.

Si el problema no desaparece o si no aparece en la lista, pdngase en contacto con el fabricante.

Mensaje o problema Solucion

El sensor no esta conectado Conecte un sensor e intente realizar la operacién
nuevamente.

El valor esta fuera del intervalo Cambie los parametros de medicion o ingrese un valor

diferente, luego vuelva a intentar la operacion.

Se sabe que los datos del sensor | Limpiar y evaluar el sensor.
no son correctos o exactos

No se reconoce el sensor Verifique la conexién del sensor. Asegurese de que la

contratuerca del puerto de conexién esté ajustada (ajuste
solamente con los dedos).

La pantalla esta oscura o no Presione cualquier tecla.

visible.

La informacion no esta disponible o | Asegurese de que la opcion USB (Menu principal) esta

no es posible acceder a la configurada en Almacenamiento masivo.

informacion.

El medidor no responde Presione y mantenga presionado el boton de encendido por

al menos 3 segundos. Esto desenergizara el medidor. Vuelva
a energizar el medidor.

Nota: No use este método para apagar el medidor durante el funcionamiento
normal o si el icono de acceso a archivo se encuentra visible en la pantalla.
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Hoofdstuk 1 Online gebruikershandleiding

Deze basisgebruikershandleiding bevat minder informatie dan de gebruikershandleiding, die
beschikbaar is op de website van de fabrikant.

Hoofdstuk 2 Specificaties

Specificaties zijn onderhevig aan wijzingen zonder voorafgaande mededeling.

2.1 Sensorspecificaties

Specificatie Details

Snelheidsmetingen

Methode Elektromagnetisch

Meetbereik 0 tot 6,09 m/s (0 tot 20 ft/s)

Minimale diepte van het water | 3,18 cm (1,251in.)

Nauwkeurigheid +2% van meetgegevens +0,015 m/s (+0,05 ft/s) O tot 3,04 m/s
(0 tot 10 ft/s); + 4% van meetgegevens van 3,04 tot 4,87 m/s
(10 tot 16 ft/s)

Resolutie 0 < waarde < 10: 3 decimalen; 10 < waarde < 100: 2 decimalen;
100 < waarde < 1000: 1 decimaal; waarde = 1000: 0 decimalen

Nul stabiliteit +0,015 m/s (20,05 ft/s)

Materiaal ABS, gevuld met glas

Beschermingsklasse behuizing | IP68

Afmetingen (L x B x H) 11,9 x4,3x6,3cm (4,7 x 1,7 x 2,5 inch)

Kabelmateriaal Dubbelwandig polyurethaan

Kabellengtes 2,6,1,12,2 en 30,5 m (6.5, 20, 40 en 100 ft)

Dieptemeting

Methode Membraantype: absolute druk met eenpuntskalibratie

Nauwkeurigheid (statisch) De hoogste van + 2% van waarde of + 0,015 m (+ 0,504 inch).
Temperatuur in stabiele toestand en statisch niet-stromend water.

Meetbereik 3,05 m (0-10 ft)

Resolutie 0 = waarde < 10: 3 decimalen; 10 < waarde < 100: 2 decimalen;

100 < waarde < 1000: 1 decimaal; waarde = 1000: O decimalen
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2.2 Specificaties van het draagbare meettoestel

Specificatie

Details

Vervuilingsgraad

2

Beschermingsklasse

Oplaadtemperatuur

0 tot 40 °C (32 tot 104 °F)

Bedrijfstemperatuur

~20 tot 55 °C (-4 tot 131 °F)

Opslagtemperatuur

—20 tot 60 °C (-4 tot 140 °F )

Beschermingsklasse behuizing

P67

Meter levensduur batterij

Balkgrafiek met vijf segmenten

Type accu

Oplaadbare lithium-ion, 3,6 V, 5,0 Ah, 18 Wh

Levensduur batterij

18 uur dagelijks zwaar gebruik?; 20 °C (68 °F)

Batterijlader

Externe voedingsadapter, energie-efficiéntie VI, ingang
100-240 VAC, 50-60 Hz, 0,5 A; uitgang 12 VDC, 1,25 A

Afmetingen (L x B x H)

21,8 x9,3x5,3cm (8,6 x 3,7 x 2,1 inch)

USB-aansluiting

Type Mini-B, 5-pin, geschikt voor IP67 indien met kap

Materiaal

Polycarbonaat met een thermoplastic rubberlaag eromheen

2.3 Specificaties van de gebruikersinterface

Specificatie

Details

Grafisch scherm

Kleur, LCD 3,5" QVGA transflectief (leesbaar in direct zonlicht)

Meetdefinitie 0 < waarde < 10: 3 decimalen; 10 < waarde < 100: 2 decimalen;
100 < waarde < 1000: 1 decimaal; waarde = 1000: O decimalen

Toetsenbord Alfanumeriek

Bedrijfsmodi Realtime, profielen

Soorten profielen

Stroming, afvoerbuis

Afvoerbuisvormen

Cirkelvorming, rechthoekig, Trapsgewijs, 2/3 ei, geinverteerd 2/3 ei

Stromingsgegevens

Vaste, niet vaste stations

Geluidsafwijzing

Selecteerbaar door gebruiker, 50 Hz of 60 Hz

Maateenheden

Snelheid: ft/s, m/s, cm/s, mm/s

Stroming: ft%/sec, miljoen gal/dag, gal/dag, gal/min, m3/s, m3/min,
m3/uur, m3/dag, liters/s, liters/min

Diepte: in., ft, m, cm, mm

Stromingberekening

Methode Gemiddelde-sectie of mid-sectie

Diagnose

Zelftest, toetsenbord, scherm, logboek

1 Ingesteld als 30 minuten van installatie, zes periodes van 1-uur continu gebruik met een actieve
sensor en het scherm op maximale helderheid en 30 minuten slaapmodus tussen de periodes
van gebruik, gegevens downloaden en uitzetten.
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Specificatie Details

Afvoerbuizen profielmethodes | 0,9 x Vmax, 0,2/0,4/0,8, snelheid en niveau-integreerder, 2D

Stromingprofielmethodes 1, 2, 3, 4, 5 en 6 punten (snelheidsmethode - USGS en ISO), 2-
punts KREPS-methode, 1-punts oppervliakmethode, 1- en 2-punts
ijsmethode

Bestandstypen Realtime, profiel, logboek

Talen Engels, Frans, Spaans, Duits, Italiaans, Nederlands, Deens,

Zweeds, Chinees, Pools, Japans, Koreaans, Portugees, Slovaaks,
Russisch, Hongaars, Bulgaars, Roemeens, Tsjechisch, Turks, Fins,
Grieks

2.4 Algemene specificaties

Specificatie Details

Maximale aantal realtime 50 elk met max. 75 waarden die door de gebruiker worden

bestanden vastgelegd.

Firmware De sensor en het draagbare meettoestel kunnen ter plekke via een
USB-aansluiting gelipgrade worden.

Hoofdstuk 3 Algemene informatie

De fabrikant kan onder geen enkele omstandigheid aansprakelijk worden gesteld voor directe,
indirecte, speciale, incidentele of continue schade die als gevolg van enig defect of onvolledigheid in
deze handleiding is ontstaan. De fabrikant behoudt het recht om op elk moment, zonder verdere
melding of verplichtingen, in deze handleiding en de producten die daarin worden beschreven,
wijzigingen door te voeren. Gewijzigde versies zijn beschikbaar op de website van de fabrikant.

3.1 Veiligheidsinformatie

De fabrikant is niet verantwoordelijk voor enige schade door onjuist toepassen of onjuist gebruik van
dit product met inbegrip van, zonder beperking, directe, incidentele en gevolgschade, en vrijwaart
zich volledig voor dergelijke schade voor zover dit wettelijk is toegestaan. Uitsluitend de gebruiker is
verantwoordelijk voor het identificeren van kritische toepassingsrisico's en het installeren van de
juiste mechanismen om processen te beschermen bij een mogelijk onjuist functioneren van
apparatuur.

Lees deze handleiding voor het uitpakken, installeren of gebruiken van het instrument. Let op alle
waarschuwingen. Wanneer u dit niet doet, kan dit leiden tot ernstig persoonlijk letsel of schade aan
het instrument.

Controleer voor gebruik of het instrument niet beschadigd is. Het instrument mag op geen andere
wijze gebruikt worden dan als in deze handleiding beschreven.

3.1.1 Gebruik van gevareninformatie

AGEVAAR

Geeft een potentieel gevaarlijke of dreigende situatie aan die, als deze niet kan worden voorkomen,
kan resulteren in dodelijk of ernstig letsel.

Geeft een potentieel of op handen zijnde gevaarlijke situatie aan, die als deze niet wordt vermeden,
kan leiden tot de dood of ernstig letsel.
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AVOORZICHTIG

Geeft een mogelijk gevaarlijke situatie aan die kan resulteren in minder ernstig letsel of lichte
verwondingen.

LET OP

Duidt een situatie aan die (indien niet wordt voorkomen) kan resulteren in beschadiging van het
apparaat. Informatie die speciaal moet worden benadrukt.

3.1.2 Waarschuwingslabels

Lees alle labels en etiketten die op het instrument zijn bevestigd. Het niet naleven van deze
waarschuwingen kan leiden tot letsel of beschadiging van het instrument. In de handleiding wordt
door middel van een veiligheidsvoorschrift uitleg gegeven over een symbool op het instrument.

after dit symbool staan, om mogelijk letsel te voorkomen. Als u dit symbool op het
apparaat ziet, moet u de instructiehandleiding raadplegen voor informatie over de
werking of veiligheid.

f Dit is het symbool voor veiligheidswaarschuwingen. Volg alle veiligheidsberichten op die

‘ Dit symbool wijst op de aanwezigheid van apparaten die gevoelig zijn voor
elektrostatische ontlading en geeft aan dat voorzichtigheid betracht dient te worden om
M schade aan de apparatuur te voorkomen.

Elektrische apparatuur gemarkeerd met dit symbool mag niet worden afgevoerd via
Europese systemen voor afvoer van huishoudelijk of openbaar afval. Oude apparatuur of
apparatuur aan het einde van zijn levensduur kan naar de fabrikant worden
geretourneerd voor kosteloze verwerking.

3.1.3 Naleving en certificering

AVOORZICHTIG

Deze apparatuur is niet bedoeld voor gebruik in woonomgevingen en biedt in dergelijke
omgevingen mogelijk onvoldoende bescherming voor radio-ontvangst.

Canadese norm inzake apparatuur die radio-interferentie veroorzaakt, ICES-003, Klasse A:
Aanvullende informatie en testresultaten zijn via de fabrikant verkrijgbaar.

Dit Klasse A instrument voldoet aan alle eisen van de Canadese norm inzake apparatuur die radio-
interferentie veroorzaakt.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

FCC deel 15, Klasse "A" bepalingen

Aanvullende informatie en testresultaten zijn via de fabrikant verkrijgbaar. Dit instrument voldoet aan
Deel 15 van de FCC-voorschriften. Het gebruik van dit instrument is aan de volgende voorwaarden
onderworpen:

1. Het instrument mag geen schadelijke storingen veroorzaken.

2. Hetinstrument moet elke willekeurige ontvangen storing accepteren, inclusief storingen die
mogelijk een ongewenste invloed kunnen hebben.

Door veranderingen of aanpassingen aan dit toestel die niet uitdrukkelijk zijn goedgekeurd door de
partij verantwoordelijk voor certificering, kan de certificering van dit instrument komen te vervallen.
Dit apparaat is getest en voldoet aan de normen voor een elektrisch instrument van Klasse A,
volgens Deel 15 van de FCC-voorschriften. Deze bepalingen zijn vastgesteld om een redelijke
bescherming te bieden tegen hinderlijke storingen wanneer het instrument in een commerciéle
omgeving wordt gebruikt. Dit instrument produceert en gebruikt radiogolven, en kan deze uitstralen.
Als het niet wordt geinstalleerd en gebruikt volgens de handleiding, kan het hinderlijke storing voor
radiocommunicatie veroorzaken. Gebruik van het instrument in een woonomgeving zal waarschijnlijk
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zorgen voor hinderlijke storing. De gebruiker dient deze storing dan op eigen kosten te verhelpen.
Om storingen op te lossen kan het volgende worden geprobeerd:

1. Ontkoppel het instrument van zijn stroombron om te controleren of deze stroombron al dan niet
de storing veroorzaakt.

2. Als het instrument op hetzelfde stopcontact is aangesloten als het apparaat dat storing
ondervindt, dient u het apparaat op een ander stopcontact aan te sluiten.

3. Plaats het apparaat weg van het apparaat waarop de storing van toepassing is.

4. Verplaats de ontvangstantenne voor het apparaat dat de storing ontvangt.

5. Probeer verschillende combinaties van de hierboven genoemde suggesties.

3.2 Productoverzicht

Het draagbare snelheidssysteem wordt buiten, in laboratoria en voor gemeentelijke toepassingen
gebruikt. Turbulente, luidruchtige en langzame stromingen kunnen met dit systeem worden gemeten.

Wanneer de sensor in stromend water geplaatst wordt, creéert een magnetisch veld rondom de
sensor een voltage die evenredig is aan de snelheid van de stroming. De hoogte van deze voltage,
die de watersnelheid rondom de sensor weerspiegelt, wordt gedetecteerd door elektroden in de
sensor en verwerkt door de microprocessor van de sensor. Het verwerkte signaal wordt digitaal
doorgestuurd via de sensorkabel naar het draagbare meettoestel waar de informatie op het scherm
wordt weergegeven. Het systeem bestaat uit een draagbaar meettoestel, een sensor met kabel en
toebehoren.

De meter en sensor meten de snelheid in afvoerbuizen en stromingen. Deze metingen zijn belangrijk
voor kalibratie in gemeentelijk afvalwater en voor de evaluatie van de gevolgen op het milieu.
Er zijn twee sensortypes beschikbaar: alleen snelheid en snelheid plus diepte. Deze handleiding

behandelt beide sensortypen. Als de informatie van toepassing is op een specifiek sensortype, dan
wordt dit aangegeven in de tekst.

3.2.1 Systeemoverzicht

Een overzicht van een volledig gemonteerd systeem staat afgebeeld in Afbeelding 1. Raadpleeg
voor meer informatie de documentatie die bij de afzonderlijke onderdelen of toebehoren is
meegeleverd.
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Afbeelding 1 Gemonteerde onderdelen

veang

LN
1 Draagbare meter 5 Verstelbare bevestiging voor draagbare
meter
2 Sensor hoogte 6 Sensor monteren
vergrendel-/ontgrendelapparaat
3 Opzetstuk waterstang (toebehoren) 7 Stroomrichting

4 Sensorkabel

3.2.2 Overzicht sensor

Afbeelding 2 toont de hoofdbestanddelen van de sensor. Instructies voor het bevestigen van de
sensor op een standaard waterstangstandaard of bovenplaatsing, waterstang worden geleverd met
het toebehoren.
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Afbeelding 2 Sensorcomponenten

1 Sensorelectrodes 5 Drukcel (sensoren met diepte-optie)
2 Sensorbehuizing 6 Sensor met diepte-optie

3 Aansluitstekker voor sensor 7 Sensor zonder diepte-optie

4 Vingerschroef voor sensorbevestiging

3.2.3 Meteroverzicht
Afbeelding 3 toont de functies van het meettoestel.
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Afbeelding 3 Meteronderdelen

1 USB-aansluiting? 6 Draadgat voor verstelbare bevestiging van
het meettoestel

2 Toetsenblok 7 Sleuven voor bevestiging van velcro of riem

3 Meterscherm 8 Sleuf voor bevestigingsdraden (2x) van
halsriem

4 Aansluitpunt voor uitbreiding (niet gebruikt) 9 Aansluitpunt voor de sensor

5 Klep van de batterijhouder 10 Aansluiting batterijlader

3.3 Productcomponenten

Raadpleeg Afbeelding 4 bij de aanschaf van een compleet systeem om ervoor te zorgen dat alle
componenten zijn ontvangen. Neem direct contact met de fabrikant of een
verkoopvertegenwoordiger op als een van de accessoires ontbreekt of iets beschadigd is.

2 Gebruik de USB-aansluiting niet om de batterij op te laden.
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Afbeelding 4 Systeemcomponenten

1 Draagkoffer (met sleuf voor sensorkabel)

8 Universele bevestiging voor de sensor

2 USB-kabel met mini-USB-aansluiting, 1 m
(3 ft)

9 Velcroriem

3 Verstelbare bevestiging voor draagbaar 10 Koord
meettoestel
Batterijlader, 100-240 VAC 11 Draagbaar meettoestel
Sensor 12 Lithiumbatterijpakket

Extra vingerschroeven (4x)

Nio(loa| s

Doeken voor het afdrogen van de sensor

13

Sensor zoals aangesloten op meter in de
koffer

Hoofdstuk 4 Installatie

4.1 Plaats een sensor op de universele sensorbevestiging

Gebruik de universele sensorsteun om de sensor vast te maken aan de polen van 1 inch of minder in
diameter. Voor de juiste werking en nauwkeurige meetgegevens moet de voorkant van de sensor
stroomopwaarts wijzen, waarbij de elektroden volledig in contact met het water zijn.

Opmerking: Houd de elektroden van de sensor uit de buurt van niet geleidende substanties, zoals olie en vet.
Raadpleeg De sensor reinigen op pagina 133 om vuil van de sensor te verwijderen.

1. De voorkant van de sensor is rond en bevat drie elektroden. De sensor heeft een bevestigingsgat
in de achterkant en een vingerschroef aan de bovenkant. Steek de bevestigingsas van de
universele bevestiging in het bevestigingsgat aan de achterkant van de sensor. Zorg ervoor dat
de bevestigingsas volledig in het bevestigingsgat is gestoken en dat de vingerschroef in de groef

past.
2. Draai de vingerschroef handmatig aan.

3. Steek een paal met een diameter van 2,5 cm (1 inch) of minder door de klem van de universele

sensorsteun. Draai de klem vast.

Opmerking: Instructies voor het bevestigen van de sensor op een standaard waterstang worden geleverd met

het toebehoren.
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4.2 Veiligheid lithiumbatterij

Brand- en explosiegevaar. Lithiumbatterijen kunnen onder ongunstige omstandigheden
heet worden, exploderen of in brand vliegen en ernstig letsel veroorzaken.

>

Gebruik de batterij niet bij zichtbare beschadigingen.

Gebruik de batterij niet als deze blootgesteld is geweest aan een krachtige schok of sterke
trillingen.

Stel de batterij niet bloot aan vuur.

Bewaar de batterij bij een temperatuur onder 60 °C (140 °F).

Bewaar de batterij droog en uit de buurt van water.

Voorkom contact tussen de plus- en minpool van de batterij.

Laat geen onbevoegden aan de batterij komen.

Het afvoeren van de batterij dient in overeenstemming met de plaatselijke, regionale en nationale
regelgeving te gebeuren.

Gebruik of bewaar het instrument niet in direct zonlicht, in de buurt van warmtebronnen of in een
omgeving met een hoge temperatuur, zoals een afgesloten voertuig in de hete zon.

4.3 De batterij plaatsen

%li Brand- en explosiegevaar. Dit apparaat bevat een lithiumbatterij met een hoge
energiedichtheid die ontvlambaar is en brand of een explosie kan veroorzaken, zelfs

zonder voeding. Om de veiligheid van de behuizing van het instrument te waarborgen,

moeten de behuizingsdeksels worden aangebracht en vastgezet met het meegeleverde
A bevestigingsmateriaal..

Gebruik uitsluitend de batterijen die door de fabrikant van het instrument zijn

| Explosie- en brandgevaar. Alternatieven voor de batterijen worden niet toegestaan.
LT
Qw meegeleverd.

Plaats de geleverde lithiumbatterij zoals aangegeven in Afbeelding 5.
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Afbeelding 5 De batterij plaatsen

4.4 Batterij opladen

Opmerking: Een vervanger voor de batterijlader is niet toegestaan. Gebruik uitsluitend de lader die in de ljjst
vermeld staat voor onderdelen en toebehoren voor het instrument. Raadpleeg Vervangende onderdelen in de
uitgebreide versie van de handleiding.

Laad de batterij van het instrument voor het eerste gebruik volledig op met de meegeleverde
batterijlader. Het duurt ongeveer 8 uur om een lege batterij volledig op te laden.

1. Zorg ervoor dat het juiste type stekker voor de geografische locatie wordt aangebracht op de
batterijlader.

2. Sluit de batterijlader aan op een stopcontact met randaarde.

3. Sluit de batterijlader aan op de aansluiting voor de batterijlader op het instrument. Raadpleeg
Meteroverzicht op pagina 119. Het laadniveau van de batterij wordt weergegeven op het display.
Tijdens het opladen van de batterij brandt aan de kant van de aansluiting een blauw lampje. Na
het opladen, gaat het blauwe lampje vanzelf uit.

Opmerking: De meter is niet operationeel zolang de batterij wordt opgeladen. De batterij wordt niet opgeladen
via de USB-kabel.
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4.5 De sensor op het meettoestel aansluiten

4.6 Bevestig het koord

Bevestig het koord om de meter veilig om de hals te dragen.
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4.7 Bevestig de velcroriem

Gebruik de velcroriem om de extra kabel vast te houden. Raadpleeg Afbeelding 6.

Afbeelding 6 Bevestig de velcroriem

|1 Luskant |2 Haakkant

Hoofdstuk 5 Gebruikersinterface en navigatie

5.1 Toetsenbord en functies van de toetsen

Afbeelding 7 toont het toetsenbord van de meter. Tabel 1 geeft de functies van elke toets of soort
toets.
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Afbeelding 7 Toetsenbord

Pijlen rechts en links

1 Aan-/Uitzetten 6 Hoofdmenu

2 OK 7 Underscore of komma
3 Pijlen omhoog en omlaag 8 Terug

4 Quick Jump 9 Alfanumeriek

5

10 Vorig menu

Tabel 1 Beschrijving van de toets

Toetsen

Omschrijving

Aan-/Uitzetten

Zorgt ervoor dat de meter onder spanning komt, dan wel van spanning
gaat.

OK

Hiermee wordt een item of geselecteerde menuoptie bevestigd.

Pijlen omhoog en

Beweegt in het scherm omhoog of omlaag. Als de cursor aan de boven- of

omlaag onderkant van het scherm is, gaat de cursor omlaag of omhoog als
respectievelijk op de pijl DOWN of UP wordt gedrukt.
Quick Jump Bij normaal gebruik springt u met deze toets naar het venster Select

conduit shape (Kies buisvorm). In Profiler-bedrijf is de Quick Jump-toets
uitgeschakeld.

Houd deze toets vijf seconden ingedrukt om een handmatige nulstelling
van de dieptesensor uit te voeren als de automatische nulstellingsfunctie
is uitgeschakeld.

Hiermee wordt in de realtimemodus de toets Quick Jump (Snel vooruit)
veranderd tussen de digitale weergave en de grafische weergave.

Pijlen rechts en links

Beweegt naar rechts of links in het scherm.

Hoofdmenu

Gaat naar het hoofdmenu vanuit een submenu of scherm.

Underscore of komma

Plaats een underscore of komma. Alleen in velden met uitsluitend
numerieke tekens plaatst deze toets automatisch een puntkomma op de
plaats van de cursor.

Terug

Plaats de cursor één spatie terug.
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Tabel 1 Beschrijving van de toets (vervolg)

Toetsen Omschrijving

Alfanumeriek Plaatst in de toets een alfanumerieke of numerieke waarde. Waarden
worden in de volgorde geplaatst, zoals op de toets staat aangegeven. Na
2 seconden wordt de waarde op het scherm opgeslagen en gaat de cursor
verder.

Vorig menu Gaat naar het vorige scherm.

5.2 Statusbalk

Aan de bovenzijde van het display is een statusbalk zichtbaar. Een uitleg van de informatie in de
statusbalk staat in Tabel 2.

Tabel 2 Statusbalkindicatoren

Indicator

Beschrijving

Datum en tijd

Toont de huidige datum en tijd.

USB Geeft aan wanneer een USB-kabel is aangesloten. Als een USB-kabel is
aangesloten en deze indicator is niet in de statusbalk zichtbaar, dan zit de
stekker van de USB-kabel niet goed in de aansluiting. Zorg ervoor dat de
USB-kabel goed en stevig in de USB-aansluiting zit.

Geleidbaarheid Als de sensor uit het water is en niet-geleidend is, verschijnt er een
blauwe ring naast het batterijpictogram. Als de sensor in het water is en
geleidbaar is, is deze indicator is een solide blauwe cirkel.

Batterij Een blokdiagram met vijf blokken geeft aan hoeveel vermogen de batterij
nog heeft.

Openen van Dit wordt getoond wanneer de meter toegang tot een bestand heeft.

bestanden

Indicator voor auto-
nulstelling diepte

Als de dieptesensor tijdens de laatste 30 minuten op nul is gesteld,
verschijnt er een gevulde groene cirkel naast de indicator voor
geleidbaarheid. Als de dieptesensor tijJdens de laatste 30 minuten niet op
nul is gesteld, knippert deze indicator rood.

5.3 Navigatie- en hoofdmenu

Druk op OK om een geselecteerde menuoptie of een waarde in het scherm te bevestigen. Selecteer
More (Meer) en druk op OK om extra schermen en opties die beschikbaar zijn, te zien. Druk op de
knop van het hoofdmenu om vanuit een submenu naar het hoofdmenu te gaan.

Opmerking: Sommige bewerkingen kunnen niet worden uitgevoerd tenzij er een sensor op de meter is

aangesloten. Als deze bewerkingen toch worden uitgevoerd terwijl er geen sensor is aangesloten, verschijnt er een
foutmelding op het scherm. Sluit een sensor aan en start de bewerking opnieuw.

1. Real time: selecteer deze optie om realtime informatie te krijgen over de snelheid en diepte. (Er
is een sensor met mogelijkheden voor diepte nodig om de diepte te kunnen aflezen). In
Afbeelding 8 ziet u een voorbeeld van een realtime scherm voor sensoren met alleen snelheid.
Realtime schermen voor sensoren zowel snelheid als diepte ziet u in Afbeelding 9. De indeling
van de getoonde informatie en opties hangt af van het gebruikte sensortype. In de realtime
modus schakelt u met de toets Quick Jump (Snel vooruit) tussen digitale en grafische weergaven
van de realtime informatie. De snelheid wordt bijgewerkt in de modus FPA-filter conform de
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gemiddelde tijd van de vast periode. In de modus RC-filter wordt de snelheid doorlopend elke
250 ms op het scherm bijgewerkt.

Optie

Capture
(Verzamelen)

Save (Opslaan)

Done (Gereed)
of OK

Doorzichtig

installatie

Files
(Bestanden) of
View (Bekijken)

Beschrijving

Hiermee wordt de informatie over diepte en snelhied in het geheugen
opgeslagen. De informatie wordt opgeslagen totdat de power is cycled, het
geheugen wordt opgeslagen naar een niet-vluchtig realtime bestand of
totdat de gebruiker de realtime modus afsluit.

Hiermee worden verzamelde waarden in het viuchtige geheugen
opgeslagen naar een niet-vluchtig realtime bestand. Er verschijnt een
melding als het aantal bestanden groter is dan het mogelijke
maximumaantal. Bestanden worden opgeslagen in een indeling door tabs
gescheiden (.tsv).

Hiermee wordt de realtime modus afgesloten en gaat u terug naar het
hoofdmenu. Als het vluchtige geheugen niet-opgeslagen gegevens bevat,
wordt in een bevestigingsmelding aan de gebruiker gevraagd of deze wil
afsluiten zonder de gegevens op te slaan.

Hiermee worden verzamelde waarden gewist uit de buffer van het viuchtige
geheugen. De gebruiker kan kiezen uit de opties Clear Last (Laatste
wissen), Clear All (Alles wissen) of Cancel (Annuleren).

Hiermee kan de gebruiker de belangrijkste filterparameters wijzigen en de
functie voor de positie van de sensor Maximum Depth (Maximale diepte)
programmeren. Met de functie Maximum depth (Maximale diepte) kan een
gebruiker systeemparameters invoeren voor de dieptewaarde in de realtime
modus. De gebruiker kan ervoor kiezen een waarde voor de maximale
diepte in te voeren die is verkregen met een liniaal (handmatig), of die is
indirect is verkregen met de dieptewaarde (automatisch). Beide methoden
schakelen de functie voor de positie van de sensor Maximum Depth
(Maximale diepte) in.

In de setup van de automatische modus voert de gebruiker direct de
afstand in van de onderzijde van het kanaal tot aan de onderzijde van de
sensorsteun (offset). De setupinterface toont continu de huidige waarde
voor de diepte die wordt gegeven door de sensor plus de offset. De meter
bewaart deze waarde als de maximale diepte wanneer de OK-knop wordt
ingedrukt. In alle andere gevallen bevat de getoonde dieptewaarden geen
offset.

De functie Maximum depth (Maximale diepte) vereist een sensor met
snelheid plus diepte.

Toont een samenvatting van elk realtime-bestand dat is opgeslagen in het
niet-vluchtige geheugen. Bestandenkunnen apart worden bekeken en
verwijderd.
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Afbeelding 8 Realtime scherm

FHOS0 074616 06082012 Us3 @

Real-Time

Profiler
Setup

Diagnostics

FH950 07:46:16 06.08.2012 USB @ fIIIT

Velocity (ft/s) FPA, t=10s

0.000

Progress: 32% File: 1/3
]
Capture Clear
Save Setup

Afbeelding 9 Realtime scherm voor sensor met diepte

FH350  07:46:16 06.08.2012 USEee (m|
Yelocity (ft/s) FPA, =10 s
0.09

Progress: 75%
Depth (ft)
0.37
I ]
Capture Clear
Save Setup

2. Profiler: selecteer deze optie voor het uitvoeren van metingen van de snelheid van stromingen of
buizen. De meter toont meldingen wanneer de bediener iets moet invullen. Een percentage van
de resterende geheugenhoeveelheid wordt weergegeven in definities van 1 %. Raadpleeg voor
meer informatie over profielen de uitgebreide versie van de handleiding.

Optie

Beschrijving

Stroming

Deze optie wordt gebruikt om een profiel voor een stroming of een

stromend kanaal in te stellen. Voer snelheidsmetingen uit voor het
berekenen van de totale afvoer op basis van ISO 748 of USGS-
standaarden voor de methodes Mid-sectie of Gemiddelde-sectie.

Afvoerbuis

Deze optie wordt gebruikt om een profiel voor een buis in te stellen.
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Optie Beschrijving

Files Deze optie wordt gebruikt om opgeslagen bestanden weer te geven of te
(Bestanden) verwijderen. Bestanden kunnen tegelijkertijd of apart worden verwijderd.
Installatie Deze optie wordt gebruikt om de instellingen voor filterparameters en de

functie Maximum Depth (Maximale diepte) in te stellen of te wijzigen.

3. Set up: selecteer deze optie om de algemene systeeminstellingen en voorkeuren te wijzigen.

Optie
Kalibratie van de
snelheid

Filterparameters

Nat/Droog grenswaarde

Beschrijving

Kalibreert de sensor. Voegt een afwijkende veldwaarde aan de
fabriekskalibratie toe. Raadpleeg voor meer informatie de bijlage in
de uitgebreide versie van de handleiding.

Past een filter toe op het verkrijgen van gegevens (Hoofdfilter of
Voorfilter). De gebruiker kan de filterparameters selecteren.

Hoofdfilter

Fixed Period Averaging (FPA): Fixed Period Averaging maakt
een gemiddelde van de gegevens over een door de gebruiker te
selecteren vaste periode (1 tot 480 seconden). De standaard is
10 seconden. Als de FPA-waarde 5 is, wordt de waarde voor de
snelheid in de display elke vijf seconden bijgewerkt.

RCA tijdconstante: het RC-filter helpt turbulentie glad te strijken
door het gebruik van een selecteerbare tijdconstante in het
filteralgoritme. Deze modus is handig bij het zoeken naar een
maximale snelheid, bijvoorbeeld in de gebruikelijke 0,9 x Vmax
profiel methode. Hoog RC-filter tijdconstanten geven een hogere
mate van gladstrijken. De tijdconstante kan worden ingesteld van
2 tot 20 seconden, met een standaardwaarde van 6. Bij

1 tijdconstante gaat het filter tot ongeveer 60 % van de
uiteindelijke waarde. Bij 5 tijdconstanten gaat het filter tot 99,9 %
van de uiteindelijke waarde. Als de RC-waarde dus op 2 staat,
verschijnt de uiteindelijke waarde na 10 seconden.

Voorfilter

Gemiddelde filter: het filterproces wordt in de sensor uitgevoerd.
De functie kan worden uitgeschakeld. De aanbevolen
(standaard) waarde is echter 5. Schakel de functie in om deze
waarde in te voeren of te wijzigen.

Hiermee wordt de grenswaarde voor het onderdompelen van de
sensor ingesteld voor droge en natte omstandigheden. De
standaardwaarde is 20 %. Raadpleeg voor meer informatie de
bijlage in de uitgebreide versie van de handleiding.
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Optie Beschrijving

Auto zero depth (Auto-  Hiermee wordt de functie Auto Zero (Automatische nulstelling) in-
nulstelling diepte) of uitgeschakeld.

Als deze functie is ingeschakeld, voert het instrument een
luchtkalibratie uit wanneer de sensor uit het water wordt gehaald en
zich in de lucht bevindt. Om een luchtkalibratie te kunnen uitvoeren,
stelt het instrument de sensor automatisch op nul.

Als deze functie is uitgeschakeld, kan de sensor handmatig door de
gebruiker worden op nul worden gesteld. Verwijder hiervoor de
sensor uit de flow en houd vervolgens de toets Quick Jump (Snel
vooruit) vijf seconden ingedrukt.

Wanneer de sensor 30 minuten in de flow is geweest, schakelt de
groene cirkel in de hoek rechtsboven van groen naar rood. Dit is
een prompt voor de gebruiker om de sensor te verwijderen en
opnieuw op nul te stellen.

EMI Dit stelt de lokale lijnfrequentie in voor de afwijzing van
omgevingsgeluid tot 50 Hz of 60 Hz (standaard).

Klok Dit stelt de datum en tijd in van het draagbare meettoestel in 24-
uurs indeling. De overgang naar zomer-/wintertijd wordt niet
ondersteund.

usB Stelt de USB-modus in.

» Massaopslag (standaard): deze modus werkt als een
geheugenstick of vaste schijf. Bestanden hebben het kenmerk
Alleen-lezen.

+ CDC: deze modus wordt gebruikt om de firmware bij te werken.

Taal Hiermee wordt de taal geselecteerd die in de menu's wordt
gebruikt.
Eenheden Dit stelt de eenheden in voor het meten van de snelheid, stroming

en diepte. Opties zijn Metriek of Engels (standaard).

Zoemer Aan (standaard) of Uit. Als deze functie is ingeschakeld, laat de
meter een geluidssignaal horen wanneer:

* De sensor zich op de juiste diepte bevindt voor de
desbetreffende profielmethoden.

* 95 % van de meettijd is verstreken (modus Profiler).
* Als in een menu op een inactieve toets wordt gedrukt.

Deze functie is alleen beschikbaar met de optionele dieptesensor.

Berekening van de Hiermee wordt de methode geselecteerd waarop de berekening

stroming van open water wordt uitgevoerd (alleen stromingsprofielen).
Opties zijn Gemiddelde-sectie of Mid-sectie. Raadpleeg voor meer
informatie de bijlage in de uitgebreide versie van de handleiding.
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Optie Beschrijving

Plaatsen van het station Vast: de bediener plaatst deze in de breedte van de stroming en
een aantal stations voor het uitvoeren van de meting. De meter
verdeelt de dwarsdoorsnede in gelijkmatige afstanden tussen de
verticale stations.

» Niet vast (standaard): de bediener selecteert de afstand tussen
de verticale stations. Deze optie wordt vaker gebruikt omdat de
bediener met deze methode hindernissen en andere
beperkingen in de dwarsdoorsnede kan opnemen.

* Vas en Niet vast: de bediener selecteert het referentievliak voor
dieptemetingen. Waarden: Boven of Onder.

Standaardinstellingen Hiermee worden alle instellingen van de meter teruggezet in de
herstellen fabriekswaarden.

4. Diagnostiek: selecteer deze optie om problemen met de meter of de aangesloten sensor op te
lossen. Raadpleeg Diagnostiek op pagina 134 voor meer informatie over de opties in
Diagnostiek.

Hoofdstuk 6 Opstarten en zelftest
AGEVAAR

Chemische of biologische gevaren. Als dit instrument wordt gebruikt voor het sturen van
een proces en/of het doseren van chemicalién waarvoor wettelijke voorschriften en/of
j eisen gelden ten aanzien van de volksgezondheid, de veiligheid, de productie of het

verwerken van voedingsmiddelen of dranken, dient de gebruiker er zorg voor te dragen
dat hij/zij bekend is met deze voorschriften en/of eisen en deze na te leven. Tevens dient
de gebruiker er zorg voor te dragen dat er voldoende maatregelen getroffen zijn en
eventueel vereist materiaal aanwezig is om aan de geldende wetten en eisen in geval
van een defect te voldoen.

buurt van warmtebronnen of in een omgeving met een hoge temperatuur, zoals een
afgesloten voertuig in de hete zon. Het niet naleven van deze voorzorgsmaatregel kan

i Brand- en explosiegevaar. Gebruik of bewaar het instrument niet in direct zonlicht, in de
ertoe leiden dat de batterij oververhit raakt en er brand of een explosie ontstaat.

De batterij moet voor gebruik in de meter zijn geplaatst en zijn opgeladen. Raadpleeg De batterij
plaatsen op pagina 122 voor meer informatie over het plaatsen en vervangen van de batterij.
Raadpleeg Batterij opladen op pagina 123 voor informatie over het opladen van de batterij.
Opmerking: Het meettoestel is niet operationeel zolang de batterij wordt opgeladen.

1. Druk op de aan-uitknop van de meter totdat u een pieptoon hoort.
De meter voert een zelftest uit en de resultaten worden op het display weergegeven. Als de
meter niet door de zelftest komt, verschijnt op het scherm de melding FAIL (fout) naast de
foutieve parameter. Als de sensor defect is, dient u een andere te bevestigen, mits deze
voorhanden is.

2. Druk na de zelftest op OK om naar het hoofdmenu te gaan.

3. Druk nogmaals op de aan-uitknop om de meter uit te zetten. Selecteer Yes (Ja) in het
bevestingsscherm en druk op OK.
Als het draagbare meettoestel niet meer reageert, houd u de aan-uitknop langer dan 3 seconden
ingedrukt om de meter geforceerd uit te schakelen. Doe dit niet wanneer de meter normaal
functioneert of wanneer het pictogram voor het openen van bestanden zichtbaar is.
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6.1 Zelftest van het instrument

Wanneer het meettoestel onder spanning komt, voert het een diagnostische zelftest uit. Na het
uitvoeren van de zelftest worden de resultaten ervan op het scherm weergegeven. Druk op OK om
naar het hoofdmenu te gaan.

Als het meettoestel niet door de zelftest komt, verschijnt op het scherm de melding FAIL (fout) naast
de betreffende parameter. Als de sensor defect is, dient u een andere te bevestigen, mits deze
voorhanden is.

6.2 Slaapmodus

De verlichting van het meettoestel gaat na 30 seconden geen activiteit uit en gaat na 60 seconden
geen activiteit in slaapmodus. Dit gebeurt niet wanneer het meettoestel in de modus realtime staat,
of wanneer het meettoestel aan het meten is. Na 30 minuten slaapstand gaat het meettoestel uit.

Druk op een willekeurige toets om het meettoestel uit de slaapmodus te halen. De helderheid van het
scherm gaat terug naar het normale niveau en alle toetsen gaan terug naar hun normale functies.

Hoofdstuk 7 Onderhoud

7.1 De sensor reinigen

laboratorium op en draag alle persoonlijke beschermingsmiddelen die geschikt zijn voor
de gehanteerde chemicalién. Raadpleeg de huidige veiligheidsinformatiebladen
(MSDS/SDS) voor veiligheidsprotocollen.

i Gevaar van blootstelling aan chemicalién. Volg alle veiligheidsvoorschriften van het

Reinig de sensor in het geval van een onverwachte toename of afname van de flow of van het
niveau en na gebruik in zanderige of modderige waterwegen.

Week de sensor in geval van zware vervuiling enkele minuten in helder water zodat de vervuiling
eenvoudig is te verwijderen.

Koppel de sensor los van de meter voordat deze wordt gereinigd. Gebruik voor het reinigen van de
sensor alleen oplossingen die als acceptabel zijn aangeduid in Tabel 3. Zorg er in geval van
sensoren met een drukcel (d.w.z. sensores voor snelheid en diepte) voor dat de openingen voor de
drukcelkamers zijn doorgespoeld en vrij zijn van vervuiling. Spoel de sensor met schoon water
voordat u de sensor weer aansluit op de eenheid.

Tabel 3 Acceptabele en onacceptabele reinigingsmiddelen

Acceptabel Niet gebruiken
Vaatwasmiddel en water Geconcentreerd bleek
Ruitenreiniger Petroleum
Isopropyl alcohol Benzine

Aromatische koolwaterstoffen

7.2 Het meettoestel schoonmaken

1. Zet het meettoestel uit.

2. Gebruik een schone, vochtige doek om de buitenkant van het meettoestel schoon te maken.
Meng het water zo nodig met een mild reinigingsmiddel.

3. Droog de buitenkant van het meettoestel af met een schone doek. Laat het meettoestel op
natuurlijke wijze helemaal opdragen voordat deze weer wordt aangezet.
Opmerking: Gebruik voor het reinigen van het scherm geen doekjes die gemaakt zijn op basis van papier. Dit
soort doekjes kunnen het scherm beschadigen.
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7.3 De batterijen vervangen

>

Brand- en explosiegevaar. Dit apparaat bevat een lithiumbatterij met een hoge
energiedichtheid die ontvlambaar is en brand of een explosie kan veroorzaken, zelfs
zonder voeding. Om de veiligheid van de behuizing van het instrument te waarborgen,
moeten de behuizingsdeksels worden aangebracht en vastgezet met het meegeleverde
bevestigingsmateriaal..

Gebruik uitsluitend de batterijen die door de fabrikant van het instrument zijn

' Explosie- en brandgevaar. Alternatieven voor de batterijen worden niet toegestaan.
‘M meegeleverd.

Vervang de batterij als de batterij niet meer opgeladen kan worden.

Opmerking: Als het instrument voor reparatie of onderhoud naar de fabriek moet worden teruggestuurd, moet de
batterij uit het instrument worden gehaald en voor verzending in een beschermhoes worden meegeleverd.

1. Schakel de voeding van de uit.

@ N

De batterij verwijderen. Raadpleeg De batterij plaatsen op pagina 122.
Het afvoeren van de batterij dient in overeenstemming met de plaatselijke, regionale en nationale

regelgeving te gebeuren.

>

op pagina 122.

Plaats een nieuwe batterij hetzelfde als de oude batterij. Raadpleeg De batterij plaatsen

Gebruik uitsluitend de batterijen die door de fabrikant van het instrument zijn meegeleverd.

5. De batterijklep plaatsen. Zorg dat de klep goed dichtzit, zodat de hele behuizing blijft voldoen aan
de IP-kwalificatie hiervoor.

6. Laad zo nodig de batterij op. Raadpleeg Batterij opladen op pagina 123.

Hoofdstuk 8 Problemen oplossen

8.1 Diagnostiek

Selecteer in het Hoofdmenu Diagnostiek om informatie te zien over het meettoestel en doe de
diagnostische test in Tabel 4.

Tabel 4 Diagnostische gegevens van het meettoestel

Optie

Omschrijving

Info

Toont informatie over de sensor en het meettoestel. Bevat het serienummer en
de fimwareversie.

Bestanden wissen

Wist alle bestanden uit het geheugen om ruimte te maken voor nieuwe
metingen. Zorg ervoor dat de gegevens op een pc gedownload zijn voordat
deze optie geselecteerd wordt. Na het wissen van alle bestanden wordt het
geheugen automatische geformatteerd.

Sensor Toont diagnostische informatie over de sensor.
Zelftest Hiermee voert het meettoestel een diagnostische zelftest uit.
Toetsenbordtest | Voert een test voor elke toets uit om te controleren of elke toets functioneert.
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Tabel 4 Diagnostische gegevens van het meettoestel (vervolg)

Optie Omschrijving

Schermtest Voert een test van het scherm uit om te controleren of het scherm functioneel
is.

Logboek Hiermee kan de log worden bekeken, worden verwijderd, of worden

geéxporteerd. Exporteer het logboek om de gegevens ervan beschikbaar te
stellen op een USB-schijf. Deze optie wordt voornamelijk gebruikt tijdens
fabrieksonderhoud.

8.2 Problemen oplossen

Het meettoestel en de sensor bevatten geen onderdelen die door de gebruiker kunnen worden
onderhouden. Probeer de correctiehandeling voor fouten en meldingen in de lijst.

Als het probleem aanhoudt, of het betreffende probleem komt niet in de lijst voor, neem dan contact

op met de fabrikant.

Melding of probleem

Oplossing

Sensor is niet aangesloten

Sluit een sensor aan en probeer de handeling opnieuw.

Waarde is buiten het bereik.

Wijzig de meetparameters of vul een andere waarde in en
probeer de bewerking opnieuw.

De sensorgegevens zijn niet correct
of niet betrouwbaar.

Reinig de sensor en test deze.

Sensor wordt niet herkend,

Controleer de sensoraansluiting. Zorg dat de
vergrendelmoer aan de aansluitkant goed handvast zit.

Scherm is gedempt of onzichtbaar.

Druk op het toetsenbord op een toets.

Gegevens niet beschikbaar of
toegang tot de gegevens is niet
mogelijk.

Zorg dat de USB-optie (Hoofdmenu) is ingesteld op
massaopslag.

Meettoestel reageert niet.

Houd de aan-/uitknop minimaal 3 seconden ingedrukt.
Hierdoor gaat het meettoestel uit. Zet het meettoestel
opnieuw aan.

Opmerking: Gebruik deze methode niet wanneer het meettoestel normaal

functioneert of als het pictogram voor het openen van bestanden in het scherm
zichtbaar is.
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Innehallsférteckning

Onlineanvandarhandbok pa sidan 136
Specifikationer pa sidan 136
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Installation pa sidan 143

Anvandargranssnitt och navigering
pa sidan 147

6 Start och sjalvtest pa sidan 152
7 Underhall pa sidan 153
8 Felsokning pa sidan 155
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Avsnitt 1 Onlineanvandarhandbok

Den hér grundldggande anvandarhandboken innehaller mindre information &n anvéandarhandboken,
som finns pa tillverkarens webbplats.

Avsnitt 2 Specifikationer

Specifikationerna kan andras utan foregaende meddelande.

2.1 Givarspecifikation

Specifikation

Information

Hastighetsmatning

Metod

Elektromagnetisk

Intervall

0 till 6,09 m/s (O till 20 ft/s)

Minimalt vattendjup

3,18 cm (1,25 tum)

Noggrannhet +2 % av lasningen +0,015 m/s (+0,05 ft/s) O till 3,04 m/s (O till 10 ft/s); + 4 %
av lasningen fran 3,04 till 4,87 m/s (10 till 16 ft/s)

Uppldsning 0 < varde < 10: 3 decimaler; 10 < varde < 100: 2 decimaler; 100 < varde <
1000: 1 decimal; varde = 1000: 0 decimaler

Noll stabilitet +0,015 m/s (+0,05 fot/s)

Material ABS, glasfylld

Holjets skyddsklass | IP68

Matt (L x B x H)

11,9x4,3x6,3cm (4,7 x 1,7 x 2,5 tum)

Kabelmaterial

Polyuretanhdélje

Kabellangder

2;6,1;12,2 och 30,5 m (6.5, 20, 40 och 100 ft)

Djupmatning

Metod Diafragmatyp: absolut tryck med enpunktskalibrering

Noggrannhet (statisk) | Det storre av + 2 % av det avlasta vardet eller + 0,015 m. Stabil temperatur
och statiskt icke-flédande vatten.

Intervall 3,06 m

Upplésning 0 < véarde < 10: 3 decimaler; 10 < varde < 100: 2 decimaler; 100 < varde <

1000: 1 decimal; varde = 1000: O decimaler
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2.2 Specifikationer for portabel matare

Specifikation

Information

Foéroreningsgrad

2

Skyddsklass

Temperatur vid laddning

32 till 40 °C (0 till 104 °F)

Drifttemperatur

—20 till 55 °C (-4 till 131 °F)

Forvaringstemperatur

—20 till 60 °C (-4 till 140 °F )

Holjets skyddsklass

IP67

Batterimatare

Streckkod med fem segment

Batterityp

Uppladdningsbart litium-jon, 3.6 V, 5.0 Ah, 18 Wh

Batteriets livslangd

18 timmars intensiv anvandning under en typisk dag"; 20 °C (68 °F)

Batteriladdare

Extern stromadapter, energieffektivitet VI, 100-240 VAC, 50-60 Hz,
0.5A, 12VDC, 1.25 A utgang

Matt (L x B x H)

21.8x9.3x5.3cm (8.6 x3.7 x 2.1 tum)

USB-anslutning

Typ Mini-B, 5-stiftig, markt for IP67 i forslutet tillstand

Material

Polykarbonat med en &vergjutning av termoplastelastomer (TPE)

2.3 Specifikationer for anvandargranssnitt

Specifikation

Information

Grafisk skarm

Farg, LCD 3,5" QVGA transflektiv (lasbar i direkt solljus)

Mattuppldsning

0 < varde < 10: 3 decimaler; 10 < varde < 100: 2 decimaler; 100 < varde
< 1000: 1 decimal; varde = 1000: 0 decimaler

Tangentsats Alfanumerisk
Driftslagen Realtid, profilering
Profiltyper Strém, ledande

Former pa ledare

Cirkular, rektangular, trapetsformad, 2/3 &gg, inverterat 2/3 agg

Strémposter Fasta, ej fasta stationer
Brusavfardande Anvandarinstallbart, 50 Hz eller 60 Hz
Mattenheter Hastighet: ft/s, m/s, cm/s, mm/s

Fldde: ft3/sek, miljoner gallons/dag, gal/dag, gal/min, m%/s, m3/min,
m3/timme, md/dag, liter/s, liter/min

Djup: in., ft, m, cm, mm

Stromflédesberakning

Genomsnittssnitt- eller mellansnittsmetod

Diagnostik

Sjalvtest, knappsats, skarm, handelselogg

1 Definieras som 30 minuters konfigurering, sex st 1-timmesperioder av kontinuerlig anvéndning
med en aktiv givare och skarmen installd pa maximal ljusstyrka och 30 minuters sovldge mellan
anvandningsperioder, datanedladdning och avstangning.
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Specifikation Information

Ledarprofileringsmetoder | 0,9 x Vmax, 0,2/0,4/0,8, hastighet och nivaintegrator integrator, 2D

Stromprofileringsmetoder | 1, 2, 3, 4, 5 och 6-punkts (hastighetsmetod — USGS och ISO), 2-punkts
KREPS-metod, 1-punkts ytmetod, 1- och 2-punkts ismetod

Filtyper Realtid, profilering, hédndelselogg

Sprak Engelska, franska, spanska, tyska, italienska, hollandska, danska,
svenska, kinesiska, polska, japanska, koreanska, portugisiska,
slovakiska, ryska, ungerska, bulgariska, rumanska, tjeckiska, turkiska,
finska, grekiska

2.4 Allmanna specifikationer

Specifikation Information

Maximalt antal realtidsfiler | 50 vardera med upp till 75 avlasningar registrerade av anvandaren.

Firmware Givaren och den portabla mataren kan uppgraderas i faltet via USB

Avsnitt 3 Allman information

Tillverkaren ar under inga omstandigheter ansvarig for direkta, sarskilda, indirekta eller foljdskador
som orsakats av eventuellt fel eller utelamnande i denna bruksanvisning. Tillverkaren forbehaller sig
ratten att gora andringar i denna bruksanvisning och i produkterna som beskrivs i den nar som helst
och utan féregaende meddelande och utan skyldigheter. Reviderade upplagor finns pa tillverkarens
webbsida.

3.1 Sakerhetsinformation

Tillverkaren tar inget ansvar for skador till féljd av att produkten anvands pa fel satt eller missbrukas.
Det omfattar utan begransning direkta skador, oavsiktliga skador eller foljdskador. Tillverkaren
avsager sig allt ansvar i den omfattning gallande lag tillater. Anvandaren ar ensam ansvarig for att
identifiera kritiska anvandningsrisker och installera lampliga mekanismer som skyddar processer vid
eventuella utrustningsfel.

Las igenom hela handboken innan instrumentet packas upp, monteras eller startas. Folj alla faro-
och varningshanvisningar. Om dessa anvisningar inte foljs kan anvandaren utsattas for fara eller
utrustningen skadas.

Kontrollera att skyddet som ges av den har utrustningen inte ar skadat. Utrustningen far inte
anvandas eller installeras pa nagot annat satt an sd som specificeras i den har handboken.

3.1.1 Anmarkning till information om risker

AFARA

Indikerar en potentiellt eller 6verhangande riskfylld situation som kommer att leda till livsfarliga eller
allvarliga skador om den inte undviks.

Indikerar en potentiellt eller 6verhangande riskfylld situation som kan leda till livsfarliga eller
allvarliga skador om situationen inte undviks.

AFORSIKTIGHET

Indikerar en potentiellt riskfylld situation som kan resultera i lindrig eller mattlig skada.
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ANMARKNING:

Indikerar en potentiellt riskfylld situation som kan medféra att instrumentet skadas. Information som
anvandaren maste ta hansyn till vid hantering av instrumentet.

3.1.2 Varningsdekaler

Beakta samtliga dekaler och marken pa instrumentet. Personskador eller skador pa instrumentet kan
uppstad om de ej beaktas. En symbol pa instrumentet beskrivs med en forsiktighetsvarning i
bruksanvisningen .

denna symbol for att undvika potentiella skador. Om den sitter pa instrumentet - se

Detta &r symbolen for sékerhetsvarningar. Folj alla sékerhetsanvisningar som féljer efter
A bruksanvisningen for information om drift eller sdkerhet.

‘ Denna symbol indikerar utrustning som ar kanslig for elektrostatisk urladdning (ESD).
\ Sarskilda atgarder maste vidtas for att forhindra att utrustningen skadas.

Elektrisk utrustning markerad med denna symbol far inte avyttras i europeiska
hushallsavfallssystem eller allmanna avfallssystem. Returnera utrustning som ar gammal
eller har natt slutet pa sin livscykel till tillverkaren for avyttring, utan kostnad for
anvandaren.

3.1.3 Efterlevnad och certifiering
AFORSIKTIGHET

Denna utrustning ar inte avsedd att anvandas i bostadsmiljéer och kan inte ge tillrackligt med skydd
mot radiomottagning i sadana miljoer.

Canadian Radio Interference-causing Equipment Regulation, ICES-003, Klass A:
Referenstestresultat finns hos tillverkaren.

Den digitala apparaten motsvarar klass A och uppfyller alla krav enligt kanadensiska foreskrifter for
utrustning som orsakar stdrning.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

FCC del 15, klass ”A” granser

Referenstestresultat finns hos tillverkaren. Denna utrustning uppfyller FCC-reglerna, del 15.
Anvandning sker under forutséattning att féljande villkor uppfylls:

1. Utrustningen bor inte orsaka skadlig stérning.

2. Utrustningen maste tala all stérning den utsatts for, inklusive stérning som kan orsaka
driftsstoérning.

Andringar eller modifieringar av utrustningen, som inte uttryckligen har godkénts av den part som
ansvarar for 6verensstammelsen, kan ogiltigférklara anvandarens ratt att anvanda utrustningen. Den
har utrustningen har testats och faller inom granserna for en digital enhet av klass A i enlighet med
FCC-reglerna, del 15. Dessa granser har tagits fram for att ge rimligt skydd mot skadlig stérning nar
utrustningen anvands i en kommersiell omgivning. Utrustningen genererar, anvander och kan
utstrala radiofrekvensenergi och kan, om den inte installeras och anvands enligt handboken, leda till
skadlig stérning pa radiokommunikation. Anvandning av utrustningen i bostadsmiljé kan orsaka
skadlig stérning. Anvandaren ansvarar da for att pa egen bekostnad korrigera storningen. Féljande
tekniker kan anvandas for att minska problemen med stérningar:

1. Koppla ifran utrustningen fran strémkallan for att kontrollera om detta utgor orsaken till stérningen
eller inte.

2. Om utrustningen ar kopplad till samma uttag som enheten som stérs ska den kopplas till ett annat
uttag.
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3. Flytta utrustningen bort fran den utrustning som tar emot stérningen.
4. Positionera om mottagningsantennen for den utrustning som tar emot storningen.
5. Prova med kombinationer av ovanstaende.

3.2 Produktoversikt

Det portabla hastighetssystemet anvands i faltet, laboratoriet och av kommuner. Turbulenta,
hégljudda och laga floden kan méatas med det har systemet.

Nar givaren placeras i flodande vatten skapas en spanning som &r proportionell mot
flodeshastigheten av ett magnetfalt. Denna spanningsamplitud, vilken representerar hastigheten pa
vattenflédet runt givaren, detekteras av elektroder i givaren och bearbetas av mikroprocessorn i
givaren. Den bearbetade signalen dverférs digitalt genom givarkabeln till den portabla méataren och
informationen visas pa matarskarmen. Systemet innehaller en portabel matare, givare med kabel och
tillbehor.

Mataren och givaren fat hastighetsinformation i ledningar och strémmar. Dessa matt ar viktiga for
kalibrering i spillvattensindustrin, spval som for utvarderingar av miljdinverkan.

Det finns tva typer av givare: endast hastighet samt hastighet plus djup. Denna manual tacker bada
typerna av givare. Om en uppgift bara galler en viss typ av givare kommer anges detta i texten.
3.2.1 Systemoéversikt

En &versikt 6ver ett ihopkopplat system visas i Figur 1. Se dokumentationen som medféljer de
individuella komponenterna eller tillbehdren for ytterligare information.
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Figur 1 lhopmonterade komponenter

veang

Q)

N

1 Portabel matare

5 Justerbart faste for portabel matare

2 Hojdlas-/frigoringslas for givare

6 Sensormontering

3 Toppsattningsvadningsstav (tillbehor)

4 Givarkabel

7 Flddesriktning

3.2.2 Sensoroversikt

Figur 2 visar de huvudsakliga givarkomponenterna. Anvisningar for hur man faster givaren pa en
standard- eller toppstallning vadningsstav tillhandahalls med tillbehoret.
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Figur 2 Givarkomponenter

&—
o

Givarelektroder

5 Tryckceell (givare med djupfunktion)

Givarkropp

6 Givare med djupfunktion

Givaranslutningskontakt

PO IN|=

Tumskruv for givarfaste

7 Givare utan djupfunktion

3.2.3 Mataroversikt

Figur 3 visar matarens funktioner.

Figur 3 Matarens delar

1 USB-anslutningsport2 6 Gangat hal for justerbart matarfaste

2 Tangentsats 7 Oppningar for fastning av kardborreband
eller rem

3 Matarskarm 8 Oppning fér halsremsgangor (2 st)

4 Expansionsport (anvands ej)

9 Givaranslutningsport

5

Batteriutrymmets lock

10 Batteriladdarens kontakt

2 Anvand inte USB-anslutningen fér att ladda batteriet.
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3.3 Produktens komponenter

Nar du koper ett komplett system, se Figur 4 for att kontrollera att du har fatt alla komponenterna.
Kontakta tillverkaren eller en aterforsaljare om nagon del saknas eller &r skadad.

Figur 4 Systemets delar

1 Vaska (med 6ppning for givarkabeln) 8 Standardgivarfaste
2 USB-kabel med mini-USB-kontakt, 1 m 9 Kardborrerem
(3 fot)
3 Justerbart portabelt matarfaste 10 Snodd
4 Batteriladdare, 100-240 VAC 11 Portabel matare
5 Givare 12 Litiumbatteripaket
6 Extratumskruvar (4 st) 13 Givare ansluten till mataren inuti vaskan
7 Trasa att torka givaren med

Avsnitt 4 Installation

4.1 Montera givaren pa standardgivarfastet

Anvand standardgivarfastet for att fasta givaren pa stavar som ar hogst 1 tum i diameter. For korrekt
funktion och korrekt avlasningar maste framsidan av givaren peka uppat med elektroderna i
fullstdndig kontakt med flodet.

Observera: Hall givarelektroderna fria fran icke ledande &mnen som olja och fett. Fér att avidgsna
givarkontaminering hénvisas till Rengdra givaren péa sidan 153.

1. Givarens framsida ar rund och innehaller tre elektroder. Givaren har ett fasthal pa baksidan och
en tumskruv pa ovansidan. Satt fastskaftet pa standardfastet i fasthalet pa givarens baksida. Se
till att fastskaftet ar fullstandigt insatt i fasthalet och att tumskruven sitter i gangan.

2. Dra at tumskruven for hand.
3. Foren stav som ar hogst 1 tum i diameter genom kldamman pa standardgivarfastet. Dra at
klamman.

Observera: Anvisningar om hur man monterar givaren pa en vadningsstav med standard- eller toppinstélining
medféljer tillbehéret.
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4.2 Sikerhet for litiumbatteri

Risk for brand och explosion. Litiumbatterier kan bli varma, explodera eller antandas och

b
f orsaka allvarliga skador om de behandlas ovarsamt.

Anvand inte batteriet om det finns synliga skador.

Anvand inte batteriet efter kraftiga stotar eller vibrationer.

Utsatt inte batteriet for eld.

Forvara batteriet vid temperaturer under 60 °C (140 °F).

Forvara batteriet torrt och borta fran vatten.

Forhindra kontakt mellan positiva och negativa poler.

Lat inte obehdriga personer vidrora batteriet.

Kassera batteriet i enlighet med lokala, regionala och nationella bestammelser.

Anvand eller férvara inte instrumentet i direkt solljus, nara en varmekalla eller i omgivningar med
hog temperatur, t.ex. i ett fordon som star i direkt solljus.

4.3 Installera batteriet

()
Risk fér brand och explosion. Denna utrustning innehaller ett litiumbatteri med hog
energiniva vilket kan antédndas och orsaka brand eller explosion, aven utan strém. For att

bibehalla séakerheten som tillhandahalls av instrumentets skyddskapa, maste
A@ instrumentholjen monteras och sékras med medféljande maskinvara.

fiN Risk for explosion och brand. Batteriersattning ar inte tillatet. Anvéand endast batterier
(W som levereras fran instrumenttillverkaren.

Installera det medféljande litiumbatteriet enligt anvisningarna i Figur 5.
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Figur 5 Installera batteriet

4.4 Ladda batteriet

Observera: Substitut av batteriladdare &r inte tilldtna. Anvédnd endast laddaren som specificeras i listan 6ver delar
och tillbehér for instrumentet. Se Reservdelar och tillbehér i den utékade versionen av bruksanvisningen.

Fore forsta anvandning laddar du instrumentbatteriet fullstandigt med den medfdljande
batteriladdaren. Ett urladdat batteri ar fulladdat pa ungefar 8 timmar.

1. Se till att ratt kontakttyp for platsen ifrdga har monterats pa batteriladdaren.
2. Anslut batteriladdaren till ett jordat vagguttag.

3. Anslut batteriladdaren till batteriladdarens kontakt pa instrumentet. Mer information finns i
Matardversikt pa sidan 142. Batteriets laddningsniva visas pa displayen.
En bla lampa lyser runt laddningsporten medan batteriet laddas. Nar laddningsprocessen ar

fardig slacks den bla lampan.
Observera: Métaren gar inte att anvdnda medan batteriet laddas. Batteriet laddas inte via USB-
kabelanslutningen.

4.5 Ansluta givaren till mataren
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4.6 Fast snodden

Fast snodden sa att mataren hanger sakert runt halsen.
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4.7 Fast kardborrebandet
Knyt fast den 6verflédiga kabeln med kardborrebandet. Se Figur 6.

Figur 6 Fast kardborrebandet

| 1 Sidan med 6glan | 2 Sidan med kroken

Avsnitt 5 Anvandargranssnitt och navigering

5.1 Knappsats och tangentfunktioner

Figur 7 visar matarens knappsats. Tabell 1 visar funktionerna for varje tangent eller tangenttyp.

Figur 7 Tangentsats

1 Strém Pa/Av 6 Huvudmeny

2 OK 7 Understreck eller decimal
3 Upp- och nedpilar 8 Flytta bakat

4 Genvag 9 Alfanumerisk

5 1

Hoéger- och vansterpilar 0 Foregaende meny
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Tabell 1 Tangentbeskrivning

Knapp Beskrivning
Strom Pa/Av Slar pa och av energin till mataren.
OK Bekréftar en inmatning eller ett markerat menyalternativ.

Upp- och nedpilar

Flyttar upp eller ned pa skarmen. Om markdren star hogst upp eller langst
ner pa skarmen hoppar markéren till botten eller toppen nar UPP- eller
NED-pilen trycks in.

Genvag

Vid normal drift &ppnas skarmen Valj ledarform nar denna knapp trycks in.
| profillaget ar genvagstangenten inaktiverad.

Om automatiskt nollage ar inaktiverat haller du inne denna knapp i fem
sekunder for att utféra en manuell nollstalining av djupgivaren.

| realtidslaget vaxlar genvagstangenten mellan digital vy och diagramvy.

Hoger- och
vansterpilar

Flyttar till hoger eller vanster pa skarmen.

Huvudmeny

Flyttar till Huvudmenyn frén vilken undermeny eller skarm som helst.

Understreck eller
decimal

Infogar ett understreck eller decimalpunkt. | falt som enbart tillater
numeriska tecken infogar denna tangent automatiskt en decimalpunkt pa
markdrplatsen.

Flytta bakat

Flyttar markoren bakat ett steg.

Alfanumerisk

Infogar alfanumeriskt eller numeriskt varde. Vardena skrivs in i den
ordning som visas pa nyckeln. Efter 2 sekunder lagras vardet som visas
pa skarmen och markdren gar framat.

Féregaende meny

Flyttar till foregdende menyn.

5.2 Statusfalt

Ett statusfalt visas pa skarmens ovandel. Beskrivningar av informationen i statusfaltet anges i

Tabell 2.

Tabell 2 Statusféltindikatorer

Indikator

Beskrivning

Tid och datum

Visar aktuell tid och datum.

usB

Visas nar en USB-kabel &r ansluten. Om en USB-kabel ar ansluten och
den har indikatorn inte visas i statsufaltet ar USB-kabeln inte fullstandigt
inkopplad. Se till att USB-kabeln &r fullstandigt intryckt och vidror
anslutningsporten fullkomligt.

Konduktivitet Om givaren &r ur vattnet och icke ledande visas en bla ring bredvid
batterilkkonen. Om givaren &r i vatten och ledande ar indikatorn en solid bla
cirkel.

Batteri Ett femstapelsdiagram visar nivan pa laddningen i batteriet.

Filatkomst Visas medan mataren haller pa att komma at en fil.

Indikator for

automatiskt nolldjup

Om djupgivaren nollstallts under de senaste 30 minuterna visas en solid
gron cirkel bredvid Konduktivitet-indikatorn. Om djupgivaren inte nollstallts
under de senaste 30 minuterna blinkar denna indikator rott.

148 Svenska




5.3 Navigering och Huvudmenyn

Tryck pa OK for att bekréafta ett installt menyalternativ eller ett varde som visas i skarmen. Valj Mer
och tryck pa OK for att se ytterligare tillgangliga skérmar och alternativ. Tryck pa Huvudmeny-
knappen for att ga till Huvudmenyn fran en undermeny.

Observera: Vissa atgarder kan inte utforas savida inte en givare &r ansluten till métaren. Om du férséker dessa
atgérder nér det inte finns ndgon ansluten givare visar skdrmen ett felmeddelande. Anslut en givare och forsék att
utféra atgérden igen.

1.

Realtid—Valj detta alternativ for att fa information om hastighet och djup i realtid. (En givare med
djupkapacitet kravs for att avlidsa djupet). Ett exempel pa en realtidsskarm for givare med endast
hastighet visas i Figur 8. Realtidsskarmar for givare med bada hastighet och djup visas i Figur 9.
Formatet pa informationen och alternativen som visas beror pa typen av givare som anvands. |
realtidslaget vaxlar genvagstangenten mellan digital och grafisk vy av realtidsinformationen.
Hastigheten uppdateras i FPA-filterlaget enligt genomsnittstid for fast period. | RC-filterlaget
uppdateras hastigheten kontinuerligt pa skarmen var 250:e ms.

Alternativ Beskrivning

Hamta Lagrar den visade djup- och hastighetsinformationen i minnet. Informationen
sparas tills enheten slagits av och pa igen, minnet sparas i en statisk realtidsfil
eller anvandaren avslutar realtidslaget.

Spara Sparar registrerade matt i det flyktiga minnet till en ostabil realtidsfil. Ett
meddelande visar om antalet filer 6verskrider det maximala tillatna antalet.
Filerna sparas i formatet tabulatorseparerade (.tsv) varden.

Klar eller OK Auvslutar realtidslaget och atergar till Huvudmenyn. Om det finns osparade data i
det flyktiga minnet kommer ett bekraftelsemeddelande att be anvandaren
bekrafta att I1aget ska avslutas utan att spara data.

Klar Rensar registrerade matt fran bufferten for det flyktiga minnet. Anvandaren kan
vélja nagot av alternativen Ta bort senaste, Ta bort alla eller Avbryt.

Instéllningar Later anvandaren modifiera huvudfilterparametrarna och aktiver och
programmera givarplaceringsfunktionen Maxdjup. Med funktionen Maxdjup kan
en anvandare skriva in systemparametrar for djupmatt i realtidslage.
Anvandaren kan valja att skriva in ett maxdjupsvarde taget direkt med
linjalmatning (manuellt) eller taget indirekt med djupmatning (automatiskt). Bada
metoderna aktiverar givarplaceringsfunktionen Maxdjup.

| installningen for 1aget automatiskt skriver anvandaren direkt in avstandet fran
botten av kanalen till botten av givaren (férskjutning). Installningsgranssnittet
visar kontinuerligt det aktuella djupvardet som returneras av givaren plus
forskjutningen. Mataren lagrar detta varde som Maxdjup nar OK-knappen trycks
in. | alla andra fall ingar inte forskjutningen i de visade djupvardena.

Funktionen Maxdjup kraver en givare med hastighet plus djup.

Filer eller Vy Visar en sammanfattning av varje realtidsfil lagrad i statiskt minne. Filerna kan
visas och tas bort individuellt.
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Figur 8 Realtidsskdrm

FHOS0 074616 06082012 Us3 @

Real-Time

Velocity (ft/s)

FH950 07:46:16 06.08.2012 USB @ fIIIT

FPA, t=10s

0.000

File: 1/3

Profiler
Setup
Diagnostics Progress: 32%
Capture
Save

Clear
Setup

Files

Figur 9 Realtidsskdrm for givare med djup

2. Profil.— Valj detta alternativ for att ta strom- eller ledarhastighetsmatt. Mataren visar fragor nar
information fran anvandaren behdvs. En procentandel av det aterstdende minnet visas i 1 %
upplosning. Se den utdkade versionen av bruksanvisningen for ytterligare information om profiler.

Alternativ

Strom

Ledare

FHS50 07:46:16 06.08.2012 USE®® [Tm|

Yelocity (ft/s)

FPA, t=10 5

0.09

Progress: 75%

Depth (ft)
0.37
I 1
Capture Clear
Save Setup

Beskrivning

Anvand detta alternativ for att konfigurera en profil for en strém eller flodeskanal.
Utfor hastighetsmatningar for att berékna total uttémning baserat pa 1ISO
748 eller USGS-standarder for mellansnitts- eller genomsnittsmetoder.

Anvand detta alternativ for att konfigurera en ledare.
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Alternativ Beskrivning

Filer Anvand detta alternativ for att visa eller ta bort lagrade filer. Filer kan tas bort i
grupper eller individuellt.

Instéllningar Anvand detta alternativ for att konfigurera eller andra instaliningarna for
filterparametrar och funktionen Maxdjup.

3. Konfigurera—Valj detta alternativ for att andra allmanna systeminstaliningar och preferenser.

Alternativ Beskrivning

Hastighetskalibrering Kalibrerar givaren. Lagger till ett faltoffset i fabrikskalibreringen. Se
bilagan i den utékade versionen av bruksanvisningen for ytterligare
information.

Filterparametrar Tillampar ett datainsamlingsfilter (Huvudfilter eller Forfilter).
Anvandaren kan vélja filterparametrarna.

Filter

* Medel, fix period (FPA)—Med Medel, fix period raknas genomsnittet
av data ut under en anvandarinstallbar fast tidsperiod (1 till
480 sekunder). Standard ar 10 sekunder. Om FPA-vardet ar
5 uppdateras hastighetsvardet som visas pa skarmen var 5:e
sekund.

» RCA-tidskonstant—RC-filtret gor det lattare att jamna ut turbulens
genom anvandning av en vald tidskonstant i filteralgoritmen. Detta
lage ar praktiskt nar du soker efter maximal hastighet, t.ex. i den
allmanna 0,9 x Vmax-profilmetoden. Hoga RC-filtertidskonstanter
ger hégre grader av utjdmning. Tidskonstanten kan stéllas in mellan
2 och 20 sekunder med ett standardvarde pa 6. Vid 1 tidskonstant
stannar filtret pa ungefar 60 % av slutvardet. Vid 5 tidskonstanter
stannar filtret pa ungefar 99,9% av slutvardet. Om RC-vardet ar
installt pa 2 visas darfor slutvardet efter 10 sekunder.

Forfilter

* Medianfilter—Filtreringsprocessen utférs i givaren. Funktionen kan
inaktiveras. Det rekommenderade vardet (standardvardet) ar
emellertid 5. Aktivera funktionen for att mata in eller &ndra detta
varde.

Gréns for vat/torr Stéller in givarnedsankningstroskeln for bléta och torra forhallanden.
Standardvardet ar 20 %. Se bilagan i den utékade versionen av
bruksanvisningen for ytterligare information.

Automatiskt nolldjup Slar Pa och Av funktionen Automatiskt nollage.

Om den &r installd pa Pa utfor instrumentet en luftkalibrering nar
givaren avlagsnas fran vattnet och befinner sig i luften. For att utfora
luftkalibreringen nollstélls givaren automatiskt av instrumentet.

Om den &r installd pa Av kan anvandaren nollstalla givaren manuellt.
For att gora detta, avlagsna givaren fran flédet och tryck och hall inne
genvagstangenten i fem sekunder.

Nar givaren har varit i flodet i 30 minuter andras fargen pa cirkeln i det
Ovre hogra hornet fran gron till rod. Det anger att anvandaren ska
avlagsna och nollstalla givaren igen.

EMI Staller in den lokala linjefrekvensen fér avfardande av omgivningens
ljudniva till 50 Hz eller 60 Hz (standard).
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Alternativ

Kil.

uUsB

Sprak
Enh.

Summer

Flodesberakning

Stn.inmatn.

Standardvéarden

Beskrivning

Staller in datum och tid pa den portabla mataren i 24-timmarsformat.
Enheten har inte stod for sommartidsjustering.

Staller in USB-lage.

» Masslagring (standard)—Detta lage fungerar som en USB-pinne
eller harddisk. Filerna ar skrivskyddade.

+ CDC—Detta lage anvands for att uppdatera firmware.

Staller in spraket som ska anvandas i menyerna.

Stéller in enheter for hastighet, flode och djupmatningar. Alternativen
ar Metr. (Sl) och Engel. (brittiska mattenheter) (standard).

Pa (standard) eller Av. Om den &r installt pa Pa avger mataren en
hérbar signal nar:

+ Givaren ar pa ratt djup for tillampliga profileringsmetoder.
* 95 % av mattiden har gatt (profillage).
+ Eninaktiv knapp trycks in i ndgon meny.

Denna funktion ar endast tillgénglig tillsammans med djupgivaren
(tillval).

Valjer metod for flddesberakning for 6ppet vattensegment (endast
stromprofiler). Alternativen ar medelvardessektion eller mellansektion.
Se bilagan i den ut6kade versionen av bruksanvisningen for ytterligare
information.

» Fix—Anvéandaren anger bredden pa strommen och antalet stationer
som matt. Mataren delar korssnittet i jamnt delade avstand mellan
stationsvertikaler.

 Variabel (standard)—Operatoren véljer avstandet mellan
stationsvertikalerna. Detta ar det vanligare alternativet eftersom det
later anvandaren inkludera obstruktioner och andra restriktioner i
korssnittet.

* Fix och variabel—Operatéren véljer referensplan for djupmatningar.
Varden: hogsta eller l1agsta.

Konfigurerar alla mataralternativ enligt fabriksstandarderna.

4. Diagnostik— Valj detta alternativ for att felsoka problem med maétaren eller en ansluten givare.
Mer information om funktionerna i Diagnostik finns i Diagnostik pa sidan 155.

Avsnitt 6 Start och sjalvtest

Kemisk eller biologisk fara. Om detta instrument anvands for att 6vervaka en

Overvakningskrav for vad géller folkhalsa, allmén sékerhet, mat- eller dryckestillverkning

j behandlingsprocess och/eller kemiskt matningssystem som det finns regelverk och

eller bearbetning, ar det anvandarens ansvar att kanna till och félja gallande lagstiftning
och att anvanda tillrackliga och lampliga sékerhetsmekanismer enligt géllande
bestammelser i handelse av fel pa instrumentet.
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Brand- och explosionsrisker. Anvand eller férvara inte instrumentet i direkt solljus, nara en
varmekalla eller i omgivningar med hdg temperatur, t.ex. i ett fordon som star i direkt
solljus. Om denna forsiktighetsatgard inte iakttas kan batteriet bli 6verhettat och orsaka
brand eller en explosion.

Batteriet maste sattas in i mataren och laddas fére anvandning. Fér mer information om isattning och
byte av batteri, se Installera batteriet pa sidan 144. For information om hur man laddar batteriet, se
Ladda batteriet pa sidan 145.

Observera: Métaren gar inte att anvdnda medan batteriet laddas.

1. Tryck pa matarknappen tills det hors ett pip.
Mataren utfor ett sjalvtest och skédrmen visar resultaten. Om mataren inte klarar sjalvtestet visas
FAIL (Ej godkant) bredvid parametern som inte fungerar. Om givaren inte fungerar ska en annan
givare anslutas, om mdjligt.

2. Nér sjalvtestet ar klart trycker du pa OK for att ga till Huvudmenyn.

3. Tryck pa strombrytaren igen for att mataren inte ska vara stromférande. Pa skarmen Bekraftelse
valjer du Ja och trycker pa OK.
Om den portabla métaren inte reagerar ska du trycka in och halla inne strdmbrytaren i ver
3 sekunder for att utféra en tvingad avsténgning. Gor inte en tvingad avstangning under normal
anvandning eller medan filatkomstikonen &r synlig.

6.1 Sjalvtest av instrument
Mataren utfor ett diagnostiskt sjalvtest nar det ar stromférande. Nar sjalvtestet ar utfort visar skarmen
sjalvtestsresultaten. Tryck pa OK for att ga till Huvudmenyn.

Om mataren inte klarar sjalvtestet visas FAIL (Ej godkant) bredvid parametern i fraga. Om givaren
inte fungerar ska en annan givare anslutas, om mgjligt.

6.2 Sovlage

Matarens bakljus slacks efter 30 sekunders inaktivitet och sovlaget startas efter 60 sekunders
inaktivitet. Dessa atgarder intraffar inte om mataren ar i realtidslage eller medan méataren utfor
matningar. Efter 30 minuter i sovlage stangs strommen till mataren av.

Tryck pa valfri knapp for att avbryta sovlaget. Skédrmens ljusstyrka atergar till den normala nivan och
alla knappars atergar till dess normala funktioner.

Avsnitt 7 Underhall

7.1 Rengébra givaren

personlig skyddsutrustning som kravs vid hantering av kemikalier. Las aktuella datablad
(MSDS/SDS) om sakerhetsanvisningar.

ff Risk for kemikalieexponering. Folj laboratoriets sakerhetsanvisningar och bar all

Rengor givaren nar ovantad 6kning eller séankning av flodes- eller nivatrender intraffar samt efter bruk
i sandiga eller leriga vattenvagar.

Om givaren ar mycket smutsig ska den bl6tas i rent vatten i nagra minuter for att géra det lattare att
avlagsna smutsen.

Koppla bort givaren fran mataren innan den rengdrs. Rengdr givaren endast med Iésningar som star
med som acceptabla i Tabell 3. For givare med tryckcell (dvs hastighets plus djupgivare), se till att
halen for tryckcellskammarna skéljs ut och blir fria fran smuts. Skolj givaren med rent vatten innan
givaren ater ansluts till aggregatet.

Svenska 153



Tabell 3 Godkéanda och icke-godkédnda rengoéringslosningar

Godkénda Anvand inte
Diskmedel och vatten Koncentrerat blekmedel
Fonsterputs Fotogen
Isopropylalkohol Bensin

Aromatiska kolvaten

7.2 Reng6r mataren

N =

@

Tryck pa strombrytaren for att mataren inte ska vara stromférande.

Anvand en ren, fuktig trasa for att rengora matarens utsida. Blanda vattnet med ett milt
rengoringsmedel om det behovs.

Torka av utsidan av mataren med en ren trasa. Lat mataren lufttorka fullstandigt innan strémmen
tillférs ater.

Observera: Anvénd inte pappersbaserade trasor for att rengéra skdrmen. Denna typ av trasa kan skada
skdrmen.

7.3 Byta batteriet

1}
W Risk for brand och explosion. Denna utrustning innehaller ett litiumbatteri med hog
energiniva vilket kan antdndas och orsaka brand eller explosion, aven utan strom. For att
bibehalla sédkerheten som tillhandahalls av instrumentets skyddskapa, maste
instrumenthdljen monteras och sékras med medféljande maskinvara.

P>

(N Risk for explosion och brand. Batteriersattning ar inte tillatet. Anvand endast batterier
M som levereras fran instrumenttillverkaren.

Byt ut batteriet nar batteriet inte kan halla kvar strémmen efter laddning.
Observera: Om instrumentet maste returneras till fabriken for reparationer eller underhéll ska batteriet avlidgsnas

och placeras i ett skydd fore transport.

1. Stang av strommen.

2. Avlagsna batteriet. Se Installera batteriet pa sidan 144.

3. Kassera batteriet i enlighet med lokala, regionala och nationella bestammelser.

4. Sattin ett nytt batteri i samma plats och med samma orientering. Se Installera batteriet
pa sidan 144.
Anvand endast batterier som levereras fran instrumenttillverkaren.

5. Satt pa batteriluckan. Se till att luckan sitter fast.

6. Ladda batteriet vid behov. Se Ladda batteriet pa sidan 145.
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Avsnitt 8 Felsokning
8.1 Diagnostik

Valj Diagnostik i Huvudmeny for att see information om mataren och utféra diagnostiska tester i

Tabell 4.
Tabell 4 Matardiagnostik

Alternativ Beskrivning

Om Visar information om méataren och givaren. Inkluderar serienummer och
firmwareversion.

Ta bort filer Tar bort alla filer fran minnet for att nya matt ska fa plats. Se till att data har laddats
ner pa en dator innan du valjer detta alternativ. Systemet formatterar automatiskt
om minnet efter borttagningen av filen.

Givare Visar diagnostisk information om givaren.

Sjalvtest Mataren utfér en diagnostisk sjalvtest.

Knappsatstest | Testar en knapp for att kontrollera att knappen fungerar.

Displaytest Testar skarmen for att kontrollera att skarmen fungerar.

Handelselogg | Later anvandaren se, ta bort eller exportera handelseloggen. Exportera
handelseloggen sa att innehallet &r tillgangligt som en atkomlig filen genom USB-
lagring. Detta alternativ anvands framst vid fabriksutford service.

8.2 Fels6kningsfel

Mataren och givaren innehaller inga delar som kan servas av anvandaren. Foérsok den korrigerande
atgarden for respektive fel och felmeddelanden.

Kontakta tillverkaren om problemet inte férsvinner eller om ett problem uppstar som inte star med pa

listan.

Meddelande eller problem

Losning

Givaren ar inte ansluten

Anslut en givare och forsok att utféra atgarden igen.

Vardet ar utanfér omradet

Andra méattparametrarna eller ange ett annat véarde och férsék
sedan atgarden igen.

Det ar kant att givardata ar
felaktiga

Rengor givaren och testa.

Givaren upptacks inte

Kontrollera anslutningen for givaren. Se till att lasmuttern pa
anslutningsporten ar atdragen (dra endast at for hand).

Ljuset pa skarmen ar svagt eller
det gar inte att 1asa skarmen

Tryck pa en tangent pa knappsatsen.

Data ar otillgangliga eller atkomst
till data ar inte méjlig

Se till att USB-funktionen (Huvudmenyn) &r installd pa
Masslagring.

Méataren reagerar inte

Tryck och hall inne strombrytaren i minst 3 sekunder. Det gor
att strommen till mataren stangs av. Sla pa strommen till
mataren igen.

Observera: Anvénd inte denna metod fér att stdnga av enheten medan den
anvénds pa normalt sétt eller om filatkomstikonen &r synlig pa skdrmen.
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OrnaBneHue

1 OHnaWiH-pyKOBOACTBO MOsb30oBaTenst 5 T[lonb3oBaTtensckuii UHTEpMENC 1 ynpasneHne
Ha cTp. 156 Kypcopom Ha cTp. 168

2 TexHu4yeckue xapakTepucTuku Ha cTp. 156 6 3anyck u camogmarHocTtuka Ha cTp. 175

3 O6wasn nHgpopmaums Ha cTp. 158 7 O6cnyxuBaHue Ha cTp. 176

4 MoHTax Ha cTp. 164

8 T[louck n ycTpaHeHune Henonagok Ha cTp. 177

Pazpen 1 OHnanMH-pyKOBOACTBO Nosib3oBaTens

3710 basoBoe pykoBOACTBO NOMb30BaTENs COAEPXUT MEHbLLE MHOPMALUK, YEM PYKOBOACTBO
nonb3oBarens, 4OCTYMHOe Ha Beb-caviTe Npon3BoAUTENS.

Paspen 2 TexHuyeckue xapakTepUCTUKKU

B TexHuueckme XapaKTepUCTUKn MoryT ObITb BHECEHBI U3MEHEHMS 6e3 npegBapuUTenibHOro

yBeaooMneHua.

2.1 XapaKTepucTuKM paT4ymka

Xapakrepuctuka

Noapo6Has nHgopmauus

N3mepeHune ckopocTu

MeTton

OnNeKTpOMarHUTHbIN

[OnanasoH

o1 0 po 6,09 m/c (ot 0 go 20 dyT/c)

MuHumanbHas rnybuHa

3,18 cm (1,25 gronma)

MorpelwHocTb +2% pns nokasaHun 0,015 m/c (0,05 dyT/c) ot 0 go 3,04 m/c (ot 0 Ao
10 dpyT/c); + 4% pnsi nokasaHui ot 3,04 oo 4,87 m/c (ot 10 go 16 dyT/c)
Paspelierne 0 < 3HaveHue < 10: 3 gecaTud. 3H.; 10 < 3HayeHue < 100: 2 gecaTuy. 3H.;

100 < 3HayeHue < 1000: 1 gecATuy. 3H.; 3HaveHne = 1000: 0 gecaTny. 3H.

CtabunbHOCTb HynA

0,015 M/c (0,05 cpyT/c)

Matepuan

ABS, cTeknoHanonHeHHbIN

Knacc 3awuTbl Kopryca

IP68

Pasmepsbi (O x LU x B)

11,9x4,3x6,3cm (4,7 x 1,7 x 2,5 aronma)

MaTtepuan kabens

MonuypeTtaHoBas obonouka

[OnuHa kabens

2,6,1,12,21 30,5 m (6,5, 20, 40 n 100 dpyToB)

N3mepeHune rny6uHbI

MeTton

Tun grnadparmbl: abcontoTHOE AaBneHne ¢ KanMbpoBKON MO OAHOW TOYKe

ToyHocTb (cTaTuka)

Borbluee 3HayeHue u3 = 2% oT nokasaHusa unm + 0,015 m
(x 0,504 prorima). Mpu cTabunbHoM TeMnepaType 1 CTosYen Boae.

OnanasoH

3,05 m (0-10 chyToB)

Paspeluerve

0 < 3HaveHune < 10: 3 gecatnu. 3H.; 10 < 3HayeHue < 100: 2 gecaTny. 3H.;
100 < 3Ha4yeHue < 1000: 1 gecaTnd. 3H.; 3HadeHne = 1000: 0 gecsaTuy. 3H.
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2.2 TexHUYeCKue XapakKTepPMUCTUKU MOPTAaTUBHOIO U3MEPUTESNTbLHOro Npuobo-

pa
XapakTepucTuka Noppo6HoCcTN
Knacc 3arpssHeHus 2

Knacc 3awuTbl

Temnepatypa 3apsgku

oT 0 oo 40 °C (o1 32 pgo 104 °F)

Pabouyas Temnepartypa

oT —20 po 55 °C (o1 -4 go 131 °F)

Temnepatypa xpaHeHus

o1 —20 po 60 °C (ot -4 go 140 °F)

Knacc 3awuthl Kopnyca

P67

LLikana 3apsiga akkymynstopa

Monoca 3 natu genexun

Tun akkymynstopa

JINTUN-noHHbIN, 3,6 B, 5,0 Ay, 18 BT-4

Bpemsi paboTbl OT akkymynsaTopa

18 yacos npn NHTEHCMBHOM eXXeJHEBHOM I/ICI'IOJ'Ib30BaHVII/I1;
20 °C (68 °F)

YCTpoWcTBO ANS 3apsAakv
aKkymynstopa

BHelHU aganTep NUTaHnsi, ypoOBEHb SHEPreTUYECKON
acpdekTnsHocTn VI, 100-240 B nepem. Toka, 50-60 'y, 0,5 A
Ha Bxofe, 12 B nocT. Toka, 1,25 A Ha BbIxoae

Pa3mepsbi (OxLLxB)

21,8 x9,3x5,3¢cm (8,6 x 3,7 x 2,1 aronma)

USB-pasbem Tun Mini-B, 5-KOHTaKTHbIN, CTENeHb 3aLLMTbl 000N0YKM C
yCTaHOBNEHHON Kpbiwkow IP67
Matepuan MonukapboHat ¢ anactoTepmonnacToson obonoukoii (TPE)

2.3 XapaKkTepuUCTUKM Nonb30BaTeNbCKOro uHTepdenca

XapakTepucTtuka

Moppo6Hasa nHcopmaums

padhmuecknii gucnnen

LiBetHon, KK 3,5 " QVGA nonynpo3payHbivi (4MTaeTcs noa
NPsAMbIM COMHEYHLIM CBETOM)

PaspeLluatoLiasi cnocobHoOCTb
N3MepUTEnbHON CUCTEMBI

0 < 3HaveHue < 10: 3 gecaTud. 3H.; 10 < 3HayeHue < 100:
2 pgecaTtud. 3H.; 100 < 3HayeHue < 1000: 1 gecsaTunu. 3H.;
3HayeHue = 1000: 0 gecsaTuy. 3H.

Knasunatypa

BykBeHHO-LMpoBoOWA

PexvMbl paboTbl

B peansHom BpemeHu, npodunmpyoLwuia

Twnbl npocounen

OTKpbITbI NOTOK, BOAOBOL,

dopmbl BOAOBOAA

KonbueBasi, npsimoyronbHasi, TpaneumeBuaHbli, 2/3 snua,
nepesepHyTble 2/3 anua

YcTaHoBKa noToka

dPukcMpoBaHHble, HEOUKCUPOBAHHbBIE TOYKN

MopasneHne nomex

BbibupaeTcsa nonb3oBatenem, 50 My vnm 60 'y

1 Bkntouast 30-MUHYTHbIN NEpUOA HACTPOIIKY, LIECTb NEPMOA0B (MPOACIMKUTENLHOCTLIO 1 Yac)
HenpepbIBHOroO MCMOMb30BaHWUSA C AENCTBYIOLLIMM AATHMKOM U MaKCManbHON SPKOCTLIO
avcrines u 30 MUHYT B CNSLLEM pexuMe Mexay NepuoaamMu UCnonb30BaHNs, 3arpy3Kkoi AaHHbIX

N OTKIMKOYEHNEM NUTaAHUA.
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XapakTepucTuka NMoppo6Hasa nHcopmaums

EanHnupbl uamepexmus CkopocTb: dyThl/C, M/c, cm/c, MMm/C

Pacxog;: dyTbi®/c, MUNMMOHOB rannoHOB/AeHb, rannoHOB/AeHb,
rannoHos/MuH, M3/c, M3/MuH, M3/4, M3/aeHs, nMTpoB/c,
NNTPOB/MUH

nybuHa: gonmel, yTbl, M, CM, MM

PacuyeT pacxopa oTkpbITOro MeTopapl AeneHnsi NoNepeYyHOro Ce4eHUsl Ha paBHble U HEpaBHble

noToka oTpeskn

[OwnarHocTuka CamonpoBepka, knaBuLHas naHenb, AUCNeNn, XXypHan
pernctpaunm cobbiTnin

MeToabl npomnupoBaHus 0,9 x Vmax, 0,2/0,4/0,8, niterpatop CKkopoCTu 1 ypoBHsi, 2D

BOOOBOAA

MeToabl npocmnupoBaHus 1-, 2-, 3-, 4-, 5- n 6-TOYeYHbIV MeToA (MeToa N3MepeHnsi

OTKPbITOrO NMoTOKa ckopoctu - USGS 1 I1SO), 2-ToyeuHbin metog KREPS, 1-

TOYEYHbIV METOA U3MEPEHMUST HA MOBEPXHOCTU, 1- N 2-TOYEYHbIN
meToA aHanusa neaa

Tunbl darinos B peanbHoM BpemeHn, NpodunmpyoLwuia, XxypHan peructpauum
CcoOBbITUI
A3bIkn AHMMUACKUIA, PpaHLy3CKUIA, UCMIAHCKUINA, HEMELIKUI, UTanbsSHCKWM,

ronnaHackuim, 4aTCKUN, WBEACKNA, KUTaUCKNIA, MONbCKUNA,
SAINOHCKWIA, KOPEWNCKUIA, NOPTYranbCKUIN, CIOBALKUA, PYCCKUN,
BEHIePCKUN, PYMbIHCKUI, YELLCKUI, TYPeLKUn, (OUHCKUNA,
rpeveckui

2.4 OO6wWuMe TeXHUYECKNEe XapaKTepUCTUKU

Xapakrepuctuka NMoapo6Has nHdopmaums

MakcumanbsHoe Konmy4ecTBo 50, 0o 75 nonb3oBaTeNbCKUX NOKa3aHWA B KaXXO0M.
barnoB B pearnbHOM BpeMEHU

MpoLuvBka OGHOBMEHWE faTynka U U3MepUTenbLHOro NpuGopa MoXHO
BbINOMHATb HA MecTe Yepe3 USB

Pasgen 3 OG6was nHdopmauusa

lMponsBoamTenb HU NpU KakMx 06CTOATENLCTBAX HE HECeT OTBETCTBEHHOCTHM 3a NPSIMON, HEMPSIMOM,
YMBbILUSIEHHbIV, HEYMbILLIIEHHbIV UMW KOCBEHHbIN Ylepb B pedynbTaTe Nobbix HeA04ETOB MK
owmbok, coaepxallmxcsa B 4aHHOM pykoBoAcTBse. [1ponssoanTens octaBnsieT 3a cobon npaso
BHOCUTb U3MEHEHWS B PyKOBOACTBO MM OMUCAHHYI0 B HEM MPOAYKLMIO 63 U3BEeLLEeHN 1
obszaTenbcTB. OGHOBMNEHHbIE BEPCMU PYKOBOACTBA MOXHO HaWTW Ha BeG-canTe npomsBoanTens.

3.1 UNHdopmaumsa no 6e3onacHocTH

M3roToBuTEnNb HE HECET OTBETCTBEHHOCTU 3a Ntobble noBpexaeHus, Bbl3aBaHHble HeENpaBuUilbHbIM
npUMeHeHneM 1nn ncnorb3oBaHneM nsgenua, Brno4vas, be3 orpaHunyeHus, rIpFIMOVI,
HeyMbILIJJ'IeHHbII7I NI KOCBEHHbIV yu.tep6, 1 cHUMaeT ¢ cebs OTBETCTBEHHOCTb 3a NOA06HbIE
noBpexaeHuna B MaKCMMaribHOW CTEeNeHu, ,D,OﬂyCKaeMOVI ,D,eVICTByIOLLl,I/IM 3aKoHOOAaTeNNbCTBOM.
Monb3oBaTtenb HeceT UCKIMIOYUTENbHY0 OTBETCTBEHHOCTb 3a BbIABIIEHNE KPUTUYECKUX PUCKOB B
pa60Te N YCTaHOBKY COOTBETCTBYHLWNX MEXaHN3MOB A4 3alUnThbI 06cr|e,qyeM0|7| cpenbl B Xoae
BO3MOXHbIX HENONAAOK OGOpy,D,OBaHVIﬂ.
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BHVUMaTEnbHO NpoYTUTE BCE PYKOBOACTBO NOJIb30BATENS, MPEXAE YeM pacnakoBbIBaTh,
yCTaHaBnuBaTb U1 BBOAWTL B 3KcnnyaTauuio obopynosaHne. Cobnogante Bce ykasaHus u
npeaynpexaeHusi OTHOCUTENbHO Ge30nacHOCTU. VX HecobnioaeHne MOXET NPUBECTMU K CEPbE3HO
TpaBMe 06CnyX1BatoLLEro nepcoHarna unm BbIxoay U3 cTpost 060pyAoBaHuS.

Yrtobbl rapaHTUpOBaTh, YTO 0OecrneynBaeMasi 060pyJ0BaHMEM 3aLLMTa HE HApYLUEHa, He
MCMonb3ynTe UNu He ycTaHaBnNuBanTe AaHHoe 0b6opyaoBaHWE HUKAKUM UHBIM CNOCOBOM, Kpome
yKa3aHHOro B JaHHOM PYKOBOACTBE.

3.1.1 UHdopmauusa o noTeHUnanbHbIX ONaCHOCTAX

AOMACHOCTDb

YKasbIBaeT Ha NOTEHLMANbHO Unu HenocpencTtBeHHO onacHble CUTyauun, KoTopble, eciin nx He
nsbexartb, npueenyT K CMepTu nnu cepbe3HbiM TpaBMaM.

YKasblBaeT Ha NoTeHuManbHO NN HenocpeacTBEHHO OnacHbIe CUTyauuu, KoTopble, eciim nx He
nsbexarb, MOryT NPMBECTU K CMEPTU UNUN Cepbe3HbIM TpaBMaM.
AOCTOPOXHO

Yka3blBaeT Ha NOTEHLMANbHO OMAacHYIo CUTyaLuio, KOTopasli MOXET NPUBECTU K TPaBMaM Maron u
cpefHeit TSXeCTU.

YBEOJOMJIEHUE

YkasbiBaeT Ha cUTyaLmio, KOTopasi, ecnu ee He nsbexaTb, MOXET NPUBECTN U NOBPEXAEHNIO
obopypoBaHus. MiHdopmaums, Ha KoTopyto cnegyeT obpaTntb ocoboe BHUMaHMe.

3.1.2 TMpepynpepuTenbHble HAANUCU

lMpounTanTe BCe HaKMEWNKN 1 ApnbIKKM Ha Kopnyce npubopa. Mpu HecobnoaeHNM yKasaHHbIX Ha HUX
TpeboBaHWi cyLLecTBYeT ONacHOCTL NOMyYeHNs TpaBM 1 NoBpexaeHuit npmbopa. HaHeceHHbIN Ha
kopnyc npubopa npegynpeanTenbHbIi CUMBOM BMECTE C NpefocTepexeHnem 06 onacHoOCT! Unm
OCTOPOXHOCTU COAEPXMTCA B PyKOBOACTBE NOSb3oBaTens.

370 cuMBON NpeaynpexaeHns 06 onacHocTu. [na npefoTepaLLeHns BO3MOXHOM
TpaBMbl cobntofaiiTe Bce Mepbl Mo TexHUKe 6e3onacHocTy, oTobpaxaeMble ¢
HacTosiLmM cumBonomM. Ecnm cumBon Ha npubope, cM. PyKOBOACTBO MO 3KChnyaTaumm
UMK UHGOpPMaLIMIO MO TEXHUKE 6e30MacHOCTH.

OTOT CMMBON YKa3blBaeT Ha Hamnnume yCTPOWCTB, YYBCTBUTENMbHbBIX K
3MeKTPOCTaTUYECKOMY paspsiay, v yKkasbiBaeT, YTo crieayeT GbiTb 04YeHb
M BHUMaTeNbHbIMW BO U3BexaHue 1X NoBpexaeHus.

Bo3MOXeH 3anpeT Ha yTUNM3aumio 351eKTpOo0GOPYL0BaHMS, OTMEYEHHOTO 3TUM
CYMBOJSIOM, B €BPOMNENCKUX AOMALLIHUX M OBLLECTBEHHbIX CUCTEMaX YTUIM3aLMUK.
Monb3oBaTernb MoxXeT GecnnaTHo BEpHYThL CTapoe unu HepaboTatolee oGopyaoBaHue
NPOV3BOAMTENIO ANS YTUNU3aLMU.

3.1.3 CooTBeTcTBME HOpMaM U cepTudmKaumsa

AOCTOPOXHO

[aHHoe obopyaoBaHue He NpeaHa3Ha4YeHo AJ1s UCNOMb30BaHUS B XKUIbIX MOMELLEHUSIX U MOXET He
obecneumBaTb 4OCTATOYHYIO 3aLLUMTY pagMornpremMa B Takux YCrOBUSIX.

KaHapackue HopmaTuBHbIe TpeGoBaHUA K 060pyAoBaHMIO, Bbi3biBatowemy nomexwu, ICES-003,
Knacc A:

MpunaratoLmecs NPOTOKOSbI UCTIbITAHUIA HAXOAATCS Y NPOVU3BOAUTENSI.

[aHHoe unpoBOEe YCTPOMCTBO Knacca A oTBeYaeT BCEM TPeOOBaHNAM KaHaACKUX HOPM
OTHOCUTENBHO BbI3bIBAOLLEro NomMexu obopyaoBaHus.
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Cet appareil numerique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

MpaBuna FCC, yacTtb 15, orpaHnyeHus knacca “A”

MpunaratoLwmecs NPOTOKOMbI MCMbITAHUIA HAXOASTCS Y Mpon3BoauTens. [laHHoe yCTpoMCTBO
COOTBETCTBYET TpeboBaHuaM Yactu 15 npasun FCC. QkcnnyaTtaumsi MoXeT Npon3BoanUTLCS Npu
BbIMOSTHEHUW ABYX CIEAYHLLNX YCIOBUIA:

1. YCTpOWCTBO He AOMKHO cO34aBaTb ONacHbIe NOMEXM.

2. YCTPOWCTBO OOMKHO aonyckatb no6oe BHeLLHee BMeLLaTeNbCTBO, B TOM Yucne crnocobHoe
npuBeCTU K BbINOJTHEHUIO HexxenartenbHowm onepauyunun.

N3meHeHusa 1 moaudukaLmm gaHHoro yctponctea 6e3 sBHOro Ha To cornacusi CTOPOHbI,
OTBETCTBEHHOW 3a COOTBETCTBME CTaHAAPTaM, MOryT NMPUBECTU K NULLEHUIO NONb30BaTenNs npas Ha
KCnnyaTauuio 4aHHOro YCTponcTBa. Pe3ynbTaThl UCMbITaHUA 4AHHOTO YCTPOWCTBA
CBUAETENLCTBYIOT O COOTBETCTBUM OrpaHUYeHnsM A LMdpoBbIX YCTPONCTB knacca "A",
13noxeHHbIM B Yactu 15 npasun FCC. [laHHble orpaHn4eHusi npeaHasHadeHbl Ans obecneyeHms
pa3yMHOW 3aLLmMTbl OT BpegHbIX NoMex npu paboTe ob6opynoBaHuUst B KOMMepYeckor cpeae. [laHHoe
YCTPONCTBO reHepupyeT, UCNOMb3yeT K MOXET U3nyyaTb pagMovacTOTHYIO SHEPTUIO, U B Cryyae
YCTaHOBKM U UCMOSb30BaHUS BOMNpeKyN TpeboBaHMAM pyKOBOACTBA MO 3KCMyaTaumm MOXeT cTaTb
MCTOYHMKOM MOMEX, ONacHbIX AMs yCTPOMUCTB paanocBsa3n. JkennyaTaums JaHHOro yCTponcTea B
XUNbIX paioHax MOXeT NPUBECTU K BO3HMKHOBEHMIO OMAacHbIX MOMEX — B 3TOM Crly4ae nonb3oBaTenb
6yaeT 06A3aH yCTpaHUTb KX 3a CBOW cyeT. [4ns CokpaLleHns MomMex MOXHO UCMOob30BaTb
cnegywoLume MeToapl:

1. OTcoeauHWTE YCTPOMCTBO OT UCTOYHUKA NMUTaHUSA, YTOObI yOeanTbCsl, YTO MMEHHO OHO SIBMNSIETCS
WCTOYHMKOM MOMEX.

2. Ecnun ycTponcTBO NOAKIIOYEHO K TOW XXe po3eTKe, YTo 1 Nnpmbop, npy paboTe KoToporo
HabnopaTcst NTOMeEXM, NOAKIYUTE YCTPOMUCTBO K APYroi po3eTKe.

3. [lNepemecTtute ycTponCTBO NoaarnsLue oT npubopa, Ans paboTbl KOTOPOro OH CO3AaeT NOMEXMU.

4. TomeHsTe NONOXEHNE aHTEeHHbI APYTroro YCTPOMUCTBA, MPUHMMAIOLLETO NMOMEXMU.

5. lNonpoOyiiTe pa3Hble CoMeTaHUs yKa3aHHbIX Bbille Mep.

3.2 OcHoBHas uHdopmaums o npubope

MopTaTuBHas cUCTEMA U3MEPEHUSI CKOPOCTM AS MPUMEHEHNS B NOMNEBbLIX YCIIOBUSIX, B
nabopatopum Unu KOMMyHarsbHbIX cryx6ax. Cuctema nNo3BossET BbINOMHATL U3MEPEHUs B
TypOyneHTHOM MOTOKe, NOTOKE C MOMEeXamu U crnabom NoToke.

Mpu nomeLLeHnn AaTymka B NOTOK MarHUTHOE Mofe BOKPYr AaTyvka Co3aaeT HanpshkeHue,
nponopLyoHaribHoe CKOpPOCTM NoToka. AMNIMTYAa HanpsKeHUs!, COOTBETCTBYIOLLLAsi CKOPOCTW BOAI
BOKPYT AaTymka, onpeaensieTcs npu nomoLm anekTpoaos U obpabaTbiBaeTcss MUKPONPOLECCOPOM
nartymka. O6paboTaHHbIN LMdPOBON cUrHan nepeaaeTcsi No kabento AaTymka Ha NopTaTUBHbLIN
n3MepuTEnbHbIN Npubop, Ha aucnnee N3mMepuTenLHOro Npudopa oTobpaxatoTcs AaHHble. B
cUCTEMY BXOASAT NOPTATUBHLIN M3MepUTENbHbIN Npubop, AaTuuk ¢ kabernem n NpUHaANEXHOCTY.

N3mepuTenbHbIi NpMBop 1 AaTymK NOMyYaloT AaHHbIE O CKOPOCTY BOAbI B OTKPLITOM MOTOKE U
BOAOBOAE. DTN U3MEPEHMS BaXKHbI AN KAMBGPOBKM CUCTEM BbITOBbLIX CTOYHBIX BOA U MPK
BbIMOSIHEHVM PaBoT MO OLEHKE BO3AEVCTBUS HA OKPYXXaKoLLyo cpeay.

[ocTynHbl ABa TYNa AATYMKOB: ANS U3MEPEHNS CKOPOCTU U ASt USMEPEHUSI CKOPOCTU U rNyOuHbI.
[laHHOe pyKkoBOACTBO pacnpocTpaHsieTcss Ha oba Tuna aaTynkos. Ecnu uHdopmaums oTHocuTcst
TOMbKO K OMpeAeneHHoMy TUMy JaTyuka, o6 3TOM MMeeTcs COOTBETCTBYOLLEe coobLLeHne B
PYKOBOACTBE.

3.21 0630p cuUcTeMbl

Cuctema B cbope nokasaHa Ha PucyHok 1. MoapobHyto nHbopmaumio cMm. B AOKYMEHTaLuK,
CONpoBOXAatoLLEN OTAENbHbIE KOMMOHEHTbBI U NPUHAANEXHOCTU.
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PucyHok 1 KomnoHeHThI B cbope

hS

veang

! Q)

1 TlepeHocHON n3mepuTenbHLIN NpUbop 5 Perynupyembliii Kpenex Ansi NepeHOCHOro
nsmepuTensHoro npnbopa

2 T[lpucnocobneHune ans KpenneHus gatyvka 6 [atuuk B cbope
Ha BblCcOTe

3 BepxHsisl WITaHra (NpuHaanexHocTb) 7 HanpaBneHue pacxoga

KabGenb anatyvka

3.2.2 [atuymkK: oowumn Bua

Pl/leHOK 2 M306pa>KaeT OCHOBHbI€ KOMMNOHEHTbI JaT4uMKa. MHCprKLWIVI ob YCTaHOBKe AaTyMKa Ha
CTaHOAPTHYH UK BEPXHIOK LUTAHry WTAHry NpeaoCcTaBnAaAnTCA BMeCcTe C AaTYUKOM.
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PucyHok 2 KoMmnoHeHTbI gaTumka

1 OnekTpopbl faTumka 5 [OuHaMOMETPUYECKUI SNEeMEHT (faTyvkv ons
n3mMepeHus rnybunHbl)
Kopnyc gatynka 6 [aTtumkm ons uamepeHus rnybuHbl
LLiItencenb noaknioyeHns gatymka 7 [atumkn 6e3 namepeHus rmyouHbl

BuWHTbI kKpenneHus gaTynka c HakaTaHHOW
rofioBKOM

3.2.3 0630p usmepuTenbLHOro npuéopa
PucyHok 3 nsobpaxaeTt aneMeHTbl U3MepuTenbHOro npndopa.
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PucyHok 3 Komnnekrauusa nameputenbHoro npuéopa

1 MopT noaknioueHus USB2 6 OrtBepcTue ¢ pe3bboli Ans perynupyemon
Onopbl M3MepUTENbLHOro npubopa

2 KnasuaTypa 7 Ta3sbl Ana NUNyYkn UNu peMHs

3 [wucnneit nameputenbHoro npudopa 8 [Mas gns kpenneHns WenHoro pemeLuka
(aBonHon)

4 TlopT paclwmpeHnusi (He Ncnonb3yeTcst) 9 [MopT noakntoyeHust ceHcopa

5 Kpbllwka oTaeneHusa akkymynstopa 10 Pasbem Ansa 3apsiAgHOro yctpomctea

3.3 KomnoHeHTbI npubopa

Mpwv NproBpeTeHun Bcelt cucteMbl CM. PUCyHOK 4, 4ToBbl yGeaunTbesl, YTO NomyyeHbl Bce
KOMMOHEHTbI. Ecnu kakue-nnbo 13 HUX OTCYTCTBYHOT UM MOBPEXAEHb!, HEMEAeHHO 06paTUTeCh K
NPOM3BOAMTENNIO UMK TOPrOBOMY NPeACTaBUTENIO.

2 ns 3apsaku akkyMmynatopa sanpeliaeTca ucnonbaosate USB-nogknioueHme.
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PucyHok 4 KoMnoHeHTbl cuctembl

1 Yexon ans nepeHocku (C npopesbio Ans 8 YHuBepcanbHas onopa gatymka
kabens gatyvka)

2 USB-kabenb ¢ pazbemom mini-USB, 1 m 9 Junyuka
(3 ¢pyTa)

3 Perynupyemas onopa nsmeputensHoro 10 LHypok
npubopa

4 3apspHoe yCTPOWCTBO ANst akKyMynsaTopa, 11 TllopTaTuBHbIN M3MepUTENbHbIN NpUbop
100-240 B nepem. Toka
Oatumk 12 Bnok NnUTUeBbIX akKyMynsTOPOB
[ononHuTenbHblE BUHTbI C HAKATaHHOMN 13 [aTtymk, NOOKMYEHHBIN K U3MepUTENIbHOMY
ronoskon (4 wr.) npubopy B Yexne

7 MaTtepuan Ans O4UCTKN JaTyuka

Paspen 4 MoHTax

4.1 YcraHOBMUTE faTyMK Ha YHMUBepcanbHoOe KpenneHune gatymnka

Wcnonb3yiiTe yHUBEpCanbHoe KpenreHue, YTobbl yCTaHOBUTL AATYMK Ha ONopbl AnamMeTpoM He
6ornee 1 grovima. [Ans obecnevyeHns KOPPEKTHOM paboTbl U TOYHOCTM NOKa3aHW NepesHasa YacTb
AaTuunka forkHa 6blTb HanpaBneHa BBEPX N0 TEYEHMIO, NMPU 3TOM 3MEKTPOb! MOMHOCTLI0
KOHTaKTUPYHOT C MOTOKOM.

IMpumeyaHue: Snekmpodbl damyuka HeO6X0OUMO oHuwams Om HEeMPo8OOAWUX cybcmaHyul, makux Kak Maco u
cmaska. Ymobbl ovucmums 0amyuk om 3azpsisHeHul, cm. OuncTka gaTtyvka Ha cmp. 176.

1. TlepenHsas YacTb AaTuMka OKpyrnas, OHa OCHalleHa Tpems anekTpogamu. B 3agHer yactu
[aTtyMka HaxoauTCs MOHTaXXHOe OTBEPCTME, B BEPXHEN YacTh HaXO4MTCS BUHT C HakaTaHHOM
ronoBKoW. PasmecTnte MOHTaXHY OCb YHUBEPCATILHOMO KPEMNTIEHNS B MOHTaXXHOE OTBEPCTUE B
3agHen Yactn gatymka. Yoeautech, YTO MOHTaXHas OCb HAAEXHO 3aKpenseHa B MOHTaXXHOM
OTBEpPCTMU, a BUHT 3adpmMKCnpoBaH B pe3bbe.

2. 3aTtaHuTE BUHT BPY4HYIO.

3. BaBuHbTe onopy AnameTpom He Gonee 1 Alonma B 3a>XKUM YHUBEPCANbHOIO KpenneHus Aatymka.
3aTaHnTe 3aXnM.
TMpumeyvaHue: VIHCMpPyKyuu o ycmaHoske 0amyuka Ha cmaHOapmMHyH UU 8ePXHIOK0 WmaHay
rocmaernsiiomesi eMecme ¢ 0amyuKom.
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4.2 Be3onacHoOCTb Npu paboTe ¢ NMUTUEBLIM aKKyMyJIsiTOPOM

b

OnacHocTb BO3ropaHua 1 B3pblBa. B cnyvae Hel'lpaBI/IJ'IbHOIZ aKcnnyaTtauun nutmnesble
6aTapeV| MOryT HarpeTbCs, B30pBaTbCA UM BOCMJIaMEHUTLCA U NMPUBECTU K CEPbE3HbLIM
TpaBMaMm.

* He ucnonb3yinte 6aTtapeto, ecnv Ha Hell UMETCS BUAMMbIE NOBPEXAEHMS.

* He ucnonb3yinte 6aTapeto nocne cunbHbIX yAapoB unu Bubpaumei.

* He octaBnanTte 6atapeto pssgoM C OTKPbITbIM OFHEM.

» Xpanute 6aTapeto npu Temnepartype Huxe 60 °C (140 °F).

* W3beraiite nonagaHusi Bogbl Ha 6aTapeto.

* W3bBeraiite KOHTAKTOB MeXay NOMOXUTENbHBIMU U OTpULaTENbHBIMK Nonocammn 6atapen.
+ [locTopoHHMM 3anpeLlaeTcs npukacaTbes k 6aTapee.

M YTmnmsmpyVlTe GaTapeM B COOTBETCTBUU C MECTHbIM, permoHasibHbIM U roCyaapCTBEHHbIM
3aKoHOoO4aTeNbCTBOM.

* He ucnonb3yinte n He xpaHuTe NpubOpP B 30HE AEVWCTBUS NPAMbIX COJTHEYHBIX fy4ei, BOnunsu
WCTOYHMKOB Temna 1 NoOMeLLEeHUsIX C BbICOKOW TemnepaTypoi Bo3gyxa, Hanpumep B 3aKpbITOM
aBTOMOOMIE, OCTABNEHHOM Ha COJHLE.

4.3 YcTaHOBKa akKymynsitopa

OnacHocTb BO3ropaHusi U BEPOATHOCTL B3pbiBa. B faHHOM o6opyaoBaHum
NCNonb3yeTCHd BbICOKOSHEpPreTnyeckasa nutmesas 6aTapeﬂ, KOTOpas MOXeT BO3ropatbCcsa
¥ NPUBECTU K NOXaPpy WK1 B3pbIBY, AaXe NPy OTCYTCTBUM 3MNeKTponuTaHus. YTtobbl
noaaepxveaTtb 6e3onacHocTb, obecnevmBaemMyto KoXyxom npubopa, Heobxoammo
YCTaHOBUTb W HafEXHO 3aKPEMUTL MPU MOMOLLM NPefoCTaBMNeHHbIX KPENexXHbIX AeTarnen
naHenu Kkoxyxa npubopa.

OnacHocTb B3pbiBa v noxapa. 3ameHa 6atapeu He paspeluaeTtcs. Micnonbayite
GaTapeu, KOTOpble NOCTABMSIOTCS TONBKO NPOU3BOAUTENEM 060PYA0BaHMS.

YCcTaHOBWTE NUTUEBBIV aKKyMYNATOP, KOTOPbIA BXOAWUT B KOMMIEKT NMOCTaBKW, Kak Noka3aHo Ha
PucyHok 5.
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PucyHok 5 YcTtaHOBKa akKymynsitopa

4.4 3apsgka akkymynsitopa

MpumeyaHue: He donyckaemcs ucnonb3o8aHue dpy2020 ycmpotlicmea 0551 3apsiOKU akKymynsimopa.
Ucrnonb3ytime mornbKo 3apsiOHOe ycmpolicmeo, yKka3aHHOe 8 nepeyHe 3anacHblx Yyacmel u npuHadnexHocmeu
ons npubopa. Cm. 3anacHble Yacmu u npuHadnexHocmu 8 6onee No0pobHol sepcuu pykosodcmea.

Mepen nepBbIM UCMONb30BaHNEM MOMHOCTLIO 3apsSiANTE akKyMymnsiTop NpuGopa ¢ NOMOLLbo
3apsiAHOro YCTPOWCTBA, BXOASLLEro B KOMMIEKT nocTaBku. Bpems, Tpebyemoe Ans nonHON 3apsigku
pa3spsHKEHHOTO akKyMynsiTopa, COCTaBnsieT NpMbnu3nMTENbHO 8 Yacos.

1. Y6eauTtecb, 4TO Ha 3apsiAHOM YCTPOMCTBE akKyMynsiTopa yCTaHOBIIEHA BUIKa,
COOTBETCTBYIOLLAs Ballen reorpaduyeckomn 3oHe.

2. TopkniounTe 3apagHoe yCTpOVICTBO K 3NEKTPUYECKON po3eTKe C 3a3eMIeHNEM.

3. lMNopknioynTe 3apsgHOe YCTPOWCTBO K pasbeMy Ans 3apsAHoro yeTponctea Ha npubope. Cwm.
0630p M3MepuTenbHOro Npubopa Ha cTp. 162. YpoBeHb 3apsiaa akkyMynsitopa oTobpaxaeTcst Ha
avcnnee.

Bo Bpems 3apsiga akkymynsitopa okorno passbema byaet ropeTs rony6on nHaukatop. Korga
aKKyMynaTop 3apsAUTCS MOMHOCTbLIO, MHAWKATOP MOracHeT.

lMpumeydaHue: Vicronb3osaHue uamepumensHo2o npubopa 8o 8peMsi 3apsiOKU HEBO3MOXHO. AKKYMYSmop
Henb3s 3apsadums npu nomouwu USB-coeduHeHus.
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4.5 lMoakniounTe faT4yuK K U3MepUTerbHOMy Nnpuéopy

4.6 3akpenuTe WWHYPOK

3akpenuTe LWHYPOK, YTOObI 6€30NacHO HOCUTL N3MEpPUTENbHbIN NPUBOp Ha Lee.
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4.7 3aTtAHUTe NUNY4Ky

3akpenuTte NULLHIOW ANUHY kabens npu nomoLmn nunyyku. Cm. PucyHok 6.

PucyHok 6 3artaHuTe nunyuyky

| 1 CropoHa KpenneHus | 2 Jlunkasi cTopoHa |

Pazpen 5 lMonb3oBaTenbCKun MHTEpcEnc n ynpasneHme Kypcopom

5.1 KnaBmartypa n pyHKLMM KNaBuULL

PucyHok 7 nsobpaxaeT knaemaTypy uamepuTenbHoro npubopa. Tabnuua 1 onucsiBaeT yHKLUM
KaXKOoi KNaBuLLIV UMW TUMa KIaBuLLK.
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PucyHok 7 KnaBuartypa

1 Bkn/Bbikn anekTponuTaHns

maBHOE MEH0

2 OK

Mop4yepkmMBaHne UnNn AecAaTUYHbI
pasgenuTtenb

3 Crpernku BBEPX 1 BHU3

8 KnaBsuwa Bo3BpaTa

MrHoBeHHbIN AocTyn

9 ByKBEHHO-LMMPOBOIA

5 CTpenku BNpaso U BreBo

10 [Mpegbliayllee MeHo

Tabnuua 1 OnucaHue PYHKUUNA KNnaBuULL

KnaBuwa OnucaHue

Bkn/BblIkn MopaeT 1 BbIkNOYaeT NUTaHWe namepuTensHoro npubopa.
3NeKTponNUTaHuUsi

OK MoaTeepxgaeT 3annch UK BblAENEHHYI0 CTPOKY MEHIO.

CTpernku BBEpX 1 BHU3

[Mo3BonsoT NnepemeLlaTb Kypcop BBEPX UNK BHU3 Ha gucnnee. Ecnn
KypCOp HaxoauTCsi B BEPXHEN YacTu AUCHNest, NPy HaXaTun CTpenku
BBEPX oH nepemMecTuTCA B HUXHIOK YacTb gucnnes. Ecnu kypcop
HaxoAMTCs B HUXKHEN YacTu gucnnes, npu Haxatum ctpenkun BHU3 oH
nepemMecTUTCs B BEPXHIO YacTb AuUCnes.

MrHoBeHHbIV focTyn

Mpu HopmarbHoii paboTe 3Ta kraBuLLa NO3BOSAET NEPENTH K IKpaHy
Select conduit shape (Bribop cdopmbl Bogosoaa). Mpu
NpodUNMPOBaHUM K04 MIHOBEHHOIO [OCTYNa OTKITHOYEH.

Ecnu dyHKumns aBTOOGHYNEHUs OTKMNOYeHa, yaepxXuBaiite aTy
KNaBULLIY HaXaTol B TeYEHUEe NATU CEKYHA, YTOObI BPYYHYIO OBHYNUTL
nokasaHusl AaTyuka rny6uHbl.

B pexume Real-Time (Pexum peanbHOro BpemeHu) knasuiua
MrHOBEHHOIO 4OCTynNa MO3BOSISIET NEPEKNoYaTbCst Mexay LUMdpOoBbIM
1 rpacdhm4ecKkum oToBpakeHnem.

CTpeJ‘lKI/I BnpaBo u Bl1eBO

MosBonsioT nepemMellaTb KypCcop BnpaBso UK BN1EBO Ha gucnnee.

[naBHOE MeH0

Mepexopa k rmaBHOMY MeHIO 13 M6Oro NoAMEHO Unu ¢ Nboro
3KpaHa.
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Ta6bnuua 1 OnucaHue pyHKUUIA KNaBuLL (MpoJorikeHue)

KnaBuwa

OnucaHue

Mog4yepkmBaHue unm
[ECATUYHbIN pasgenvTenb

BcTtaBnsieT nog4epkmBaHne unu AecATUYHbIM pasgenutens. JTa
KnaBuLla aBTOMATUYECKN BCTaBNSET AECATUYHBIN pa3aenuTenb Ha
MecTe Kypcopa B nonsix ans umgp.

Knasuwa Bosspara

Mepeasuraet KypCOp Ha oAuH CMMBOI Ha3aj.

BykseHHo-umdpoBon

Mo3BonseT BcTaButh 6ykBY Mnn umudpy. MNMopsaaok CMMBOMNOB yka3aH
Ha knasuaType. Yepes 2 cekyHAbl 3Ha4YeHne, yka3aHHoe Ha aucnnee,
COXpaHsieTcs, a Kypcop ABWKETCH AanbLue.

Mpeapiayliee MeHo

Mepexod K npeablayLiemMy sKkpaHy.

5.2 Ctpoka cocTosiHuA

CTpoka cocTosiHuss oToGpaxkaeTcs B BepxHel YacTu gucnnes. OnucaHve uHdgopmaumu,
oToGpaxaeMoi B CTPOKe COCTOsIHMS, NpuBoauTcs B Tabnuua 2

Ta6bnuua 2 UHQMKaTOpbl CTPOKM COCTOAHMUA

UnaukaTop

OnucaHue

Bpewms n pnata

OTtobpakaeT TekyLee BpemMs 1 gaTty.

usB

MokasbiBaeT, YTo noakntoveH USB-kabenb. Ecnu USB-kabenb
MOAKIMIOYEH, @ MHAMKATOP OTCYTCTBYET B CTPOKE COCTOSIHUS, 3HAYUT,
OH He MNOoHOCTbLO noaknoveH. Yoeautech, Yto USB-kabenb
MOJTHOCTbIO BCTABIIEH M KOHTAKTMPYET C NMOPTOM MOAKITIOYEHMS.

[MpoBogumocTb

Ecnu gatunk HaxoguTtcs He B Bofe U SIBMSIETCS HENpPOBOAALLMM,
PSOOM CO 3HaYKOM aKKyMynsiTopa NosiBUTCSA CMHee KonbLo. Ecnn
[aTyMK HaxoauTcsa B BoAe W SBMSIETCS NPOBOAALLMM, HA UHAMKaTOpe
NOSIBUTCS 3aKpaLUEHHbIA CUHUM KPYKOK.

AKKyMynsiTop

WHOvkaTop U3 NsaTu Nonocok oTobpaxaeT ypoBeHb 3apsiaa
akkymynstopa.

Ooctyn k danny

CoobLeHne oTobpaxaeTcs, koraa naMmepuTenbHbiin npubop
nonyyaeT AocTyn K danny.

MHaukaTop
aBTOMaTWNYECKOro
0BHyneHusi rmy6uHbl

Ecnu 3a nocnegHve 30 MUHYT AaTyumnk rnybuHbl 06HYNSANcs, psagom ¢
WMHAMKATOPOM NMPOBOAMMOCTM 3aropuTCs 3aKpalleHHbI 3eMeHbIn
Kpy>xok. Ecnu 3a nocnegnve 30 MMHYT AaTunk ryGuHbl He

OﬁHyJ‘IﬂJ‘ICﬂ, nHaukaTop 6y,qu MUratTb KpacCHbIM.

5.3 HaBurauus v rmnaBHoe MeHI0

Haxmute OK, 4Tobbl NnoaTBEPAUTL BbIOPAHHYO CTPOKY MEHIO UMK 3HAYEeHNe, yKkasaHHOe Ha
avcnnee. Beibepute More (danee) n Haxmute OK, 4TOObI NPOCMOTPETL AONOMHUTENBHbIE 3KPaHbI 1
AOCTYyMHble onuun. Haxmute knaeuLuy rinaBHOro MeHto, YTobbl NepenTy B rMaBHOE MEHIO U3

NoAMEHIO.

lMpumeyaHue: Hekomopsie onepayuu Henb3s 8bINOMHUMB, €ClU Ha U3MepumenbHbIl npubop He ycmaHoeneH
damyuk. Ecnu nonsimamscs 8bINOMHUMB 3MU oriepauyuu, kKoeda 0amyuk He ycmaHoeseH, Ha oucriee
omobpa3umcs coobweHue 0b owubke. [Modknoyume 0amyuk u nonpobylime 8bIMOIHUMb Onepayulo CHo8a.

1. Real time (Pexum peanbHoro BpemeHu)— BbibepuTe 3Ty onuuio, 4To6bI NonyyaTts
MHPOPMaLIMIO O CKOPOCTU U rNyBuHe B peanbHOM BpeMeHu. ([ns namepeHus rnyouHb
Heobxoaum crneumaneHbivi gat4uk). Mpumep akpana Real Time (Pexum peanbHOro Bpemern)
ONst aTYMKOB TOJBKO C M3MEPEHMEM CKOPOCTU n3obpaxeH Ha PucyHok 8. OkpaH Real time
(Pexvm peanbHOro BpemMeHn) Ans AaTYMKOB, CMIOCOBHBIX N3MEPSATb U CKOPOCTb, U rNyOuHy,
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nsobpaxeH Ha PrucyHok 9. dopmaTt oTobpaxkeHus MHOopMaLuM 1 onuun 3aBUCAT OT TUNa
ucnonb3yemoro aatyuka. B pexvme Real-Time (Pexvm peanbHoro BpemeHu) knasuia
MrHOBEHHOrO JOCTYna No3BonsieT NepekntoyaTbes Mexay LmdpoBbIM 1 rpadmuieckm
oTobpaxeHnem MHdopmaLum B peanbHOM BpeMeHu. [Toka3aHus ckopocTu 06HOBNATCS B
pexume FPA-unbTpa B COOTBETCTBUM C YyCpeaHEHHbIM 3HaveHneM 3a nepuog. B pexume RC-
unbTpa 3HaYeHNe CKOPOCTM Ha 3KpaHe OOHOBNAETCA HeNnpepbIBHO kaxable 250 Mc.

Onuusa

Capture
(3acdbmkcupoBartb)

Save (CoxpaHuTb)

Done (FoToBO) nnu
OK

Clear (Yaanutb)

Setup (Hactpoinka)

Files (®annbl) nnn
View (Bupa)

OnucaHue

CoxpaHsieT B naMsATb oToOpaxaemble noka3aHusi ryouHbl 1
ckopocTU. MHbopMaumsi coxpaHsieTcs B TeYeHMe LIMKa NUTaHUs B
3HEProHe3aBMUCUMbIN haiin peasnibHoro BpeMeHu, Uy nonb3oBaTesb
BbIXOAUT U3 pexrMa pearibHOro BpEMEHM.

CoxpaHsieT 3adVKCMPOBaHHbIE U3MEPEHUSI B 9HEPrO3aBUCUMYLO
namsTb U3 S3HeproHe3aBMCUMOro dhavina peanbHoro BpemeHn. Ecnm
KOnMuyecTBo hanos NpesbIlLaeT MakCMMaribHO BO3MOXHOE,
nosiBuTCA coobLueHve. Gannbl xpaHAaTcs B oopmMaTe ¢
pasgenutensamu Tadynsauum (.tsv).

[Mo3BonseT BbINTU N3 pexuma pearnbHOro BPEMEHU U BEPHYTLCS B
rmaBHOE MeHI0. Ecnu B aHeprosaBMcrMON NaMsiTh ecTb
HeCOXpaHeHHble faHHble, 0TObpasuTcs coobLyeHre,
3anpaluvBatoLlee y nofb3oBaTens NoATBepAuUTL Bbixos 6e3
COXpaHeHusa OaHHbIX.

YpanseT coxpaHeHHble n3amepeHus s bydgepa aHeprosasmcrmon
namsaTtu. MNMonb3oBatens moxeT BbiopaTk Clear Last (Yaanuts
nocnepHee), Clear All (Yganutb Bce) unu Cancel (OTMeHNTB).

[Mo3BonsAeT nonb3oBaTeNto N3MEHUTb OCHOBHbIE MapameTpbl
unbTpa 1 akTMeMpoBaTb 1 HacTpouTb yHKUMI0O Maximum Depth
(Mo3numMoHMpoBaHMe AaTymka Ha MakCMmarnbHyo rnyouHy). PyHKuMA
Maximum Depth (no3avunoHpoBaHve gaTyvka Ha MakcuMarbHYyH
rnybuHy) no3BoNnseT Nonb3oBaTenio BBOAMTb NapameTpbl U3MepeHns
rny6yHbI B pexvMme peanbHoro BpeMeHu. MNonb3oBatens MOXeT
BBECTW 3HAYeHUe MakCMarnbHON rmybuHbl, NOMy4YeHHOe Npy NOMOLLM
NIMHENKN (BPYYHYIO) Unn namepeHHoe asTomaTudecku. Oba cnocoba
Mo3BOMNAT akTuBMpoBaThb dyHkumMo Maximum Depth
(nosvumoHnpoBaHWe AaTymKka Ha MakCUMarbHY rryouHy).

Ecnu BbIGpaH aBTOMaTUYeCKUiA pexum, nonb3oBatenb BBOAUT
paccTosiHMe OT AHa KaHana [0 HYDKHeN YacTu onopbl AaTyvka
(cmelueHue). NHTepdperic HacTpoiiku ByaeT NOCTOSHHO MOKa3biBaTh
TeKylliee 3HaveHune rnybuHbl, Nony4YeHHoe ¢ gaTyvka, U CMeLLeHne.
N3amepuTtenbHbI NpMBop coxpaHaeT 3To 3Ha4YeHue Kak
MakcumMarnbHyto rnyouHy npu Haxxatum kHonkn OK. Bo Bcex
ocTasbHbIX cryvasx oTobpaxaemMble 3HaYeHNs ryOuHbI He
BKIIO4AOT CMELLieHe.

®yHkuma Maximum Depth TpebyeTt Hanuumns aaTunka, usmepsioLLero
CKOPOCTb U rNy6uHy.

OTobpaxaeT KpaTkoe coaepxaHue Kaxaoro canna peanbHoro
BPEMEHM B 3HEProHe3aBUCUMON naMsaT. daiinsl MOXHO
npocMaTpueBaTtb U yoandTtb.
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PucyHok 8 JkpaH AaHHbIX B peasisHOM BpeMeHu!

FH950  07:46:16 06.08.2012 USB @ (IIII]
FHOS0  07:46:16 06.08.2012 USe @ (I
Real-Time »
Velocity (ft/s) FPA, t=10s
Profiler
Diagnostics Progress: 32% File: 1/3
]
Capture Clear
Save Setup

PucyHok 9 3kpaH gaHHbIX B pearibHOM BpeMeHU Ans AaTtumka ¢ PyHKuMen usmepeHus
rnyo6uHbI

FHR50 07:46:16 06.08.2012 USE®® [Tm|

Yelocity (ft/s) FPA, t=10 5

0.09

Progress: 75%

Depth (ft)
0.37
I ]
Capture Clear
Save Setup

2. Mpodmnn— BeibepuTe 3Ty onumio, YTOGLI BLINOMHUTE U3MEPEHUSI MOTOKa UM BOAOBOAA.
MN3ameputenbHbIi npubop 6yaeT oTobpaxaTtk Nofckaskuy, koraa noHagobuTes yyactue
nonb3oBartensi. [MpoueHT ocTaBLUENCA NaMsTU yka3aH ¢ pa3pelleHnem 1%. CMm. 6onee
noapo6HYH0 BepCuto pyKOBOACTBA , YTOObI NONy4YnTb AONONHUTENBHYIO MHOPMALMIO O
npodunsx.

Onuusa OnucaHue

Stream (OTKpbITLIA  OTa onuusi UICNONb3yeTCs AN HACTPOWMKN NPouns Ans N3MepeHns

MOTOK) OTKPLITOrO NoToka unu 6e3HanopHoro BogoBoda. MamepbTe CKopocTb,
4yTOObI paccunTaTb 06LWMIA HAaNoOp Ha ocHOBaHUK TpeboBaHWi
ctaHgapToB ISO 748 unn USGS ona meToAoB AeneHnsi nonepeyvyHoro
CeYeHUsi Ha paBHble N HepaBHblE OTPE3KM.
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Onuus

Conduit (BopoBopa)

Files (®annbl)

Setup (Hactpoika)

OnucaHue

OTa onuusa ncnonb3yeTcs Ans HaCTPOWKKM NPounsa AN M3amMepeHus
BOJOBOAA.

OTa onuusi ucnonb3yeTcs Ans NPOCMoTpa UK yaaneHus
COXpaHeHHbIX channos. Pannbl MOXHO yaanuTb NoO OOHOMY MUIn Bce
cpaay.

OTa onuus cnonb3yeTcs AN HACTPOMKN U M3MEHEHWS NapaMeTpoB
dunbTpa 1 dyHkuun Maximum Depth.

3. Set up (Hactponka)— Bbibepute 3Ty onumto, 4Tobbl N3MEHNUTL 06LLME HACTPONKM CUCTEMBI U

npeanoyYTeHus.

Onuus

KannbpogBka
cKopocTH

MapameTpbl
cdunbTpa

BnaxHblii/cyxomn
nopor

OnucaHue

BeinonHset kanubposky aatyvka. MNprubaenseTt paboyee cmelleHne K
3aBofckon kanmbpoBke. CM. NpunoxeHune k 6onee nogpobHon Bepcum
PYKOBOACTBA, rae ykaszaHa 6onee nogpobHas nHopmaLuus.

MpuMeHsieT punbTp cbopa AaHHbIX (FMaBHbIA UMW NpegBapUTENbHbI).
Monb3oBaTens MOXeT BbIOpaTh NapameTpbl unbTpa.

FnaBHbIN PUNBTP

* YcpegHeHHoe 3HaveHue 3a NocTosiHHbIN nepuopg (FPA) — Haxogut
cpefiHee 3HayeHVe AaHHbIX 32 MOCTOSHHBIV Nepuos, yka3bliBaeMbii
nonb3oatenem (1-480 cekyHa). o ymonyaHuio yCTaHOBMEHO
10 cekyHp.Ecnu 3HaveHne FPA paBHo 5, 3HaueHne cKopocTu Ha
avcnnee o6HoBRsSIeTCs kKaxable 5 cekyHA.

* BpemeHHas koHcTaHTa RCA — ®unbTp RC nossonsieT
KOMMEHCMpoBaTb NepeMelLnBaHne 3a CHET UCMONb30BaHUS
BblIOpaHHOM BPEMEHHOW KOHCTaHTbl B anroputMme dunbtpa. 31oT
PeXunM noneseH Npu NoMcke MakCMmarbHOW CKOPOCTH, HanpuMep,
npu ctaHgapTHoM namepeHun 0,9 x Vmax. Bbicokme 3HaueHns
BPEMEHHbIX KOHCTaHT cunbTpa RC obecneunsatot nyyluyto
KOMMeHcauuio nepemelunBaHusi. BpemMeHHyto KOHCTaHTy MOXHO
ycTaHoBuUTb OT 2 Ao 20 cekyHA, 3Ha4yeHne no ymonyanuio 6. MNpn
1 BpEMEHHOW KOHCTaHTe hunbTp cTabunuampyet npumepHo Ao 60%
OKOHYaTenbHOro 3HaveHus. MNpu 5 BpeMeHHbIX KOHCTaHTax PunbTp
ctabunuanpyet npumepHo Ao 99,9% okoH4YaTenbHOro 3HayeHus. To
ecTb, ecnu BblbpaHo 3HaveHue RC, paBHoe 2, okoH4aTenbHoe
3HayeHve oTobpasnTcs Yepes 10 cekyHa.

MpeaBapuTenbHbIN hUNbTP

* [pomexyTouHbIn unbTp — npouecc PuUnbTPOBaHMS BbINONHAETCA
B AaTymke. ITy PyHKLMIO MOXHO OTKMiounTb. OHako
pekomMeHAyeMbIM 3HaYeHueM (Mo yMon4yaHuio) aensetcs 5.
BkniounTte dyHKUMIO, YTOOBI BOWTH, UMW U3MEHWUTE 3TO 3HAYEHME.

YcTaHaBnmBaeT NOPOr NOrPYXeHUst AaTyuka Ans BNaXHbIX U CYXMX
ycnosuii. 3HaveHmne no ymonyaHuio 20%. Cm. npunoxexue k bonee
noapo6HOM Bepcumn pyKoBOACTBA, YTOObI Nonyunts 6onee noapobHyto
nHdopMaumio.
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Onuus

ABTOOGHYNEHue
rnyouHbI

EMI

Clock (Yacbi)

uUsB

Language (A3bIk)

Units (EanHuubi
n3mMepeHus)

Beeper (3ymmep)

Flow calculation
(PacueT noTtoka)

OnucaHue

BknitoyaeT 1 BbikmtovaeT OyHKUMIO aBTOOOHYNEHUS.

Ecnun cyHKums BKMtoYeHa, Npubop BbINOMHSET KanmbpoBky, koraa
[aTynK HaxoauTcsa B BO3ayXe, BHe BoAbl. UT0GbI BLINMOMHUTL
KanubpoBKy B BO3ayxe, NpMbop aBToMaTUYeCcku OGHYNAET AaTUmK.

Ecnun cyHKUMS BbIKNIOYEHA, NONb30BaTENb MOXET OGHYNUTL AaTumnK
BpYYHyt0. [1ns 9TOro Aatymk Heo6X0aAMMO BbIHYTb M3 MOTOKA, HaXaTb U
YAEpXvBaTb KMaBuLy MTHOBEHHOIO [OCTyNa B TEYEHWE MSATU CEKYHA.

Korga patumk 6yaeT Haxogutbes B noToke B TeveHue 30 cekyHa,
3eneHbIV Kpyr B NPAaBOM BEPXHEM Yriy CTaHeT KpacHbIM. OTO
NoACKaXeT Nofb3oBaTento, YTo He06X0AMMO CHOBA CHSITb U OBHYNUTL
naTymK.

HactpavBaeT 4acToTy nokanbHOM NMHUM Ha NOAaBMNEHUE OKPYXKatoLLmX
wymoB go 50 Ny nnm 60 'y (N0 ymonyaHuio).

YcTaHaBnvBaeT Bpems u Aaty B 24-4yacosoM dopmarte. MNepexoa Ha
neTHee BpeMsi He NMPeAyCMOTPEH.

HacTtpausaet pexvum USB.

» Mass Storage (HakonuTenb) (Mo ymonuyaHuio) — Pexum dneLukm
UNN XXeCTKoro gucka. ®annbl B pexume "TonbKo YTeHue".

* CDC — 370T pexum 1Ucrnonb3yeTcst TONbKo A5t OGHOBMNEHUS
MPOLUMBKU.

Bbi6op si3blka MeHHo.

YcraHaBnuBaeT eAuHULbI UI3MEPEHUST CKOPOCTU, MOTOKA U rNy6GuHBbI.
MoxxHo BbIGpaTh MeTpuyeckne eanHULbI U3MEPEHNS UIn BpuTaHckme
(no ymonyaHmio).

Bkn (no ymonyaHuio) nnun Beikn. Ecnu dpyHKUmS BKMoveHa,
N3MepUTENbHLIN NPMBOP NoAaET 3BYKOBOW CUrHan B CrieayroLLmx
cnyyasx:

+ [artumk ycTaHOBMnEeH Ha NpaBuibHON rnybyHe cornacHo NPUMEHVMbIM
MeToAam NpoUNnMpoBaHus.

* [powno 95 % BpemeHn n3amepeHus (pexmm NpoUNMPoOBaHNS).

» KHoOnka HeakTMBHOro COCTOSIHMSA HaXaTa B NI06OM 13 MEHIO.

OTa yHKUMA AOCTYMHA TOMBKO AMNs AaTyMKa, U3MEPSAIOLLEro riyGuHy.

BbiGepute meToa pacyeTa NoToka Ha OTKPLITOM BOAOBOAE (TONBbKO
npodunm notoka). MoxHo BbibGpaTh MexXay AeneHnem nonepeyHoro
CeYeHVs Ha paBHble U HepaBHble oTpe3kn. CM. npunoxeHue K bonee
noapo6HOV BEpCUM PyKOBOACTBA, rAae yka3aHa bonee nogpobHas
nHopmauus.

174 Pycckul



Onuus OnucaHue

Station entry

+ ®ukcnpoBaHHas — OnepaTop 3a4aeT LMPUHY OTKPLITOTO NOTOKa U
(3anucb ToukM) p parop san puHYy OTKP

KONMMYeCTBO TOYEK Ansi usMmepeHusi. MiameputenbHbli npubop genut
nonepeyYyHoe ceyeHne Ha YacTu Yepes paBHble MPOMEXYTKU Mexay
BEpTMKaNsMm.

* HedwmkcmpoBaHHasi (no ymonyaHuio) — Onepatop BbiGupaeT
paccTosiHue Mexay BepTukanamu. 3To Hanbonee 4acTto
ncnonb3yemasi onums, Tak Kak oHa No3BOMsAET yunTbIBaTh
NpenaTcTBUS U APYre OrpaHNYeHNs NONepeyHoro CeYeHus.

+ ®dukcupoBaHHas 1 HedukcmpoBaHHasi—OnNepaTop BblibnpaeT
6a30BYyI0 NNOCKOCTb ANS U3MepPeHuit rybuHbl. 3HaYeHns: BepxHee

UNn HMXxHee.
Restore defaults BoccTaHaBnmBaeT Bce HAaCTPOWKM M3MepuTenbHoro npubopa,
(BoccTtaHOBUTBL YCTaHOBIEHHbIE Ha 3aBOAE MO YMOM4YaHUio.
HacCTPOWKMU No
yMorn4aHuio)

4. Diagnostics (duarHocTtuka)— Bbibepute 3Ty onumio, 4ToObl BEINOMHWUTL MOWCK U yCTPaHEHNe
HeuncnpaBHOCTeN n3amepuTensHOro npubopa unu gatuuka. bonee nogpobHyto nHdopmaumio 06
ONuUSIX ANarHOCTUKKN cM. B [lnarHoctuka Ha ctp. 177.

Paspen 6 3anyck u camoamarHocTuka
AONACHOCTDb

Xumuyeckasi unu Gronoruyeckasi onacHocTb. Ecnu a1oT npmubop ucnonsayeTtcs ans
MOHUTOPUHra npouecca npon3BoacTea Unn nogadn XmMMmn4ecknx BellecTB, AnA KOTOPbIX
HeobxoanMo cobntoaaTe HOPMaTUBHBLIE OrpaHUYEHUs M TPEGOBaAHUS MO MOHUTOPUHTY,
CBSI3aHHbIE CO 340POBbEM HaceneHus, obLLecTBEHHON 6e30MacHOCTb0, MPOU3BOACTBOM
MULLEBBIX NPOAYKTOB 1 HANUTKOB, TO Ha Nonb3oBaTens Npubopa Bo3naraeTcs
OTBETCTBEHHOCTb 32 O3HaKOMJIIEHMNE C STUMU TpGGOBaHMﬂMVI N UX BbINMOJIHEHUE, a TaKxXe
3a obecneyeHne HanMums N yCTaHOBKM HEOBXOAMMbIX U JOCTaTOYHbIX MEXaHU3MOB AMs
COOTBETCTBMA NPUMEHNMbIM NpaBunam B cryyae cbos B pabote npubopa.

OnacHocTb BO3ropaHusi 1 BEPOATHOCTb B3pbiBa. He ncnonb3yiite n He xpaHute npubop B
30He [eNCTBUA NPAMbIX CONMHEYHbIX Ny4e, BOM13n NCTOYHNKOB Temnna 1 NoMeLLeHnsX ¢
BbICOKOW TemnepaTypoi Bo3ayxa, HanpMMep B 3aKpbITOM aBTOMOOMIEe, OCTaBlEHHOM Ha
cornHue. HecobntogeHne aTon Mepbl NPeJOCTOPOXHOCTM MOXET NPUBECTU K Neperpesy
aKKyMynsTopa 1 cTaTb NPUYKMHON B3pbiBa MW BO3ropaHusi.

Mepea ncnonb3oBaHMeEM akKyMynsToOp AOMmkeH ObiTb yCTaHOBMEH 1 3apshkeH. bonee nogpobHas
nHopmaums 06 ycTaHOBKE 1 3aMeHe akkyMynsTopa ykasaHa B YCTaHOBKa akkymynsatopa

Ha cTp. 165. NHdopmaums o npoueaype 3apsaku akkymynaTopa ykasaHa B 3apsaka akkymynaropa
Ha cTp. 166.

lMpumeyaHue: VismepumerbHbIl Mpubop Heslb3s UCMOb308aMmb 80 8PEMST 3aMeHb! akkymyriamopa.

1. HaxumainTte KHOMKy nUTaHWsA naMepuTenbHOro npubopa Ao Tex nop, noka He yCrbIlnTe 3ByKOBOW
curHan.
M3mepuTenbHbIN NpUGOpP BLINOMHSAET CaMOANarHOCTUKY, Ha Aucniee oTobpaxatroTcs
pesynbTaTbl. ECnn camopuarHocTtvka He Gbina 3aBeplLueHa ycrneLHo, Ha aucnnee otobpaxaeTcs
coobuueHre FAIL (OLUMNBKA) HanpoTuB cooTBeTCTBYtOLLEro napameTtpa. Ecnu gatuuk
HeucnpaBeH, 3aMeHUTe ero, eCnv eCTb BO3MOXHOCTb.

2. [lo okoH4YaHuM camogmarHocTukn Haxkmute OK, 4ToBbl NepeliTu B rMaBHOE MEHHO.

3. YT06bl OTKNIOUNTL NUTAHWE U3MEPUTENBHOrO NpUbopa, HaXKMUTE KHOMKY NuTaHus. Ha akpaHe
Confirmation (SkpaH nogTsepxaeHus) Bolibepute Yes (fa) n Haxmute OK.
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Mpu OTCYTCTBUM OTKIIMKA MOPTATUBHOMO U3MEPUTENIBHOTO NpUGopa HaXMUTE 1 yaepKuBanTe
KHOMKY BKITOYEHWSI MMTaHUs B TedeHune bonee 3 cekyHa, YTOOb! BbINOMHUTL NPUHYAUTENBHOE
BbIKINoYeHne. He BbINOMHSANTE NPUHYAMTENBHOE BLIKMIOYEHWE NPU HOpMaribHOW paboTe
n3MepuTenbHoro npubopa nnu ecnm oTobpaxaeTcs 3Ha4YOK AoCTyna K bannam.

6.1 CamopgmarHocTuka npubopa

M3amepuTenbHbIn Nprbop BbIMOMHAET CaMOANarHOCTUKY BO BKITHOYEHHOM COCTOsIHMM. o
3aBepLUEHUN CaMOANArHOCTMKM Ha aucnnee otobpaxatotcs pesynbTaThl. Haxmute OK, 4To6bI
nepenTn B rMaBHOE MEHIO.

Ecnu nameputenbHbIi Npubop He CMOXET YCMELHO BbINOMHUTL CaMOANArHoCTMKY, Ha Aucnnee
oTobpasntcs coobueHne FAIL (OLLUVMBKA) HanpoTnB cooTBETCTBYOLEro napameTpa. B cnyyae
oTKa3a JaTyuka yCTaHOBWUTE ApYrow AaTyvk, ecnv uMeeTcs.

6.2 CnAwmn pexum

MoaceeTka n3meputenbHoro npudopa racHeT cnycts 30 cekyHa 6e30eicTBUst, AMCTnen nepexoaunT
B CrAWmn pexum cnyctsa 60 cekyHn 6e3nencTBus. ATOro He NPOUCXOANT, €CINY SATYUK HAXOOUTCS B
pexume pearnbHOro BpeMEHU NN BO BPEMS U3MepeHUsi. Ecnu nameputenbHbli npubop HaxoauTcs B
crsilem pexume B TedeHne 30 MUHYT, ero NuTaHne oTKIloYaeTcs.

YT00bI BLINTM U3 CMSILLErO pexumMa, Haxmute niobyto knasuwy. BkniounTtcs HopmarnbHas apkocTb
avennes, Bce knasvwm 6yayT BbINOMHATL CTaHAAPTHbIE (OYHKLUMM.

Paszpen 7 O6GcnyxuBaHue

7.1 OuucTKa gaTymka

OnacHocTb BPeQHOro Xumu4eckoro Bo3aenctausi. Heobxogmmo cobntogaTb npasuna
TexHukn 6esonacHocTn paboTebl B nabopatopun 1 NCNonb3oBaTb BCe CPEACTBA
WHAMBUAYanNbHON 3aLlMThl, COOTBETCTBYIOLLME UCMONb3YEMbIM XMMUYECKUM BELLLECTBaM.
Mpun cocTaBneHnn NPOTOKONOB N0 TEXHUKEe 6Ee30MacHOCTM BOCMOSb3yNTECh
AencTByoLMMK Nacnoptamu 6esonacHocTu / nacnoptamy 6e3onacHocT MaTepranos
(MSDS/SDS).

BbinonHante OYUCTKY AaT4yuKa NpU HEeOXXUOaHHbIX CKaYKax rpadukoB pacxoaa unu YPOBHA, a TakxXe
nocne Ucnonb3oBaHUA B FPA3HbIX UMW NeCYaHbIX BOOAOTOKaX.

|-|pVI CUNbHOM 3arpsA3HeHnn noaepxmte Oatynk B YNCTON BOAE B TEYEHNE HECKOMNBbKUX MUHYT, 4YTOGbI
3arpAa3HeHne MOXXHO 6bIno nerko yoanuTtb.

Mepen 04MCTKON CHUMUTE AATYMK C U3MEepUTENBHOTO Npubopa. [ns o4nCTKM AaTunka UCNOoNb3ynTe
TONbKO pacTBOpbI, ykadaHHble B Tabnuua 3 kak gonyctumsbie. [Npy Mcnonb3oBaHny 4aTYNKOB C
OVHaMOMETPUYECKUM 3MIEMEHTOM (Hanpumep, AaT4YMKOB CKOPOCTM U rnybuHbl) ybeautech, 4To
OTBEPCTUSA AN 3MIEMEHTOB NMPOMbIThI U HE coAepXaT 3arpsa3HeHuin. [pomonTe 4aTyvK YUCTON BOAOW
nepef NOBTOPHOW yCTaHOBKOW Ha Npubop.

Ta6bnuua 3 JonycTuMble U HeAONMYCTUMbIE YUCTSLLUE PACTBOPbI

HdonycTumble Henb3s ncnonb3oBatb
CpeacTtBo Ans MbiTbs MOCyAbl M BOAA KoHLeHTpupoBaHHbI oTOenuBaTtenb
CpeAcTBO Ans OYUCTKM OKOH KepocwH
M3onponunoBbivi cnnpT BeHanH
ApomaTuyeckue yrnesonopoabl
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7.2 OuuncTtKka M3mepuTenbHOro npubopa

N =

Haxmute KHOMKY N1TaHuA, YTOObI OTKMOYUTL NUTAHNE N3MepuTesribHoro an60pa.

|/|Cl'|0ﬂb3yl7ITe YUCTYHO BNAXHYH TKaHb A4 O4YUCTKU KOopnyca n3aMepuTesibHOro npwﬁopa. I'Ip|/|
HeO6XO,D,VIMOCTVI VICI'IOJ'Ib3yf"1Te pacTBOp MArkoro mMotulero cpeacrea.

Hacyxo npoTpuTe kopnyc npu NOMOLLM YMCTOM TkaHW. Mpexae YeM CHoBa BKIOYNUTL
N3MepUTEnbHbIA NPpUBop, faTe eMy NONTHOCTBIO BbICOXHYTb.

lMpumeyvaHue: He ucronb3ytime 6ymaxHbil Mmamepuarn Ons oyucmku oucrines. Takol Mmamepuasn Moxem
nospedums 3KpaH.

7.3 3ameHuUTe aKKyMynsTop

OnacHocTb BO3ropaHusi 1 BEPOATHOCTL B3pbiBa. B gaHHom obopyaosaHum
ncnonb3yeTcs BbICOKO3IHepreTnyeckas nutnuesas barapes, KOTopas MOXeT BO3ropaTbCs
1 NPMBECTM K NOXapy UNn B3pbIBY, AaXe Npu OTCYTCTBUM 3MEKTponuTaHus. Ytobbl
noaaepxveaTte 6e3onacHocTb, obecnevnmBaemyto Koxyxom npubopa, Heobxoammo
YCTaHOBUTb U HAAEXHO 3aKpenuTb NpyU NOMOLLM NPeaoCTaBEHHbIX KpenexXHbIX AeTanein
naHenu Koxyxa npubopa.

OnacHocTb B3pbIBa 1 Noxapa. 3ameHa 6atapeu He pa3speluaeTcs. Vicnonb3ynte
GaTtapeu, KOTOpbIE NMOCTABNATCA TONBKO NPOV3BOANUTENEM 0GOPYAOBaAHNS.

3ameHnute AKKYMYIATOP, eCnun nocrne 3apagkyu OH He AepPXUT 3apaa.

lMpumeyarue: Ecnu npubop Heobxodumo 8epHymb npousgodumernto O peMOHMa Unnu MexHU4ecKo20
obcnyxusaHusi, CHUMUME akKyMynsmop u nomecmume 8 3awumHbil 4exos neped ommnpaskod.

1.
2,
3.

6.

OTkntounTe NuTaHue.
CHuMuTe akkymynatop. Cm. YcTaHoBKa akkymyrnsitopa Ha cTp. 165.

YTUnNu3npyiite akkyMynsiTop B COOTBETCTBUM C MECTHbBIM, PETVOHATbHLIM U FOCYAapCTBEHHBIM
3aKOHOAATENIbCTBOM.

YcTaHoBWTE HOBbIV akkyMynsiTop, cobnogas NonsapHOCTb, B TO e nonoxeHne. CM. YctaHoBka
akkymynsTopa Ha cTp. 165.

McnonbayiiTe akkyMynsiTopbl, KOTOPbIE MOCTABAOTCS TONBbKO NPOU3BOAMTENEM 0BOPYAOBaHUS.

YcTaHoBWTE KpbILLKY akkyMynsiTopa. Y6eauTech, 4To Kpbllka HagexXHo 3akpenneHa B
COOTBETCTBUM C KIACCOM 3aLUmThbl Kopryca.

Mpu HeobxoanmocTu 3apsanTe akkymynatop. CM. 3apsaka akkymynsatopa Ha cTp. 166.

Pa3gen 8 louck n yctpaHeHne Henonaaok

8.1 OmarHoctuka

B MaeHom meHto BbiGepute Diagnostics (JuarHocTuka), 4tobbl Nony4nTb MHGopmaLuuo o6
n3MepuTensHOM NPUGOPE U BLIMOSHUTL AMArHoCTUYeckue NpoBepky, ykasaHHble B Tabnuua 4.
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Tabnuua 4 OuarHocTuka uamepuTenbHOro npubopa

Onuus

HanmeHoBaHue

CeepneHus

MHdopmaumsa 06 nameputensHom npubope n gatunke. CepunHbIin Homep
1 Bepcus NPOLLMBKU.

Ypanutb annsl

YpaneHne Bcex annos, 4TOObl O4MCTUTL NaMSATb ANS HOBbIX U3MEPEHUIA.
Mpexpae Yem BbIOpaTh 3Ty onumio, ybeautech, YTO AaHHbIE COXPaHEHbI B

K. Cuctema aBTomaTtnyecky popmatmpyeT namsaTb nocne yaaneHus

canna.
DaTumk MHdopmaums ons omarHocTvkn gaTyumka.
CamopmarHocTuka 3anyck caMoamarHoCTuku n3amepuTenbHoro npubopa.

MpoBepka knasuaTtypbl

MpoBepka yHKLUMOHANBHOCTW KaXaoW KHOMKM.

MpoBepka gucnnes

[MpoBepka pyHKUMOHANBLHOCTH Ancnnes.

XKypHan cobbITuii

OTobpaxeHve, yaaneHne nunm aKkcnopT XypHana CobbITUIA.
SKcnopTupywTe XypHan cobbITui, YTOObl COXpaHUTb €ro B 4OCTYMHOM
dopmate Ha USB-HakonuTene. 3ta onumst NCnonb3yeTcs npexae Bcero
3aBOACKAMM CrieLnanucTamm no TeXHUYeckomy obCnyXmBaHuio.

8.2 Towuck n ycTpaHeHMe HencnpaBHOCTEN

Ha nameputensHom npubope 1 fatuvke HeT AeTtanei, koTopble 06CnyX1BaloTCS Nonb3oBaTenem.
Mpy BO3HUKHOBEHWUW NEPEYNCIIEHHBIX OLUMBOK NONPoByiiTe BbINOMHATL KOPPEKTUPYHIOLLME AENCTBUS.

Ecnun HEeNCnpaBHOCTb He UcHesaeT Unun ecrin BO3HMKaeT HEUCNPaBHOCTb, HE NpeACTaBfneHHas B

CMUCKe, CBAXNTEChb C Npon3BoanNTeENEM.

CoobLeHne unm HemcnpaBHOCTb

PeweHune

[aTymk He NoaKMNtoYeH

MoakntounTe gatymk u nonpobyiiTe cHoBa.

3HaueHue BbIXoOWT 3a npegensi
avanasoHa

N3mennTe napameTpbl M3MEpPEHVA Unn BBeAnNTe Apyroe
3HayeHue, 3aTeM nonpoobyinTe CHOBA.

M3BecTHO, YTO NepefaBaemMble
AaT4YMKOM OaHHble HEBEPHbIE NN
HEeTOYHble.

OumncTnTe QaTHUK U BbINOSHUTE NpOoBEpPKY.

[aTymk He ono3HaH

[MpoBepbTe noaknoyeHve aaryvka. Yoegutech, 4To
3aXUMHas raiika Ha cCoeaVHNUTENIbHOM OTBEPCTUM MIOTHO
3aTaHyTa (3aTarmBaviTe TOMbKO NanbLamm).

MN3o6paxeHne Ha akpaHe Tyckrioe
unm Hepasbopuvsoe

Haxmute KnaBuLly Ha KnasuaTtype.

[aHHble HeOCTYMHbI UK 4OCTYN K
NaHHBIM HEBO3MOXEH

Y6enutecs, 4to onumst USB (B MMaBHOM MeHI0)
yCTaHoBIeHa Ha 3HayeHune "MaccoBas namsaTh" (Mass
Storage).

M3amepuTtenbHbI Npubop He
oTBeyvaeT

HaxmuTte n y,D,ep)KI/IBaI;lTe KHOMKY N1TaHnA He MeHee

3 cekyHA. OTO BbIKMOYUT U3MepUTenbHbI Nnpubop. CHoBa
BKno4unTe I/13MepI/ITeJ'IbeII7I I'IpIAGOp.

Mpumeyanue: He ucrionb3ytime amom crocob 0515 OMKIoYeHUs

u3amepumernsbHo20 npubopa npu HopmansHou pabome umnu ecnu Ha oucrnnee
omobpaxaemcsi 3Ha4ok docmyna K ¢haliny.
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Boliim 1 Online kullanim kilavuzu

Bu Temel Kullanim Kilavuzu, ureticinin web sitesinde bulunan Kullanim Kilavuzuna gére daha az

bilgi igerir.

Boliim 2 Teknik Ozellikler

Teknik 6zellikler, 6nceden bildirilmeksizin degistirilebilir.

2.1 Sensor ozellikleri

Teknik Ozellik Ayrintilar

Hiz 6lgiimii

Yoéntem Elektromanyetik

Aralik 0 ila 6,09 m/s (0 ila 20 fit/sn)

Minimum su derinligi

3,18 cm (1,25 ing)

Dogruluk okumanin +%2'si 0,015 m/sn (+0,05 fit/sn) O ila 3,04 m/sn (O ila
10 fit/sn); + 3,04 ila 4,87 m/sn'den okumanin %4'G (10 ila 16 fit/sn)
Cozim 0 < deger < 10: 3 ondalik hanesi; 10 < deger < 100: 2 ondalik hanesi;
100 < deger < 1000: 1 ondalik hanesi; deger = 1000: 0 ondalik hanesi
Sifir stabilite +0,015 m/sn (+0,05 fit/sn)
Malzeme ABS, cam dolgulu

Muhafaza koruma sinifi

IP68

Boyutlar (L x W x H)

11,9x4,3x6,3cm (4,7 x1,7 x2,5ing)

Kablo malzemesi

Politretan kaplamali

Kablo uzunluklari

2,6,1,12,2 ve 30,5 m (6.5, 20, 40 ve 100 ft)

Derinlik 6lglimii

Metod

Diyafram tura: tek nokta kalibrasyonu ile mutlak basing

Dogruluk (statik)

Okumanin * %2'si veya + 0,015 m (+ 0,504 ing) icinden buyik olani. Sabit

durum sicakhgi ve statik akigsiz su.

Aralik

3,05 m (0-10 ft)

Cozim

0 < deger < 10: 3 ondalik hanesi; 10 < deger < 100: 2 ondalik hanesi;
100 < deger < 1000: 1 ondalik hanesi; deger = 1000: 0 ondalik hanesi
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2.2 Tasinabilir 6lgiim cihazi spesifikasyonlari

Teknik Ozellik

Ayrintilar

Kirlilik derecesi

2

Koruma sinifi

Sarj sicakligi

0 ila 40 °C (32 ila 104 °F)

Calisma sicakhgi

~20ila 55 °C (-4 ila 131 °F)

Saklama sicakligi

—20 ila 60 °C (-4 ila 140 °F )

Muhafaza degeri

P67

Pil dmrl 6lglim cihazi

Bes segmentli gubuk grafigi

Pil tart Sarj edilebilir lityum iyon; 3,6 V; 5,0 Ah; 18 Wh
Pil dmri 18 saat agir tipik giinlik kullanim?; 20 °C (68 °F)
Pil sarj cihazi Harici gui¢ adaptor, enerji verimliligi VI; 100 — 240 VAC; 50 — 60 Hz; 0,5 A

giris; 12 VDC; 1,25 A cikis

Boyutlar (L x W x H)

21,8x9,3x5,3cm (8,6 x 3,7 x2,1ing)

USB konektori

Tip Mini-B, 5 pimli, kapakliyken IP67 olarak kademelendirilmis

Malzeme

Termoplastik elastomer (TPE) Ust kalip igeren polikarbonat

2.3 Kullanici arayiiz ozellikleri

Teknik Ozellik

Ayrintilar

Grafik ekran

Renkli, LCD 3,5" QVGA sivi kristal ekran (direkt giines i1s1ginda okunabilir)

Olgiim ¢dzinirlugi

0 < deger < 10: 3 ondalik hanesi; 10 < deger < 100: 2 ondalik hanesi;
100 < deger < 1000: 1 ondalik hanesi; deger = 1000: 0 ondalik hanesi

Tus takimi

Alfasayisal

Calisma modlari

Gergek zamanli, profil olusturma

Profil tipleri

Akis, iletken

lletken sekilleri

Dairesel, dikdortgen, ikizkenar yamuk, 2/3 yumurta, ters 2/3 yumurta

Akis girigleri

Sabit, sabit olmayan istasyonlar

GUrdlth rejeksiyonu

Kullanici tarafindan segilebilir, 50 Hz veya 60 Hz

Olgme birimi

Hiz: fit/sn, m/sn, cm/sn, mm/sn

Akis: fit¥/sn, milyon gal/giin, gal/giin, gal/dk, m3/sn, m3/dk, m3/saat,
m3/giin, litre/sn, litre/dk

Derinlik: ing, ft, m, cm, mm

Akis hesaplamasi

Ortalama kisim veya orta kisim yontemi

Tanilamalar

Oto test, tus takimi, ekran, olay ginligu

130 dakikalik kurulum, aktif bir sensérle ve ekran maksimum parlaklikta iken alti adet 1 saatlik
surekli kullanim ve kullanim sureleri arasinda 30 dakikalik uyku modu, veri indirme ve kapatma.
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Teknik Ozellik Ayrintilar

Kanal profil ydntemleri | 0,9 x Vmax, 0,2/0,4/0,8, hiz ve seviye entegratoru, 2D

Akis profil yontemleri | 1, 2, 3, 4, 5 ve 6 nokta (hiz yontemi - USGS ve I1SO), 2 nokta KREPS
yoéntemi, 1 nokta ylzey yéntemi, 1 ve 2 nokta buz yontemi

Dosya tirleri Gergek zamanli, profil, olay gunlagu

Diller ingilizce, Fransizca, Ispanyolca, Aimanca, italyanca, Felemenkge, Danca,
Isvegge, Cince, Lehge, Japonca, Korece, Portekizce, Slovakga, Rusga,
Macarca, Bulgarca, Rumence, Cekge, Tirkge, Fince, Yunanca

2.4 Genel ozellikler

Teknik Ozellik Ayrintilar

Maksimum gergek zamanli dosya | Kullanici tarafindan alinan en ¢ok 75 okuma ile her biri
sayisi 50 adet.

Uretici yazilhimi Sensor ve tasinabilir 6lgiim cihazi USB lzerinden alanda
ylkseltilebilir

Bolim 3 Genel bilgiler

Hicbir durumda Uretici, bu kilavuzdaki herhangi bir hata ya da eksiklikten kaynaklanan dogrudan,
dolayl, 6zel, tesadiifi ya da sonugta meydana gelen hasarlardan sorumlu olmayacaktir. Uretici, bu
kilavuzda ve agikladigi urlinlerde, 6nceden haber vermeden ya da herhangi bir zorunluluga sahip
olmadan degisiklik yapma hakkini sakli tutmaktadir. Glincellenmis basimlara, Ureticinin web
sitesinden ulasilabilir.

3.1 Giivenlik bilgileri

Uretici, dogrudan, arizi ve sonug olarak ortaya gikan zararlar dahil olacak ancak bunlarla sinirl
olmayacak sekilde bu Griinlin hatali uygulanmasi veya kullaniimasindan kaynaklanan hicbir zarardan
sorumlu degildir ve yururlUkteki yasalarin izin verdigi 6lgiide bu tur zararlari reddeder. Kritik
uygulama risklerini tanimlamak ve olasi bir cihaz arizasinda prosesleri koruyabilmek igin uygun
mekanizmalarin bulunmasini saglamak yalnizca kullanicinin sorumlulugundadir.

Bu cihazi paketinden ¢ikarmadan, kurmadan veya ¢alistirmadan énce litfen bu kilavuzun timuna
okuyun. Tehlikeler ve uyarilarla ilgili tim ifadeleri dikkate alin. Aksi halde, kullanicinin ciddi sekilde
yaralanmasi ya da ekipmanin hasar gérmesi s6z konusu olabilir.

Bu cihazin korumasinin bozulmadigindan emin olun. Cihazi bu kilavuzda belirtilenden bagka bir
sekilde kullanmayin veya kurmayin.

3.1.1 Tehlikeyle ilgili bilgilerin kullaniimasi

ATEHLIKE

Kaginilmadidi takdirde 6lim veya ciddi yaralanmaya yol agan potansiyel veya tehdit olusturacak
tehlikeli bir durumu belirtir.

Kaginilmadidi takdirde 6lim veya ciddi yaralanmaya yol agabilecek potansiyel veya tehdit
olusturabilecek tehlikeli bir durumu belirtir.

ADIKKAT

Kiguk veya orta derecede yaralanmalarla sonuglanabilecek potansiyel bir tehlikeli durumu gésterir.
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Engellenmedigi takdirde cihazda hasara neden olabilecek bir durumu belirtir. Ozel olarak
vurgulanmasi gereken bilgiler.

3.1.2 Onlem etiketleri

Cihazin tGzerindeki tim etiketleri okuyun. Talimatlara uyulmadidi takdirde yaralanma ya da cihazda
hasar meydana gelebilir. Cihaz lizerindeki bir sembol, kilavuzda bir 6nlem ibaresiyle belirtilir.

glivenlik mesajlarina uyun. Cihaz lGzerinde mevcutsa galistirma veya giivenlik bilgileri igin

Bu, glvenlik uyari semboludur. Olasi yaralanmalari énlemek igin bu sembolii izleyen tim
kullanim kilavuzuna basvurun.

Bu sembol Elektrostatik Bosalmaya (ESD-Electro-static Discharge) duyarli cihaz
bulundugunu ve ekipmana zarar gelmemesi igin dikkatli olunmasi gerektigini belirtir.

i

Bu sembolu tasiyan elektrikli cihazlar, Avrupa evsel ya da kamu atik toplama sistemlerine
atilamaz. Eski veya kullanim émriini doldurmus cihazlari, kullanici tarafindan tcret
6denmesine gerek olmadan atilmasi igin Ureticiye iade edin.

3.1.3 Uyumluluk ve sertifika

ADIKKAT

Bu ekipman, mesken ortamlarda kullanim i¢in tasarlanmamistir ve bu tir ortamlarda radyo sinyaline
karsi yeterli koruma saglamayabilir.

Kanada Radyo Girisimine Neden Olan Cihaz Yonetmeligi, ICES-003, A Sinifi:
Destekleyen test kayitlari, Ureticide bulunmaktadir.

Bu A Sinifi dijital cihaz, Kanada Parazite Neden Olan Cihaz Yénetmeliginin tim sartlarini
karsilamaktadir.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

FCC PART 15, "A" Sinifi Limitleri

Destekleyen test kayitlari, Ureticide bulunmaktadir. Bu cihaz, FCC Kurallarinin 15. bélimine
uygundur. Calistirma icin asagidaki kosullar gegerlidir:

1. Cihaz, zararl girisime neden olmaz.

2. Bucihaz, istenmeyen igleyise yol acabilecek parazit de dahil olmak Uzere, alinan her tlrlu paraziti
kabul edecektir.

Bu cihaz lizerinde, uyumluluktan sorumlu tarafin agikga onaylamadigi her turlt degisiklik, kullanicinin
cihazi galistirma yetkisini gegersiz kilacaktir. Bu cihaz, test edilmis ve FCC kurallari, B&lim

15 uyarinca A Sinifi bir dijital cihaz limitlerini kargiladigi tespit edilmistir. Bu limitler, ekipmanin bir
isyeri ortaminda calistiriimasi durumunda zararli parazitlere karsi uygun koruma saglayacak sekilde
tasarlanmistir. Bu cihaz, telsiz frekansi enerijisi Uretir, kullanir ve yayabilir ve kullanim kilavuzuna
uygun olarak kurulmazsa ve kullaniimazsa telsiz iletigsimlerine zararli parazitlere neden olabilir. Bu
cihazin bir konut alaninda kullaniimasi zararli parazitlere neden olabilir. Béyle bir durumda
kullanicinin masraflari kendisine ait olmak tzere bu parazitleri dizeltmesi gerekecektir. Parazit
sorunlarini azaltmak igin asagidaki teknikler kullanilabilir:

Parazitin kaynagi olup olmadigini 6grenmek igin bu ekipmanin gii¢ kaynagdi baglantisini kesin.
Eger cihaz, parazit sorunu yasayan cihazla ayni prize bagliysa, cihazi farkli bir prize takin.
Cihazi parazit alan cihazdan uzaklastirin.

Cihazin parazite neden oldugu cihazin alici antenini baska bir yere tasiyin.

Yukarida siralanan énlemleri birlikte uygulamayi deneyin.

abhoOb=
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3.2 Uriine genel bakis

Tasinabilir hiz sistemi alanda, laboratuarda ve belediyelerde kullanilir. Turbulansh, gurultili ve
disuk akislar bu sistemle 6lgulebilir.

Sensoér akan suyun altina kondugunda, etrafindaki manyetik alan akis hiziyla dogru orantili bir
gerilim olusturur. Sensoriin gevresindeki su akis hizini temsil eden bu voltaj blyikligu sensérdeki
dedektérler tarafindan algilanir ve sensér mikroiglemcisi tarafindan igsleme konur. isleme konan
sinyal, sensdr kablosu araciligiyla dijital olarak taginabilir 6lguim cihazina iletilir ve bilgiler 6lcim
cihazinin ekraninda goéruntilenir. Sistem tasinabilir bir 6lgim cihazi, kablolu sensér ve aksesuarlar
igerir.

Olgiim cihazi ve sensér, iletken ve akislarda hiz bilgilerini alir. Bu élgiimler belediye atiksu
sektorlerindeki kalibrasyonlar, ayni zamanda gevreye olan etkinin degerlendiriimesinde énemlidir.

iki tiir sensér mevcuttur: yalniz hiz ve hiz arti derinlik. Bu kilavuz her iki sensér tiirinii kapsar. Bilgiler
belirli bir sensér turd igin gegerliyse, bu metinde belirtilir.
3.2.1 Sisteme genel bakis

Monte edilen sisteme genel bakis Sekil 1 kisminda gérintilenir. Daha fazla bilgi igin tek tek
bilesenlerle veya aksesuarlarla birlikte verilen belgelere bakin.

Sekil 1 Toplanan bilegenler

0 -

W

nraws

| LN
! @
«—
1 Tasnabilir 6lgum cihazi 5 Tasinabilir 6lcim cihazi icin ayarlanabilir
montaj
2 Sensor ylkseklik kilitteme/agma cihazi 6 Sensor montaji
3 Ust ayar suda ilerleme gubugdu (aksesuar) 7 Akis yonu
4 Sensor kablosu
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3.2.2 Sensore genel bakis

Sekil 2 ana sensor bilesenlerini gosterir. Sensori standart veya ust ayar suda ilerleme gubuguna
takma talimatlari aksesuarla birlikte verilir.

Sekil 2 Sensor bilesenleri

%o ?E

}D ‘

/o)

&

1 Sensor elektrotlar 5 Basing hucresi (derinlik secenegi olan
sensorler)

2 Sensor govdesi 6 Derinlik segenegi olan sensor

3 Sensor takma fisi 7 Derinlik segenegi olmayan sensor

4 Sensor takma kelebek vidasi

3.2.3 Cihaza genel bakis
Sekil 3 6lgiim cihazinin 6zelliklerini gosterir.
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Sekil 3 Olgiim cihazi bilesenleri

Pil yuvasi kapagi

1 USB baglanti noktasi? 6 Avyarlanabilir 6lcim cihazi montaji igin digli
delik

2 Tus takimi 7 \Velcro veya strap takma yuvalari

3 Olgiim cihazi ekrani 8 Boyun strap takma disleri icin yuva (2x)

4 Genisletme baglanti noktasi (kullaniimaz) 9 Sensor baglanti noktasi

5

10 Pil sarj cihazi konektori

3.3 Uriin bilesenleri

Eksiksiz bir sistem satin alirken, tim bilesenlerin teslim alindigindan emin olmak igin Sekil 4 kismina
bakin. Herhangi bir 6ge eksikse veya hasar gérmigsse hemen uretici ya da satis temsilcisi ile iletisime

gegin.

2 Pili sarj etmek igin USB baglantisini kullanmayin.
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Sekil 4 Sistem bilesenleri

1 Tasima kutusu (Sensor kablosu icin yuva ile) | 8 Evrensel sensor montaji

2 Mini USB konektériine sahip USB kablosu, 9 Velcro strap
1m (3 ft)
3 Ayarlanabilir portatif 6lgim cihazi montaiji 10 Aski ipi
4 Pil sarj cihazi, 100 — 240 VAC 11 Tasinabilir 6lgiim cihazi
5 Sensor 12 Lityum pil paketi
6 Ekstra kelebek vidalar (4x) 13 Olgiim cihazinin i¢ kutusuna takilan sensér
7 Sensorl kurutmak igin bez

Bolim 4 Kurulum

4.1 Sensorii evrensel sensér montajina takin

Sensori 2,54 cm (1 ing) veya altindaki direklere takmak igin evrensel sens6r montajini kullanin.
Dogru calistirma ve dogru okuma igin, sensoriin 6n tarafi elektrotlar akisla tam temas halindeyken
yukari bakmalidir.

Not: Sensor elektrotlarina yag ve gres gibi iletken olmayan maddelerin bulasmasini 6nleyin. Sensér
kontaminasyonunu gidermek igin bkz. Sensorlin temizlenmesi sayfa 196.

1. Sensorun 6n tarafi yuvarlatir ve Gg elektrot igerir. Sensoérun arkasinda bir montaj deligi ve
Ustiinde bir kelebek vida bulunur. Evrensel montaj pargasinin montaj gévdesini sensoriin
arkasindaki montaj deligine koyun. Montaj gévdesinin montaj deligine tamamen gectiginden ve
kelebek vidanin yive gectiginden emin olun.

2. Kelebek vidayi sikin.

3. Evrensel sens6r montajinin klempinden 2,54 cm (1 ing) veya daha kuguk capl bir diregi gegirin.
Kelepgeyi sikin.
Not: Sensoérii standardi veya list ayar ilerleme gubuguaksesuarla birlikte verilmistir.
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4.2 Lityum pil givenligi

Yangin ve patlama tehlikesi. Lityum piller kétd kullanim kosullarina maruz kalirsa
isinabilir, patlayabilir veya alev alabilir ve ciddi yaralanmalara sebep olabilir.

>

Pilde g6zle gorunlr hasar varsa kullanmayin.

Pil sert bir darbe veya titresime maruz kalirsa pili kullanmayin.

Pili atesten uzak tutun.

Pili 60°C'den (140°F) daha disuk sicaklikta muhafaza edin.

Pili kuru sekilde ve sudan uzakta muhafaza edin.

Pilin pozitif ve negatif terminallerinin temas etmesini 6nleyin.

Yetki sahibi olmayan kisilerin pile dokunmasina izin vermeyin.

Pili yerel, bolgesel ve ulusal ydnetmeliklere uygun olarak bertaraf edin.

Cihazi dogrudan guines 15131 altinda, bir 1si kaynaginin yakininda veya yiiksek sicaklik iceren

ortamlarda (6rneg@in dogrudan glines 1s1d1 altindaki kapali bir aracin iginde) kullanmayin veya
saklamayin.

4.3 Pili takma

Yangin ve patlama tehlikesi. Bu ekipmanda, elektrik akimi olmasa dahi alev alarak
yangina veya patlamaya sebebiyet verebilen ylksek enerijili lityum pil yer alir. Cihaz
muhafazasinin sagladigi giivenligi korumak igin cihaz muhafazasinin kapaklari, verilen
donanim kullanilarak takilmali ve sabitlenmelidir.

> b

fio) Patlama ve yangin tehlikesi. Bagka pil kullanimina izin veriimez. Sadece cihaz Ureticisi
('M tarafindan verilen pilleri kullanin.

Tedarik edilen lityum pili Sekil 5'te gosterildigi sekilde takin: .
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Sekil 5 Pili takma

4.4 Pilin sarj edilmesi

Not: Bagka bir pil sarj cihazi kullanimina izin verilmez. Yalniz cihaz igin belirtilen parca ve aksesuar listesindeki sarj
cihazini kullanin. Kilavuzun uzun versiyonundaki Yedek parca ve aksesuarlar kismina bakin.

ik kullanimdan énce, tedarik edilen pil sarj cihazi ile cihaz pilini tamamen sarj edin. Bos bir pil
yaklasik 8 saat icinde tamamen sarj olur.

1. Pil sarj cihazina cografi bélgeye uygun, dogru fis tirinin takildigindan emin olun.

2. Pil sarj cihazini topraklamal bir elektrik prizine baglayin.

3. Pil sarj cihazini, cihazin tzerindeki pil sarj cihazi konektoriine baglayin. Bkz. Cihaza genel bakig
sayfa 184. Pil seviyesi ekranda goruntulenir.
Pil sarj olurken, sarj baglanti noktasinin gevresinde mavi bir 1gik gérinar. Sarj islemi

tamamlandiginda mavi 1sik séner.
Not: Pil sarj olurken élglim cihazi ¢alismaz. Pil, USB kablo baglantisi (izerinden sarj edilmez.

4.5 Sensorii 6lglim cihazina takin
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4.6 Aski ipini takin

Metreyi boynun etrafina giivenle gecgirmek igin aski ipini takin.
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4.7 Velcro strap takin

Kablonun fazlasini tutmak igin velcro strap kullanin Bkz. Sekil 6.

Sekil 6 Velcro strap takin

|1 iimek tarafi |2 Kanca tarafi

Bolum 5 Kullanici araylizii ve gezinme

5.1 Tus takimi ve tus islevleri

Sekil 7 6lgiim cihazinin tus takimini gosterir. Tablo 1, her bir tus veya tus tipinin islevlerini belirtir.

Sekil 7 Tusg takimi

1 Glig¢ Agma/Kapama 6 Main Menu (Ana Meni)
2 OK (Tamam) 7 Alt gizgi veya ondalik

3 Yukari ve Asagi oklar 8 Geri

4 Quick Jump (Hizli Gegis) 9 Alfasayisal

5 Sag ve Sol oklar 10 Onceki menii
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Tablo 1 Tus tanimi

Tus Aciklama
Gug¢ Agma/Kapama Olgiim cihazini agar ve kapatir.
OK (Tamam) Bir girisi veya vurgulanan meni segenegini dogrular.

Yukari ve Asagi oklar

Ekranda yukari veya agag ilerler. imleg ekranin (istiinde veya altinda
ise, YUKARI veya ASAGI ok tusuna basildiginda imleg alt veya Ust
kisma sarilir.

Quick Jump (Hizli Gegis)

Normal galisma sartlarinda bu tus Select conduit shape (Kanal seklini
seg) ekranina gider. Profiler (Profil olusturucu) ¢alisma sartlarinda Quick
Jump (Hizli Gegis) tusu devre disidir.

Otomatik sifirlama 6zelligi devre disiysa, derinlik sensérini mandel
olarak sifirlamak icin bu tusu bes saniye basili tutun.

Real Time (Gergek Zamanh) modunda, Quick Jump (Hizli Gegis) tusu
dijital ve grafik goriniimler arasinda gegcis yapar.

Sag ve Sol oklar

Ekranda saga veya sola gider.

Main Menu (Ana Menl)

Herhangi bir alt menl veya ekrandan Main Menu'ye (Ana Men) gider.

Alt gizgi veya ondalik

Alt cizgi veya ondalik karakteri girer. Yalniz sayisal alanlarda, bu tus
imle¢ konumuna otomatik olarak bir ondalik nokta yerlestirir.

Geri

imleci bir vurug geri alir.

Alfasayisal

Alfa veya sayisal deger girer. Degerler, tus Uizerinde gdsterildigi sirayla
girilir. 2 saniye sonra, ekranda gdsterilen deger kaydedilir ve imleg
ilerler.

Onceki menii

Onceki ekrana gider.

5.2 Durum gubugu

Ekranin Gst kisminda bir
kisminda verilmistir.

durum gubugu goéruntilenir. Durum gubugundaki bilgilerin tanimi Tablo 2

Tablo 2 Durum ¢ubugu géstergeleri

Gosterge

Aciklama

Saat ve Tarih

Mevcut saati ve tarihi gosterir.

UsB Bir USB kablosu bagliyken gorintilenir. Bir USB kablosu takiliysa ve bu
gosterge durum gubugunda goérintilenmiyorsa, USB kablosu tamamen
takil degildir. USB kablosunun tamamen itilmis oldugundan ve baglanti
noktasiyla tam temas halinde oldugundan emin olun.

lletkenlik Sensor suyun disindaysa ve pil simgesinin yaninda iletken olmayan, mavi
bir halka goriinlirse. Sensor suda ise ve gegirgense, gosterge diiz mavi
dairedir.

Pil Bes cubuklu bir grafik, pildeki sarj seviyesini gosterir.

Dosya erigimi Olgiim cihazi bir dosyaya eristiginde gériintlenir.

Otomatik sifirlama
derinlik gostergesi

Derinlik sensérii son 30 dakika icinde sifirlanmigsa, Iletkenlik gdstergesinin
yaninda sabit yesil renkte bir daire gértnur. Derinlik sensérii son
30 dakikada sifiranmamigsa, bu gosterge kirmizi renkte yanar.
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5.3 Navigasyon ve Ana Menii

Segilen bir meni segenegi veya deger ekranda gorintulenirse, dogrulamak icin OK (Tamam) tusuna
basin. Varsa ilave ekranlari ve segenekleri goruintilemek igin More (Dider) secenegini belirleyip OK
(Tamam) digmesine basin. Bir alt meniden Main Menu'ye (Ana Men() gitmek igin Main Menu
digmesine basin.

Not: Olgiim cihazina bir sensér baglanmadikga, bazi islemler tamamlanamaz. Bir sensér takili olmadiginda bu
islemler denenirse, ekranda bir hata mesaji gériintiilenir. Bir sensér takip islemi tekrar deneyin.

1. Real time (Gergcek Zamanli)—Gergek zamanli hiz ve derinlik bilgilerini almak igin bu segenegi
belirleyin. (Derinlik 6zellikli sensor, derinligi okumak igin gereklidir). Yalniz hiz igceren sensorler
icin Real Time (Gergek Zamanli) ekranina bir 6rnek Sekil 8'de gosterilmistir. Hem hiz hem derinlik
iceren sensorler igin gergek zamanli ekranlar Sekil 9'de gosterilmistir. Gosterilen bilgi ve
seceneklerin bigimi kullanilan sensorlerin tipine gore degisir. Real Time (Gergek Zamanli)
modunda, Quick Jump (Hizli Gegis) tusu Gergek Zamanli bilgilerin dijital ve grafik gérintimleri
arasinda gegis yapar. Hiz, sabit slre ortalama suresine gore FPA filtre modunda glincellestirilir.
RC filtre modunda, hiz 250 ms'de bir ekranda suirekli glincellestirilir.

Secgenek Aciklama

Capture (Yakala) Bellekte gosterilen derinlik ve hiz bilgilerini saklar. Gli¢ dongusi
tamamlanana kadar bilgiler kaydedilir, bellek, gegici olmayan gergek
zamanli bir dosyaya kaydedilir veya kullanici gergek zaman modundan
cikar.

Save (Kaydet) Gegici bellekteki yakalanmig 6lgimleri gegici olmayan gergek zamanli bir
dosyaya kaydeder. Dosya sayisi olasi maksimum dosya sayisindan
fazlaysa, mesaj goruntulenir. Dosyalar sekmeyle ayrilmis (.tsv) bigimde
saklanir.

Done (Bitti) veya Gergek zamanli moddan gikarak Ana Menlye doner. Gegici bellekte
OK (Tamam) kaydedilmemis bilgiler varsa, bir onay mesaji kullanicidan verileri
kaydetmeden ¢ikmayi onaylamasini ister.

Acik Gegici bellek arabelleginden yakalanan dlgtimleri siler. Kullanici, Clear Last
(Sonuncuyu Sil), Clear All (Timunu Sil) veya Cancel (Iptal) segeneklerinden
birini secebilir.

Kurulum Kullanicinin ana filtre parametrelerini degistirmesini ve Maximum Depth
(Maksimum Derinlik) sensori konumlandirma 6zelligini etkinlestirip
programlamasini saglar. Maximum Depth (Maksimum Derinlik) 6zelligi,
kullanicinin derinlik 6lgimu igin sistem parametrelerini Real Time (Gergek
Zamanlh) moduna girmesini saglar. Kullanici, bir cetvel élgimuyle dogrudan
(manuel) veya derinlik 6lgimiyle (otomatik) dolayh sekilde alinan
maksimum derinlik degerini girmeyi segebilir. Her iki yontem de Maximum
Depth (Maksimum Derinlik)sensorii konumlandirma 6zellidini etkinlestirir.

Otomatik mod kurulumunda, kullanici kanalin altindan sensér montajinin
altina kadar olan mesafeyi (ofset) dogrudan girer. Kurulum araylzl, sensor
ve ofset tarafindan getirilen mevcut derinlik degerini sirekli olarak gosterir.
Olgiim cihazi, OK (Tamam) diigmesine basildiginda bu degeri Maksimum
Derinlik olarak kaydeder. Tum diger durumlarda, gérintilenen derinlik
degerleri ofseti icermez.

Maximum Depth (Maksimum Derinlik) 6zelligi, hiz arti derinlik iceren bir
sensor gerektirir.

Files (Dosyalar) Gegici olmayan bellekte saklanan her bir gercek zamanli dosyanin 6zetini
veya View gérintuler. Dosyalar tek tek gértntulenebilir ve silinebilir.
(Goriiniim)
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Sekil 8 Gergek zamanh ekran

FHOS0 074616 06082012 Us3 @

Real-Time

Profiler
Setup

Diagnostics

FH950 07:46:16 06.08.2012 USB @ fIIIT

Velocity (ft/s) FPA, t=10s
Progress: 32% File: 1/3
]
Capture Clear
Save Setup

Sekil 9 Derinlik iceren sensor igin gergek zamanli tarama

2. Profiler— (Profil olugturucu) Akis veya kanal hiz élgiimleri gergeklestirmek icin bu secenegi
belirleyin. Kullanici girisi gerektiginde, 6lcim cihazi istem gorintiler. Kalan bellegin yizdesi,
%1 ¢ozUnrlik olarak verilir. Profiller hakkinda daha fazla bilgi icin kilavuzun genisletiimis

versiyonuna bakin.

FH350  07:46:16 06.08.2012 USEee (m|
Yelocity (ft/s) FPA, =10 s
0.09

Progress: 75%
Depth (ft)
0.37
I ]
Capture Clear
Save Setup

Secgenek Aciklama

Stream (Akis) Bu segenek, bir akis veya akis kanali igin profil olusturmak Gzere kullanihr.
Mid-section (Orta kisim) veya Mean-section (Ortalama kisim) yontemleri igin
ISO 748 veya USGS standartlarina gore toplam bosalimi hesaplamak igin hiz

Olgimleri gerceklestirin.

Kanal Bu segenek, bir kanal igin profil olusturmak tzere kullanilr.




Segenek Aciklama

Files (Dosyalar) Bu segenek, kayitli dosyalari goruntilemek veya silmek igin kullanilir.

Kurulum

Dosyalar ayni anda veya tek tek silinebilir.

Bu secenek filtre parametreleri ayarlarini ve Maximum Depth (Maksimum
Derinlik) 6zelligini kurmak veya ayarlarini degistirmek igin kullanilir.

3. Set up—(Kurulum) Genel sistem ayarlarini ve tercihlerini degistirmek igin bu segenegi belirleyin.

Segenek

Velocity
calibration (Hiz
kalibrasyonu)

Filter parameters
(Parametre
filtreleme)

Islak/kuru esigi

Otomatik
sifirlama derinligi

EMI

Saat

Aciklama

Sensori kalibre eder. Fabrika kalibrasyonuna bir alan ofseti ekler. Daha
fazla bilgi igin kilavuzun genisletilmis versiyonunda ek kismina bakin.

Bir veri alma filtresi uygular (Ana filtre veya On filtre). Kullanici filtre
parametrelerini segebilir.

Ana filtre

Fixed Period Averaging (FPA) (Sabit Sure Ortalamasi)—Sabit Sire
Ortalamasi, verileri kullanici tarafindan segilebilir sabit bir stire boyunca
ortalar (1 ila 480 saniye). Varsayilan deger 10 saniyedir. FPA degeri

5 ise, ekranda gosterilen hiz degeri 5 saniyede bir glincellenir.

RCA time constant (RCA sire sabiti)—RC filtresi, filtre algoritmasinda
segcili bir stre sabiti kullanmak suretiyle turbulansi dizeltmeye yardim
eder. Bu mod, 6rnegin yaygin 0,9 x Vmax profil yonteminde maksimum
hizi ararken faydalidir. Yiksek RC filtre sure sabitleri daha yliksek
dlzeltme derecesi saglar. Sure sabiti, varsayilan deger 6 olacak sekilde,
2 ila 20 saniye olarak ayarlanabilir. 1 sire sabitinde, filtre, nihai degerin
yaklasik %60'in1 kabul eder. 5 sure sabitinde, filtre, nihai dederin
%99,9'unu kabul eder. Boylelikle, RC degeri 2 olarak ayarlanirsa, nihai
deger 10 saniye sonra goruntulenir.

On filtre

Median filter (Orta filtre)—Filtre islemi sensérde gergeklestirilir. Ozellik
devre disgi birakilabilir. Ancak 6nerilen (varsayilan) deger 5'tir. Bu degeri
girmek veya degistirmek igin bu 6zelligi etkinlestirin.

Islak ve kuru kosullar icin sensér daldirma esigini ayarlar. Varsayilan deger
%20'dir. Daha fazla bilgi igin kilavuzun genisletilmis versiyonunda ek
kismina bakin.

Auto Zero (Otomatik Sifirlama) 6zelligini Agar veya Kapatir.

On (Agik) olarak ayarlandiginda, sensér sudan ¢ikarilip hava ile temas
ettiginde cihaz bir hava kalibrasyonu gergeklestirir. Hava kalibrasyonu
gercgeklestirmek igin, cihaz sensori otomatik olarak sifirlar.

Off (Kapali) olarak ayarlandiginda, kullanici senséri manuel olarak
sifirlayabilir. Bunu yapmak icin sensori akistan gikarin, Quick Jump (Hizl
Gegis) tusuna bes saniye sireyle basili tutun.

Sensor 30 dakika sureyle akista kaldiginda, sag Ust kosedeki yesil daire
yesilden kirmiziya doner. Bu, kullaniciya sensorii gikarmak ve sifilamak
i¢in bir uyaridir.

Ortam guriltu rejeksiyonu igin yerel hat frekansini 50 Hz veya 60 Hz
(Varsayilan) olarak ayarlar.

Tasinabilir 8lglim cihazinin tarihini ve saatini 24 saat bigiminde ayarlar. Giin
1Isigindan yararlanma uygulamasi desteklenmez.
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Secgenek Aciklama
usB USB modunu belirler.

» Mass Storage (Toplu Depolama) (varsayilan)—Bu mod, sadece bellek
cubugu veya sabit disk gibi calisir. Dosyalar salt okunurdur.

* CDC—Bu mod iriin yazilimini glincellestirmek igin kullanilir.

Dil Menlilerde kullanilan dili seger.

Birimler Uniteleri hiz, akis ve derinlik olgiimleri icin ayarlar. Segenekler Metric
(Metrik) veya English (Ingilizce) (Varsayilan) seklindedir.

Cagn Cihazi On (Agik) (Varsayilan) veya Off (Kapali). On (Agik) konuma getirilirse
6lguim cihazi asagidaki durumlarda sesli uyari verir:

» Sensor, gegerli profil yontemi igin dogru derinlikte oldugunda.

 Profiler (profil olugturucu) modunda 6l¢iim siresinin %95'i
tamamlandiginda.

* Herhangi bir mentde etkin olmayan bir digmeye basildiginda.

Bu 6zellik yalniz istege bagh derinlik sensérinde kullanilabilir.

Akig Acik su segmenti icin akis hesaplama yontemini seger (yalniz akis

hesaplamasi profilleri). Segenekler Mean-section (Ortalama kisim) veya Mid-section
(Orta kisim) seklindedir. Daha fazla bilgi igin kilavuzun genisletilmis
versiyonunda ek kismina bakin.

Istasyon Girii + Fixed (Sabit}—Operator, dlclimler icin akis genisligini ve istasyon
sayisini girer. Olciim cihaz, istasyon dikeyleri arasinda kesiti esit
mesafelere ayirir.

* Non-fixed (Sabit olmayan) (Varsayilan)—Operatdr, istasyon dikeyleri
arasindaki mesafeyi secer. Operatoriin tikaniklik ve diger kisitlamalari
kesite dahil etmesini sadlayacag: i¢in, bu daha yaygin kullanilan
secgenektir.

» Fixed (Sabit) veya Non-fixed (Sabit Olmayan) - Operator, derinlik
dlciimleri igin referans diizlemi seger. Degerler: Top (Ust) veya Bottom
(Alt).

Varsayilanlari Tum 6lgim cihazi segeneklerini varsayilan fabrika degerlerine ayarlar.
yeniden yiikle

4. Diagnostics (Tanilama)— Olgiim cihazi veya takili sensérdeki sorunlari gidermek icin bu
secenegi belirleyin. Diagnostics (Tanilama) segcenekleri hakkinda daha fazla bilgi igin bkz.
Tanilama sayfa 197.

Bolim 6 Baslatma ve kendi kendine test

Kimyasal veya biyolojik tehlikeler. Bu cihaz, kamu saghgi, kamu guvenligi, yiyecek ve
icecek Uretimi veya islemesi ile ilgili yasal sinirlamalarin ve takip gereksinimlerinin s6z
konusu oldugu bir aritma iglemi ve/veya kimyasal besleme sistemini izlemek igin
kullanihyorsa yururlukteki tim yénetmelikler hakkinda bilgi sahibi olmak ve bunlara
uymak ve cihazin arizalanmasi durumunda yurirlikteki ydnetmeliklere uyum igin ilgili
alanda yeterli ve uygun mekanizmalarin bulunmasini saglamak bu cihazin kullanicisinin
sorumlulugundadir.
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Yangin ve patlama tehlikeleri. Cihazi dogrudan gilines 1s1§1 altinda, bir 1s1 kaynaginin
yakininda veya yuksek sicaklik iceren ortamlarda (6rneg@in dogrudan giines 1s1d1 altindaki
kapali bir aracin iginde) kullanmayin veya saklamayin. Bu énlemin alinamamasi pilin agiri
Isinmasina ve yangin veya patlamaya neden olabilir.

Pil élgiim cihazina takilmal ve kullanimdan 6nce sarj edilmelidir. Pil kurulumu ve degisimi hakkinda
daha fazla bilgi igin bkz. Pili takma sayfa 187. Pili degistirme hakkinda bilgi igin bkz. Pilin sarj
edilmesi sayfa 188.

Not: Pil sarj olurken 6l¢iim cihazi ¢alismaz.

1. Sesli bir uyari duyulana dek 6lglim cihazinin gii¢ digmesine basin.
Olgiim cihazi kendi kendine test gergeklestirir ve ekran sonucu gésterir. Olgiim cihazi kendi
kendine testte basarisiz olursa, ekranda basarisiz olan parametrenin yaninda FAIL (Basarisiz)
ibaresi gorlinir. Sensoér basarisiz olursa, varsa bagka bir sensor takin.

2. Kendi kendine test tamamlandiginda, Main Menu'ye (Ana Menu) donmek icin OK (Tamam)
digmesine basin.

3. Olglim cihazini kapatmak igin giic diigmesine tekrar basin. Confirmation (Onay) ekraninda Yes
(Evet) segenegini belirleyin ve OK (Tamam) digmesine basin.
Tasinabilir 6lgim cihazi yanit vermezse glicu zorla kapatmak igin glic digmesine 3 saniyeden
uzun bir siire basin. Normal ¢alisma sirasinda veya dosya erigim simgesi goruinir durumdayken
glicu zorla kapatmayin.

6.1 Cihaz kendi kendine testi

Olgiim cihazi, agildiginda bir kendi kendine tanilama testi gerceklestirir. Kendi kendine test
tamamlandiginda, ekran kendi kendine test sonuglarini gérintiler. Main Menu'ye (Ana Men() gitmek
icin OK (Tamam) digmesine basin.

Olgiim cihazi kendi kendine testte basarisiz olursa, ekranda s6z konusu parametrenin yaninda FAIL
(Basarisiz) ibaresi gorlinlr. Sensor basarisiz olursa, varsa baska bir sensor takin.

6.2 Uyku modu

Olgiim cihazinin arka 11§ 30 saniyelik hareketsizlikten sonra kararir ve 60 saniyelik hareketsizlikten
sonra uyku moduna geger. Olglim cihazi gercek zaman modunda ise veya 6lgim yaparken bu
islemler gerceklesmez. 30 dakika uyku modunda kaldiktan sonra, 6l¢iim cihazi kapanir.

Uyku modunu iptal etmek igin herhangi bir tusa basin. Ekran parlakligi normal seviyeye doner ve tim
tuslar normal iglevlerine déner.

Bolum 7 Bakim

7.1 Sensoriin temizlenmesi

kullanilan kimyasallara uygun tim kisisel koruma ekipmanlarini kullanin. Glvenlik
protokolleri igin mevcut glvenlik veri sayfalarina (MSDS/SDS) basvurun.

ff Kimyasal maddelere maruz kalma tehlikesi. Laboratuvar givenlik talimatlarina uyun ve

Kumlu veya ¢amurlu su yollarinda kullandiktan sonra akista beklenmedik artis veya azalma ya da
seviye degisimleri olursa sensori degistirin.

Yogun kontaminasyon durumunda, kontaminasyonun kolay giderilmesini saglamak igin sensoéru
birka¢ dakika sureyle temiz suya daldirin.

Sensori temizlemeden dnce 6lgim cihazindan gikarin. Sensoriu temizlemek igin yalniz Tablo 3
béliminde kabul edilebilir olarak listelenen gozeltileri kullanin. Basing hidresi (6rn. hiz ve derinlik
sensorleri) olan sensorlerde, basing hiicresi bélme deliklerinin yikandigindan ve kontaminasyon
icermediginden emin olun. Sensoéri aksama yeniden takmadan 6nce temiz suyla yikayin.

196 Tirkce



Tablo 3 Uygun olan ve olmayan temizleme soliisyonlari

Uygun Kullanmayin
Bulasik deterjani ve su Konsantre gamasir suyu
Cam temizleyici Gazyagi
izopropil alkol Benzin
Aromatik hidrokarbonlar

7.2 Cihazin temizlenmesi

N =

@

Olgiim cihazinin enerjisini kesmek igin glic diigmesine basin.

Olgiim cihazinin digini temizlemek igin temiz, nemli bir bez kullanin. Gerekirse suyu yumusak bir
deterjanla karistirin.

Olgiim cihazinin disini temiz bir bezle kurulayin. Olgiim cihazini tekrar agmadan énce tamamen
kurumasini bekleyin.
Not: Ekrani temizlemek icin kagit bazli bezler kullanmayin. Bu tiir bir bez, ekrana hasar verebilir.

7.3 Pilin degistirilmesi

Yangin ve patlama tehlikesi. Bu ekipmanda, elektrik akimi olmasa dahi alev alarak
yangina veya patlamaya sebebiyet verebilen yiiksek enerjili lityum pil yer alir. Cihaz
muhafazasinin sagladigi giivenligi korumak igin cihaz muhafazasinin kapaklari, verilen
donanim kullanilarak takilmali ve sabitlenmelidir.

> P

) Patlama ve yangin tehlikesi. Bagka pil kullanimina izin veriimez. Sadece cihaz Ureticisi
\M tarafindan verilen pilleri kullanin.

Pil sarj olmamaya basladiginda pili degistirin.
Not: Cihazin onarim veya bakim igin fabrikaya génderilmesi gerekirse géndermeden 6nce pili gikarin ve koruyucu

bir kutuya koyun.

1. Gucl kapall konuma getirin.

2. Pili gikarin. Bkz. Pili takma sayfa 187.

3. Pili yerel, bolgesel ve ulusal ydnetmeliklere uygun olarak bertaraf edin.
4. Yeni pili ayni yere ve ayni yonde takin. Bkz. Pili takma sayfa 187.

o o

Sadece cihaz Ureticisi tarafindan verilen pilleri kullanin.
Pil kapagini takin. Koruma derecesini saglamak icin kapagin guvenli oldugundan emin olun.
Gerekirse pili sarj edin. Bkz. Pilin sarj edilmesi sayfa 188.

Boliim 8 Sorun giderme

8.1 Tanilama

Olgiim cihazi bilgilerini gériintiilemek ve Tablo 4 kismindaki tanilama testlerini gerceklestirmek igin
Main Menu (Ana Meni) iginde Dagnostics (Tanilama) segenegini isaretleyin.
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Tablo 4 Olgiim cihazi tanilama iglemleri

Segenek

Aciklama

About (Hakkinda)

Olgiim cihazi ve sensér hakkinda bilgi gériintiiler. Seri numarasi ve (iriin
yazilmi striminud kapsar.

Delete files (Dosyalari
sil)

Yeni dlglimlere yer agmak igin bellekteki tim dosyalar siler. Bu segenek
isaretlenmeden 6nce verilerin PC'ye yiklendiginden emin olun. Dosya
silindikten sonra sistem bellegi otomatik olarak yeniden bigimlendirir.

Sensor

Sensor hakkinda tanilama bilgilerini gériintiler.

Oto test

Olgiim cihazinin kendi kendine tanilama testi gergeklestirmesini saglar.

Tus takimi testi

Dugmenin g¢alistigindan emin olmak i¢in herhangi bir digmeyi test eder.

Ekran testi

Ekranin galigtiindan emin olmak icin ekran testi gerceklestirir.

Olay Ginligi

Kullanicinin olay giinliguni gérmesini, silmesini veya disa aktarmasini
saglar. USB toplu depolama araciligiyla igerigi erisilebilir dosya olarak
kullanilabilir kilmak igin olay gunliginl disari aktarir. Bu segenek temel

olarak fabrika hizmetlerince kullanilr.

8.2 Sorun giderme hatalari

Olgiim cihazi ve sensér, kullanici tarafindan servis yapilabilecek parcalar icermez. Listelenen hatalar
ve mesajlar igin, dizeltici faaliyeti deneyin.

Sorun diizelmezse veya listede olmayan bir sorun meydana gelirse, Ureticiyle bagdlanti kurun.

Mesaj veya sorun

Cozim

Sensor bagh degil

Bir sensdr takip islemi tekrar deneyin.

Deger aralik digi

Olgiim parametrelerini degistirip farkli bir deger girin, ardindan
islemi tekrar deneyin.

Sensor verilerinin hatali veya
yanhs oldugu biliniyor

Sensorl temizleyip test edin.

Sensor taninmiyor

Sensor baglantisini kontrol edin. Baglanti noktasindaki kilitteme
somununun siki oldugundan emin olun (yalniz parmakla sikin).

Ekran karanliktir veya gérinmez
durumdadir

Tus takiminda bir tusa basin.

Veriler mevcut degildir veya
verilere erigsim midmkin degildir

USB secgeneginin (Ana MenUl) Mass Storage (Toplu Depolama)
olarak ayarlandigindan emin olun.

Olgiim cihazi yanit vermiyor

Gl¢ diigmesine en az 3 saniye basili tutun. Bu 6lglim cihazini
kapatir. Olgiim cihazini tekrar agin.

Not: Normal ¢alisma sirasinda veya dosya erisim simgesi ekranda goriintirken,
cihazi kapatmak igin bu yontemi kullanmayin.
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Vsebina
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na strani 210

Spletna navodila za uporabo na strani 199
Specifikacije na strani 199

Splosni podatki na strani 201

Namestitev na strani 206

Uporabniski vmesnik in pomikanje

6 Zagon in samopreizkus na strani 215
7 VzdrZevanje na strani 216
8 Odpravljanje tezav na strani 217

Razdelek 1 Spletna navodila za uporabo

Ta osnovna navodila za uporabo vsebujejo manj informacij, kot jih vsebujejo navodila za uporabo, ki
S0 na voljo na spletnem mestu proizvajalca.

Razdelek 2 Specifikacije

Pridrzana pravica do spremembe tehni¢nih podatkov brez predhodnega obvestila.

2.1 Specifikacija senzorja

Tehniéni podatki

Podrobnosti

Meritev hitrosti

Nacin

Elektromagnetna

Obmocje

0 do 6,09 m/s (0 do 20 &evljev/s)

Minimalna globina vode

3,18 cm (1,25 palca)

Tocnost +2 % za meritve +0,015 m/s (+0,05 Cevlja/s) 0 do 3,04 m/s (0 do
10 Cevljev/s); + 4 % za meritve 3,04 do 4,87 m/s (10 do 16 Cevljev/s)
Lodljivost 0 =< vrednost < 10: 3 decimalna mesta; 10 < vrednost < 100: 2 decimalni

mesti; 100 < vrednost < 1000: 1 decimalno mesto; value = 1000:
0 decimalnih mest

Nic¢elna stabilnost

+0,015 m/s (0,05 Cevlja/s)

Material

ABS, polnjen s steklom

Zascita ohisja

IP 68

Dimenzije (D x S x V)

11,9x 4,3 x 6,3 cm (4,7 x 1,7 x 2,5 palca)

Material kabla

Qvit s poliuretanom

Dolzine kablov

2,6,1,12,2in 30,5 m (6,5, 20, 40 in 100 ft)

Depth measurement (Meritev globine)

Nacin

Vrsta opne: absolutni tlak s kalibracijo v eni tocki

Natancnost (stati¢na)

Vecdja od tega: +2 % odcitka ali £0,015 m. Temperatura v stalnem stanju
in stati¢na nepreto¢na voda.

Obmocdje

3,05m

Lodljivost

0 < vrednost < 10: 3 decimalna mesta; 10 < vrednost < 100: 2 decimalni
mesti; 100 < vrednost < 1000: 1 decimalno mesto; value = 1000:
0 decimalnih mest
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2.2 Tehniéni podatki prenosnega merilnika

Tehnicni podatki

Podrobnosti

Stopnja onesnazevanja

2

Razred zascite

Temperatura za polnjenje

0 do 40 °C (32 do 104 °F)

Delovna temperatura

~20 do 55 °C (-4 do 131 °F)

Temperatura skladiS¢enja

~20 do 60 °C (-4 do 140 °F )

Zascita ohigja

1P67

Prikaz stanja baterije

Paliéni grafikon s petimi pali¢icami

Vrsta baterije

Litij-ionska baterija za polnjenje; 3,6 V; 5,0 Ah; 18 Wh

Zivljenjska doba baterije

18 ur naporne dnevne uporabe; 20 °C (68 °F)

Polnilnik baterije

Zunanji napajalni adapter, energetska ucinkovitost VI; 100-240 V (AC);
50-60 Hz; vhod 0,5 A; 12 V (DC); izhod 1,25 A

Dimenzije (D x S x V)

21,8x9,3x5,3cm (8,6 x 3,7 x 2,1 palca)

Konektor USB

Tip Mini-B, 5 noZic, €e je pokrit ustreza standardu IP67

Material

Polikarbonat s prevleko iz termoplasticnega elastomera

2.3 Uporabniski vmesnik in tehni¢ni podatki

Tehnicni podatki

Podrobnosti

Prikaz grafike

Barvni, LCD 3,5" QVGA, neodseven (berljiv na neposredni son¢ni
svetlobi)

Lodljivost meritev

0 < vrednost < 10: 3 decimalna mesta; 10 < vrednost < 100:
2 decimalni mesti; 100 < vrednost < 1000: 1 decimalno mesto; value
2 1000: 0 decimalnih mest

Tipkovnica

Alfanumeri¢ne tipke

Nacini delovanja

Realnoc¢asovno, profiliranje

Vrste profilov

Vodotok, cev

Oblike cevi

Krozna, pravokotna, trapezoidna, 2/3 jajca, obrnjena 2/3 jajca

Vnosi toka

Fiksne, spremenljive postaje

ZmanjSevanje Suma

Izbirno, 50 Hz ali 60 Hz

Merske enote

Hitrost: ft/s, m/s, cm/s, mm/s

Pretok: ft3/sec, milijonov gal/dan, gal/dan, gal/min, m3/s, m3/min,
m3/uro, m3/dan, litrov/s, litrov/min

Globina: in. (palci), ft (€evlji), m, cm, mm

Izracun pretoka

Metoda povpre¢nega odseka ali metoda sredinskega odseka

1 Definirano kot 30 minut za namestitev, $est enournih obdobij neprestane uporabe z aktivnim
senzorjem in zaslonom pri najvecji svetlosti, 30 minut mirovanja med posameznim obdobjem
uporabe, prenos podatkov in izklop.
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Tehniéni podatki Podrobnosti

Diagnostics (Diagnostika) Samopreizkus, tipkovnica, zaslon, dnevnik dogodkov

Metode profiliranja cevi 0,9 x Vmax, 0,2/0,4/0,8, integracija hitrosti in nivoja, 2D

Metode profiliranja 1,2, 3, 4, 5 in 6-to¢kovna (metoda za hitrost — USGS in 1SO), 2-

vodotokov to¢kovna metoda KREPS, 1-to¢kovna metoda za povrsino, 1- in 2-
tockovna metoda za led

Vrste datotek Realno¢asovno, profiliranje, dnevnik dogodkov

Jeziki angles¢ina, francos$c¢ina, Spanscina, nemscina, italijanscina,

nizozems&c¢ina, danscina, Svedscina, kitajs¢ina, poljscina,
japon&c¢ina, korej$¢ina, portugal$cina, slovascina, ruscina,
madzars¢ina, bolgarscina, romunééina, ¢escina, turscina, finscina,
grscina

2.4 Splosni tehni¢ni podatki

Tehnicni podatki Podrobnosti

Najvedje Stevilo datotek v realnem €asu | 50, vsaka z do 75 odcitavanji uporabnika.

Firmware [vdelana programska oprema] | Senzor in prenosni merilnik lahko nadgradite kar na
terenu prek USB

Razdelek 3 Splosni podatki

V nobenem primeru proizvajalec ne prevzema odgovornosti za neposredno, posredno, posebno,
nezgodno ali posledi¢no Skodo, nastalo zaradi kakrSnekoli napake ali izpusta v teh navodilih.
Proizvajalec si pridrzuje pravico do sprememb v navodilih in izdelku, ki ga opisuje, brez
vnaprejSnjega obvestila. Prenovljene razliice najdete na proizvajalCevi spletni strani.

3.1 Varnostni napotki

Proizvajalec ne odgovarja za Skodo, ki bi nastala kot posledica napacne aplikacije ali uporabe tega
izdelka, kar med drugim zajema neposredno, naklju¢no in poslediéno $kodo, in zavra¢a odgovornost
za vso Skodo v najvecji meri, dovoljeni z zadevno zakonodajo. Uporabnik je v celoti odgovoren za
prepoznavo tveganj, ki jih predstavljajo kriticne aplikacije, in namestitev ustreznih mehanizmov za
za$¢ito procesov med potencialno okvaro opreme.

Se pred razpakiranjem, zagonom ali delovanjem te naprave v celoti preberite priloZena navodila. Se
posebej upostevajte vse napotke o nevarnostih in varnostne napotke. V nasprotnem primeru obstaja
nevarnost hudih poSkodb uporabnika oz. Skode na opremi.

Zascita te opreme mora biti brezhibna. Uporabljajte in namesS¢ajte jo izklju¢no tako, kot je navedeno
v tem priro¢niku.

3.1.1 Uporaba varnostnih informacij
ANEVARNOST

Oznacuje mozno ali neposredno nevarno situacijo, ki lahko povzro¢i smrt ali hude poskodbe.

Oznacuje mozno ali neposredno nevarno situacijo, ki lahko privede do hude poskodbe ali povzrodi
smrt, e se ji ne izognete.

APREVIDNO

Oznacduje mozno nevarno situacijo, ki lahko povzro¢i manj$e ali srednje tezke po$kodbe.
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OPOMBA

Oznacuje situacijo, ki lahko, ¢e se ji ne izognete, povzroci poSkodbe instrumenta. Informacija, ki
zahteva posebno pozornost.

3.1.2 Opozorilne oznake

Upostevajte vse oznake in tablice, ki so nahajajo na napravi. Neupostevanje tega lahko privede do
telesnih poskodb ali poskodb naprave. Simbol na merilni napravi se nana$a na navodila s

simbolu, da se izognete poskodbam. Ce se nahajajo na napravi, za informacije o

To je varnostni opozorilni simbol. UpoStevajte vsa varnostna sporodila, ki sledijo temu
A delovanju ali varnosti glejte navodila za uporabo.

Ta simbol kaze na prisotnost naprav, ki so obCutljive na elektrostati¢no razelektritev
(ESD), in opozarja na to, da morate z ustreznimi ukrepi prepreciti nastanek Skode in

A
M poskodb opreme.

Elektricne opreme, oznacene s tem simbolom, v EU ni dovoljeno odlagati v domacih ali
javnih sistemih za odstranjevanje odpadkov. Staro ali izrabljeno opremo vrnite
proizvajalcu, ki jo mora odstraniti brez stroSkov za uporabnika.

3.1.3 Skladnost in potrdila

APREVIDNO

Oprema ni namenjena za uporabo v stanovanjskem okolju in v takem okolju morda ne bo dovolj
zascitena pred radijskim sprejemom.

Pravilnik za opremo, ki povzroéa motnje (Kanada), ICES-003, razred A:
Zapiske o opravljenih preizkusih hrani proizvajalec.

Digitalna naprava razreda A izpolnjuje vse zahteve kanadskega pravilnika glede opreme, ki povzro¢a
motnje.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

FCC del 15, omejitve razreda "A"

Zapiske o opravljenih preizkusih hrani proizvajalec. Ta naprava je skladna s 15. delom pravil FCC.
Delovanje mora ustrezati naslednjima pogojema:

1. Oprema lahko ne sme povzro€ati Skodljivih moten;.

2. Oprema mora sprejeti katerokoli sprejeto motnjo, vklju¢no z motnjo, ki jo lahko povzroc&i nezeleno
delovanije.

Spremembe ali prilagoditve opreme, ki jih izrecno ne odobri oseba, odgovorna za zagotavljanje
skladnosti, lahko razveljavijo uporabnikovo pravico do uporabe te naprave. Oprema je bila
preizkuSena in je preverjeno skladna z omejitvami za digitalne naprave razreda A glede na 15. del
pravil FCC. Te omejitve omogocajo zas¢ito pred Skodljivim sevanjem, ko se naprava uporablja v
komercialnem okolju. Ta oprema ustvarja, uporablja in lahko oddaja radiofrekvenéno energijo. Ce ni
namescena ali uporabljena v skladu s priroénikom z navodili, lahko povzro¢a $kodljive motnje pri
radijski komunikaciji. Uporaba te opreme v bivalnem okolju verjetno povzro¢a skodljive motnje, zato
mora uporabnik motnje na lastne stroSke odpraviti. Za zmanj$anje teZav z motnjami lahko uporabite
naslednje tehnike:

1. Odklopite opremo iz vira napajanja, da preverite, ali je to vzrok motnje.

2. Ce je oprema priklju¢ena na enako vtiénico kot naprava z motnjami, jo prikljudite na drugo
vtiénico.

3. Opremo umaknite stran od opreme, ki dobiva motnje.
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4. Prestavite anteno naprave, ki prejema motnje.
5. Poskusite kombinacijo zgornjih moznosti.

3.2 Pregled izdelka

Prenosni sistem za merjenje hitrosti se uporablja na terenu, v laboratoriju in v mestih. S tem
sistemom lahko merite turbulentne, hrupne in Sibke pretoke.

Ko senzor potopite v teko€o vodo, magnetno polje okoli senzorja ustvari napetost, ki je sorazmerna s
hitrostjo pretoka. To amplitudo napetosti, ki predstavlja hitrost vodnega toka okoli senzorja, zaznajo
elektrode v senzorju, obdela pa jih mikroprocesor v senzorju. Obdelan signal se v digitalni obliki
prenese po kablu senzorja do prenosnega merilnika, informacije pa se prikazejo zaslonu merilnika.
Sistem vklju€uje prenosni merilnik, senzor s kablom ter dodatno opremo.

Merilnik in senzor pridobivata informacije o hitrosti v ceveh in vodotokih. Te meritve so pomembne za
kalibracijo mestnih kanalizacij, pa tudi za ocene vplivov na okolje.

Na voljo sta dve vrsti senzorjev: senzor hitrosti ter senzor hitrosti in globine. Ta priroCnik pokriva obe
vrsti senzorja. Ce se informacije nanasajo na specificno vrsto senzorja, je to navedeno v besedilu.
3.2.1 Pregled sistema

Pregled sestavljenega sistema je prikazan na Slika 1. Za ve¢ informacij glejte dokumentacijo,
prilozeno posameznim komponentam oz. dodatni opremi.
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Slika 1 Sestavljene komponente

veang

Q)

N

1 Prenosni merilnik

5 Prilagodljivi nosilec prenosnega merilnika

Naprava za zaklep/sprostitev viSine senzorja

6 Sestavljanje senzorja

Drog za bredenje z zgornjo namestitvijo
(dodatna oprema)

7 Smer toka

4 Kabel senzorja

3.2.2 Pregled senzorja

Slika 2 prikazuje glavne komponente senzorja. Navodila za names¢anje senzorja na standardni drog,
drog z zgornjo namestitvijo, drog za bredenje so prilozena dodatni opremi.
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Slika 2 Sestavni deli senzorja

1 Elektrode senzorja

5 Tlacna celica (senzorji z opcijo za globino)

2 OhiSje senzorja

6 Senzor z opcijo za globino

3 \Vitika¢ za priklop senzorja

4 Kirilni vijak za pritrditev senzorja

7 Senzor brez opcije za globino

3.2.3 Pregled merilnika
Slika 3 prikazuje znacilnosti merilnika.

Slika 3 Sestavni deli merilnika

Vrata USB 2

Navoj za prilagodljivi nosilec merilnika

Tipkovnica

Reze za pritrditev traku oz traku z jezkom

Zaslon merilnika

Razsiritvena vrata (ni v uporabi)

Prikljucek za senzor

Pokrov lezis€a za baterije

QW IN| -~

6
7
8 Reza za pascek za okoli vratu (2x)
9
1

0 Prikljuek polnilnika baterije

Baterije ne polnite prek povezave USB.
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3.3 Sestavni deli izdelka

Ce ste kupili celoten sistem, glejte Slika 4 in se prepri¢ajte, da ste prejeli vse sestavne dele. Ce kateri
izmed delov manjka ali je poskodovan, se takoj obrnite na proizvajalca ali prodajnega zastopnika.

Slika 4 Sestavni deli sistema

1 Torbica (z rezo za kabel senzorja) 8 Univerzalni nosilec senzorja
2 Kabel USB s prikljuékom za mini-USB, 1 m 9 Trak z jezkom
(31t)
3 Prilagodijivi nosilec prenosnega merilnika 10 Vrvica
4 Polnilnik baterije, 100—240 V (AC) 11 Prenosni merilnik
5 Senzor 12 Baterija iz litija
6 Dodatni krilni vijaki (4x) 13 Senzor, priklju¢en na merilnik v torbici
7 Krpica za brisanje senzorja

Razdelek 4 Namestitev

4.1 Namestitev senzorja na univerzalni nosilec senzorja

Ce Zelite senzor namestiti na palico, tanj$o od 2,5 cm, uporabite univerzalni nosilec za senzor. Za
pravilno delovanje in natan€ne meritve mora biti sprednji del senzorja obrnjen proti toku navzgor,
elektrode pa v polnem stiku s tokom.

Napotek: Pazite, da na elektrodah senzorja nikoli ni neprevodnih snovi, kot sta olje in mast. Za cis¢enje senzorja
glejte CiS€enje senzorja na strani 216.

1. Sprednji deli senzorja je okrogel in vsebuije tri elektrode. Senzor ima na zadnjem delu pritrdiino
odprtino, na sprednjem pa krilni vijak. Vstavite pritrdilni nastavek na univerzalnem nosilcu v
pritrdilno odprtino na zadnjem delu senzorja. Preverite, ali je pritrdilni nastavek v celoti vstavljen v
pritrdilno odprtino in ali se je krilni vijak ujel z utorom.

2. Zroko privijte krilni vijak.

3. Pomaknite palico s premerom 2,5 cm ali manj skozi objemko univerzalnega nosilca za senzor.
Privijte objemko.

Napotek: Navodila za namestitev senzorja na drog za bredenje s standardno ali zgornjo namestitvijo so
priloZena dodatni opremi.
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4.2 Varnost litijeve baterije

Nevarnost pozara in eksplozije. Litijeve baterije se lahko zaradi zlorabe mo¢no segrejejo,
eksplodirajo ali se vnamejo.

>

Ce je baterija vidno poskodovana, je ne uporabljajte.

Baterije ne uporabljajte, ¢e so bile izpostavljene mocnemu udarcu ali tresenju.

Baterije ne izpostavljajte ognju.

Baterijo hranite pri temperaturah pod 60 °C (140 °F).

Baterijo hranite na suhem mestu, ki ne sme biti izpostavljeno vodi.

Preprecite stik med pozitivnim in negativnim priklju€kom baterij.

Stik z baterijo dovolite samo pooblaséenim osebam.

Baterijo zavrzite v skladu z lokalnimi in drzavnimi predpisi.

Ne uporabljajte in hranite naprave na neposredni soncni svetlobi, blizu vira toplote ali v obmogjih z
visoko temperaturo, kot je npr. zaprto vozilo na neposredni son¢ni svetlobi.

4.3 Vstavljanje baterije

b
Nevarnost pozara in eksplozije. V opremo je vgrajena visokozmogljiva litijeva baterija, ki
se lahko vname in povzroci pozar ali eksplozijo, tudi ¢e ni pod napetostjo. Da ohranite

zas¢ito, ki jo nudi ohi$je instrumenta, morate na ohiSje instrumenta namestiti pokrove in
A@ jih pritrditi s prilozeno opremo.

£ Nevarnost eksplozije in pozara. Nadomes$¢&anje baterij ni dovoljeno. Uporabljajte samo
(W baterije, ki jih dobavi proizvajalec pripomocka.

Vstavite prilozeno baterijo iz litija, kot je prikazano na Slika 5.
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Slika 5 Vstavljanje baterije

4.4 Napolnite baterijo

Napotek: Menjava polnilnikov baterij ni dovoljena. Uporabljajte samo polnilnik, ki je naveden na seznamu delov in
dodatne opreme za napravo. Glejte Nadomestni deli in dodatna oprema v razSirjeni razli¢ici prirocnika.

Pred prvo uporabo popolnoma napolnite baterijo instrumenta s priloZzenim polnilnikom baterije.
Prazna baterija se popolnoma napolni v priblizno 8 urah.

1. Pazite, da je na polnilniku baterije nameS€ena ustrezna vrsta vtikaca.
2. Polnilnik baterije povezite z ozemljeno elektriéno vti€nico.

3. Polnilnik baterije povezite s prikljuckom polnilnika baterije na instrumentu. Glejte Pregled
merilnika na strani 205. Raven napolnjenosti baterije je prikazana na zaslonu.
Ko se baterija polni, okoli napajalne vti¢nice sveti modra lu€. Ko je postopek polnjenja koncan,
modra lu¢ ugasne.
Napotek: Medtem, ko se baterija polni, merilnik ne deluje. Baterija se ne polni prek povezave USB.

4.5 Povezava senzorja z merilnikom
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4.6 Pritrdite trak

Pritrdite trak, ki omogoc€a varno no$enje merilnika okoli vratu.
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4.7 Pritrdite trak z jezkom

Trak z jezkom uporabljajte za pripenjanje dodatnega kabla. Glejte Slika 6.

Slika 6 Pritrdite trak z jezkom

|1 Zanka |2 Pritrditev

Razdelek 5 Uporabniski vmesnik in pomikanje

5.1 Tipkovnica in funkcije tipk

Slika 7 prikazuje tipkovnico merilnika. Tabela 1 prikazuje funkcije posamezne tipke oz. vrste tipke.

Slika 7 Tipkovnica

1 Vklopl/izklop 6 Glavni meni

2 Vredu 7 Pod¢rtaj ali decimalno mesto
3 Pusgici gor in dol 8 Vracalka

4 Hitri skok 9 Alfanumeri¢ne tipke

5 Puscici desno in levo 10 PrejSnji meni
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Tabela 1 Opis tipke

Tipka Opis
Vklop/izklop Vklop in izklop merilnika.
V redu Potrditev vnosa ali oznacene menijske moznosti.

Puscici gor in dol

Premik zaslona navzgor oz. navzdol. Ce je kazalka trenutno na vrhu
0z. na dnu zaslona, se ob pritisku pusc¢ice GOR oz. DOL kazalka
premakne na dno oz. vrh.

Hitri skok

Pri normalnem delovanju ta tipka preklopi na zaslon za izbiro oblike
cevi. V nacinu profiliranja je tipka Quick Jump onemogocena.

Ce je funkcija samodejne nitle onemogodena, drzite to tipko pet
sekund za ro€no nastavitev senzorja globine na niclo.

V nacinu za realni ¢as Hitri skok preklopi med digitalnim pogledom in
pogledom grafikona.

Pus¢ici desno in levo

Premik zaslona desno oz. levo.

Glavni meni

Pomik na Glavni meni iz katerega koli podmenija ali zaslona.

Podcrtaj ali decimalno
mesto

Vnos pod¢rtaja ali decimalnega znaka. V poljih za vnasanje Stevilk ta
tipka samodejno vstavi decimalni znak.

Vracalka

Premik kazalke za eno mesto nazaj.

Alfanumeri¢ne tipke

Vnos ¢&rke ali $tevilke. Crke se vna$ajo v enakem zaporediju, kot
prikazano na tipki. Po 2 sekundah se vneSena vrednost shrani in
kazalka se premakne za eno mesto naprej.

Prejsnji meni

Vrnitev na prejSnji zaslon.

5.2 Statusna vrstica

Na vrhu zaslona je prikazana statusna vrstica. Opisi informacij v statusni vrstici so podani v Tabela 2.

Tabela 2 Indikatorji statusne vrstice

Indikator

Opis

Cas in datum

Prikaz trenutnega €asa in datuma.

usB

Se prikaZe, kadar je prikljugen kabel USB. Ce je kabel USB prikljugen in se
indikator v statusni vrstici ne prikaze, potem kabel USB ni dobro priklju¢en.
Preverite, ali je kabel USB v celoti priklu¢en in ali je v popolnem stiku s
prikljuénimi vrati.

Prevodnost

Ce v senzorju ni vode in ni prevoden, se poleg ikone za baterijo prikaze
moder obro¢. Ce senzor je v vodi in je prevoden, je indikator moder krog.

Baterija

Grafikon s petimi pali¢icami prikazuje stanje napolnjenosti baterije.

Dostop do datotek

Ta indikator je prikazan, ko merilnik dostopa do datoteke.

Indikator samodejne
nicle globine

Ce je bil senzor globine nastavljen na ni¢ v zadnjih 30 minutah, je poleg
indikatorja prevodnosti prikazan zelen krog. Ce senzor globine v zadnjih
30 minutah ni bil nastavljen na ni¢, indikator utripa rdece.
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5.3 Navigacija in glavni meni

Za potrditev izbrane menijske moznosti ali prikazane vrednosti pritisnite OK (V redu). Izberite Ve¢ in
pritisnite OK (V redu) za ogled dodatnih zaslonov in moznosti, ¢e so na voljo. Za vrnitev v Glavni
meni iz katerega koli podmenija pritisnite gumb Glavni meni.

Napotek: Nekaterih moznosti ne morete uporabljati, e na merilnik ni prikljuéen senzor. Ce poskusate te moznosti

uporabiti brez priklju¢enega senzorja, zaslon prikaZe napako. Prikljucite senzor in poskusite znova izvesti isto
moZnost.

1. Real time (v realnem ¢asu) — Izberite to moznost, e Zelite podatke o hitrosti in globini v realnem
¢asu. (Za odcitavanje globine je potreben senzor s funkcijo od¢itavanja globine.) Primer zaslona v
realnem €asu za senzor s hitrostjo je prikazan v Slika 8 Zasloni v realnem €asu tako za senzorje
s hitrostjo kot za senzorje z globino so prikazani v Slika 9. Oblika prikazanih podatkov in mozZnosti
je odvisna od vrste senzorja, ki je uporabljen. V nacinu v realnem €asu Hitri skok preklopi med
digitalnim pogledom in pogledom grafikona podatkov v realnem ¢asu. Hitrost se posodablja v
nacinu filtriranja FPA glede na povprecen ¢as fiksnega obdobja. V nacinu filtriranja RC se hitrost
na zaslonu posodablja nenehno, in sicer vsakih 250 ms.

Moznost Opis

Capture (Zajem) Shrani podatke o globini in hitrosti, prikazane v pomnilniku. Podatki se
shranijo, dokler napajanje traja, se pomnilnik shrani na obstojno
realno¢asovno datoteko ali uporabnik zapusti nacin v realnem €asu.

Save (Shrani) Shrani zajete meritve iz neobstojnega pomnilnika v obstojno
realnoasovno datoteko. Ce Stevilo datotek preseze omejitev, se prikaze
sporocilo. Datoteke se shranijo v obliki vrednosti, lo¢enih z vejico (.tsv).

Done (Konéano) Zapusti nagin v realnem &asu in se vrne v Glavni meni. Ce so na
ali OK (V redu) neobstojnem pomnilniku podatki, se prikaze potrditveno sporocilo za
potrditev izhoda brez shranjevanja podatkov.

Clear (Pogcisti) Pocisti zajete meritve iz neobstojnega zacasnega pomnilnika. Uporabnik
lahko izbere moznosti Clear Last (Pocisti zadnjo), Clear All (Pocisti vse)
ali Cancel (Preklici).

Setup (Nastavitev) Uporabnikom omogoca, da spremenijo glavne parametre filtra in
omogocijo ter programirajo funkcijo pozicioniranja senzorja maksimalne
globine. Funkcija maksimalne globine omogoca uporabniku, da vnese
sistemske parametre za merjenje globine v nacinu v realnem ¢asu.
Uporabnik lahko izbere, ali bo vnesel vrednost maksimalne globine
neposredno z ravnilom (ro€no) ali posredno z meritvijo globine
(samodejno). Oba nac¢ina omogoc¢ata funkcijo pozicioniranja senzorja
maksimalne globine.

V nastavitvi samodejnega nacina uporabnik neposredno vnese razdaljo
od dna kanala do dna nosilca senzorja (kompenzacije). Nastavitveni
vmesnik bo stalno prikazoval trenutno vrednost globine, ki jo vrne senzor
plus kompenzacija. Merilnik shrani to vrednost kot maksimalno globino,
ko pritisnete gumb OK (V redu). V vseh drugih primerih vrednosti globine
ne vkljuujejo kompenzacije.

Funkcija maksimalne globine zahteva senzor hitrosti in globine.
Files (Datoteke) ali Prikaze povzetek posamezne realnoasovne datoteke, shranjene na

View (Ogled) obstojnem pomnilniku. Datoteke lahko pregledujete in briSete
posamezno.
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Slika 8 Prikaz v realnem ¢asu

FHOS0 074616 06082012 Us3 @

Real-Time

Profiler
Setup

Diagnostics

FH950 07:46:16 06.08.2012 USB @ fIIIT

Velocity (ft/s) FPA, t=10s

0.000

Progress: 32% File: 1/3
]
Capture Clear
Save Setup

Slika 9 Prikaz v realnem ¢asu za senzorje z globino

FHS50 07:46:16 06.08.2012 USE®® [Tm|

Yelocity (ft/s)

FPA, t=10 5

0.09

Progress: 75%

Depth (ft)
0.37
I ]
Capture Clear
Save Setup

2. Profiler (Orodje za spremljanje delovanja) — Izberite to moznost za izvajanje meritev hitrosti
vodotoka in cevi. Merilnik prikaze poziv, ¢e je potrebna interakcija uporabnika. Odstotek
preostalega pomnilnika je podan na 1 % natan¢no. Za ve€ informacij o profilih glejte razSirjeno

razliCico priro¢nika .

Moznost Opis

Stream (Vodotok) To moznost izberite za nastavitev profila za vodotok oz. tekoc¢i kanal.

Opravite meritve hitrosti in izraCunajte skupen pretok glede na standard

ISO 748 ali USGS za metodo sredisnkega odseka ali metodo

povpre¢nega odseka.

Conduit (Cev)

To moznost izberite za nastavitev profila za cev.
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Moznost

Files (Datoteke)

Opis

To moznost izberite za ogled ali brisanje shranjenih datotek. Datoteke
lahko briSete hkrati ali posamezno.

Setup (Nastavitev) Ta moznost se uporabi za nastavljanje ali spreminjanje nastavitev za

parametre filtra in funkcijo maksimalne globine.

3. Set up (Nastavi) — Izberite to moznost za spremembo sploSnih sistemskih nastavitev in izbir.

Moznost

Velocity
calibration
(Kalibracija
hitrosti)

Filter parameters
(Filtriranje
parametrov)

Wet/dry
threshold (Prag
mokro/suho)

Auto zero depth
(Samodejna nicla
globine)

EMI

Opis

Kalibracija senzorja. Tovarniski kalibraciji doda kompenzacijo zaradi
terena. Za ve¢ informacij glejte dodatek v razsirjeni razli¢ici priro¢nika.

Uporaba filtra za pridobivanje podatkov (glavni filter ali predfilter).
Uporabnik lahko izbere parametre za filtriranje.

Main filter (Glavni filter)

+ Fixed Period Averaging (FPA) — FPA oz. povprecje dolo¢enega €asa
doloca povprecje podatkov v dolo¢enem €asu (1 do 480 sekund).
Privzeta vrednost je 10 sekund. Ce je vrednost FPA 5, se prikazana
vrednost hitrosti posodobi vsakih 5 sekund.

+ RCA time constant — Casovna konstanta RCA oz. filter RC s pomogjo
izbrane €asovne konstante v filtrirnem algoritmu pomaga izravnati
turbulence. Ta nacin je uporaben za iskanje najvecje hitrosti, npr. pri
pogosto uporabljeni metodi profila 0,9 x Vmax. Vec¢ja, kot je Casovna
konstanta filtra RC, vegja je stopnja izravnave. Casovno konstanto lahko
nastavite od 2 do 20 sekund, privzeta vrednost pa je 6. Pri 1 ¢asovni
konstanti se filter ustali na priblizno 60 % konéne vrednosti. Pri
5 €asovnih konstantah se filter ustali na priblizno 99,9 % kon¢ne
vrednosti. Ce je torej vrednost RC nastavljena na 2, se konéna vrednost
prikaze po 10 sekundah.

Pre-filter (Predfilter)

* Median filter oz. vmesni filter — Filtriranje poteka Ze v senzorju. Funkcijo
lahko onemogocite. Vendar je priporo¢ena (privzeta) vrednost 5.
Omogocite funkcijo, da vnesete ali spremenite to vrednost.

Nastavitev praga potopa senzorja za mokre oz. suhe pogoje. Privzeta
vrednost je 20 %. Za ve¢ informacij glejte dodatek v razsirjeni razlicici
priro€nika.

Vklopi ali izklopi funkcijo samodejne nicle.

Ce je vklopliena, instrument izvede zraéno kalibracijo, ko senzor vzamete
iz vode in je v zraku. Za zra¢no kalibracijo instrument samodejno nastavi
senzor na niclo.

Ce je funkcija izklopljena, lahko uporabnik ro&no nastavi ni¢lo senzorja. To
storite tako, da odstranite senzor iz pretoka in pritisnete in drzite tipko Hitri
skok pet sekund.

Ko je senzor v pretoku 30 minut, se zeleni krog v zgornjem desnem krogu

preklopi iz zelene na rdeco. To je opozorilo, da mora uporabnik odstraniti
senzor in ga ponovno nastaviti na niclo.

Nastavitev frekvence lokalnih linij zaradi zmanjSevanja okoliskega Suma na
50 Hz ali 60 Hz (privzeto).
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Moznost Opis

Ura Nastavitev datuma in ¢asa prenosnega merilnika v 24-urnem zapisu.
Nastavitev poletnega ¢asa ni podprta.
usB Nastavitev nacina USB.

» Mass Storage (Masovni pomnilnik) (privzeto) — V tem nacinu naprava
deluje kot pomnilniski klju€ ali trdi disk. Datoteke so samo za branje.

+ CDC—Ta nagin se uporablja za posodobitev vdelane programske

opreme.

Jezik Izbira jezika menijev.

Units (Enote) Nastavitev enot za meritve hitrosti, pretoka in globine. Moznosti so Metric
(Metri¢ne) ali English (Angleske) (privzeto).

Beeper On (Vklop) (privzeto) ali Off (izklop). Ce je funkcija vklopliena, bo merilnik

(Pozivnik) oddajal zvok v naslednjih primerih:

» Senzor je na ustrezni globini za metode profila, ki se uporabljajo.
» Poteklo je 95 % €asa merjenja (nacin profiliranja).
* V enem od menijev ste pritisnili neaktivien gumb.

Ta funkcija je na voljo le z izbirnim senzorjem globine.

Flow calculation Izbira metode izradunavanja pretoka za odprte vode (samo profili pretoka).
(lzracun pretoka) Moznosti sta Mean-section (povprec¢ni odsek) in Mid-section (sredinski
odsek). Za ve¢ informacij glejte dodatek v razsirjeni razli€ici priro¢nika.

Station entry

(Vnos postaje) » Fixed (Fiksno) — Upravljavec vnese Sirino toka in Stevilo merilnih postaj.

Merilnik razdeli presek na enakomerne razdalje med vertikalami postaj.
» Non-fixed (Spremenljivo) (privzeto) — Upravljavec izbere razdaljo med
vertikalami postaj. To je pogosteje uporablijena moznost, saj upravljavcu
omogoca, da v presek vklju€i tudi ovire in druge omejitve.
» Fixed and Non-fixed (Fiksno in spremenljivo) — Upravljavec izbere
referen¢no ravnino za meritve globine. Vrednosti: zgoraj ali spodaj.

Restore defaults Povrnitev vseh moznosti merilnika na privzete tovarniSke vrednosti.
(Obnovi privzeto)

4. Diagnostics (Diagnostika) — Izberite to moznost za odpravljanje tezav z merilnikom ali
priklju€enim senzorjem. Za dodatne informacije o moznostih diagnostike glejte Diagnostics
(Diagnostika) na strani 217.

Razdelek 6 Zagon in samopreizkus
ANEVARNOST

Kemiéne ali bioloske nevarnosti. Ce instrument uporabljate za spremljanje postopka
obdelave in/ali dovajanja kemikalij, ki je dolo¢en z zakonskimi omejitvami in zahtevami
za spremljanje, povezanimi z javnim zdravjem, javno varnostjo, proizvodnjo hrane in
pijac, je uporabnik tega instrumenta dolZzan poznati in spoStovati vse zadevne predpise,
poskrbeti pa mora tudi za zadostne in primerne mehanizme, ki zagotavljajo skladnost z
zadevno zakonodajo v primeru okvare instrumenta.

svetlobi, blizu vira toplote ali v obmogjih z visoko temperaturo, kot je npr. zaprto vozilo na
neposredni son¢ni svetlobi. NeuposStevanje tega varnostnega ukrepa lahko povzroci

i Nevarnost pozara in eksplozij. Ne uporabljajte in hranite naprave na neposredni son¢ni
pregrevanje baterije ter pozar ali eksplozijo.
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Pred uporabo morate v merilnik namestiti baterijo in jo napolniti. Za ve¢ informacij o namestitvi in
zamenijavi baterije glejte Vstavljanje baterije na strani 207. Za informacije o polnjenju baterije glejte
Napolnite baterijo na strani 208.

Napotek: Medtem, ko se baterija polni, merilnik ne deluje.

1. Pritisnite gumb za vklop merilnika, tako da zasliSite pisk.
Merilnik izvede samopreizkus in prikaze rezultate. Ce merilnik ne opravi samopreizkusa, zaslon
poleg nepravilnega parametra prikaze FAIL. Ce senzor odpove, priklopite drug senzor (Ce je na
voljo).

2. Ko se samopreizkus konéa, pritisnite OK (V redu) za vstop v Glavni meni.

3. Zaizklop merilnika ponovno pritisnite gumb za vklop/izklop. V zaslonu za potrditev izberite Yes
(Da) in pritisnite OK (V redu).
Ce se prenosni merilnik preneha odzivati, pritisnite gumb za vklop/izklop in ga drZite ve& kot
3 sekunde ter ga tako prisilno izklopite. Ne izvajajte prisilnega izklopa, ¢e merilnik deluje
normalno ali ¢e je prikazana ikona za dostop do datotek.

6.1 Samopreizkus naprave

Merilnik ob vklopu opravi diagnosti¢ni samopreizkus. Ko je samopreizkus kon¢an, se na zaslonu
pokazejo rezultati le-tega. Za vstop v Glavni meni pritisnite OK (V redu).

Ce merilnik ne opravi samopreizkusa, zaslon poleg nepravilnega parametra prikaze FAIL. Ce senzor

odpove, priklopite drug senzor (Ce je na voljo).
6.2 Nacin mirovanja

Osvetlitev ozadja merilnika se zatemni po 30 sekundah neaktivnosti in preide v stanje mirovanja po
60 sekundah neaktivnosti. Ta dejanja se ne izvedejo, Ce je merilnik v realno€asovnem nacinu ali e
merilnik trenutno opravlja meritve. Po 30 minutah stanja mirovanja se merilnik izklopi.

Za preklic stanja mirovanja pritisnite katero koli tipko. Svetlost zaslona se vrne na obi€ajen nivo, vse
tipka pa zopet prevzamejo svoje obi¢ajne funkcije.

Razdelek 7 Vzdrzevanje

7.1 Ciséenje senzorja

nosite vso osebno zas¢itno opremo, primerno za delo s kemikalijami, ki jih trenutno
uporabljate. Za varnostne protokole glejte veljaven varnostni list (MSDS/SDS).

if Nevarnost izpostavljenosti kemikalijam. UposStevajte varnostne predpise v laboratoriju in

Senzor odistite, kadar se pojavi nepri¢akovan trend naras€anja ali zmanj$evanja pretoka in po
uporabi v blatnih vodah ali vodah, polnih peska.

Pri mo€ni umazaniji senzor za nekaj minut potopite v Cisto vodo, da se umazanija lahko odstrani.

Pred ¢is¢enjem senzor odklopite z merilnika. Za iS¢enje senzorja uporabljajte le raztopine, ki so
navedene kot sprejemljive v Tabela 3. Pri senzorjih s tla¢no celico (tj. senzorji hitrosti in globine) se
prepri€ajte, da so luknje za komoro celice senzorja izprane in brez umazanije. Senzor splaknite s
Cisto vodo, preden ga ponovno namestite na sklop.

Tabela 3 Dovoljene in prepovedane ¢istilne raztopine

Dovoljene Ne uporabljajte
Cistilo za posodo in voda Koncentrirano belilo
Cistilo za steklo Kerozin
Izopropilni alkohol Bencin
Aromaticni hidrokarbonati
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7.2 Ciséenje merilnika

N =

d

Za izklop merilnika pritisnite gumb za vklop.

Za ¢isC€enje zunanjosti merilnika uporabite Cisto, vlazno krpo. Po potrebi v vodo zmeSajte malo
blagega detergenta.

Zunanjost merilnika obriSite s Cisto krpo. Pred ponovnim vklopom merilnika poc¢akajte, da se
popolnoma posusi na zraku.

Napotek: Za ¢iS¢enje zaslona ne uporabljajte papirnatih brisa¢. Papirnate brisace lahko poSkodujejo zaslon
naprave.

7.3 Zamenjava baterije

B}
Nevarnost pozara in eksplozije. V opremo je vgrajena visokozmogljiva litijeva baterija, ki
se lahko vname in povzro€i pozar ali eksplozijo, tudi ¢e ni pod napetostjo. Da ohranite
zascito, ki jo nudi ohi$je instrumenta, morate na ohiSje instrumenta namestiti pokrove in
jih pritrditi s priloZzeno opremo.

P>

£ Nevarnost eksplozije in poZara. Nadomes¢€anje baterij ni dovoljeno. Uporabljajte samo
W baterije, ki jih dobavi proizvajalec pripomocka.

Ko baterija ne ohranja napolnjenosti, jo zamenjajte.

Napotek: Ce morate merilnik vrniti proizvajalcu na popravilo ali vzdrzevanje, pred posiljanjem odstranite baterijo in
Jo dajte v za&citni ovoj.

o bd =

o o

|1zklopite.

Odstranite baterijo. Glejte Vstavljanje baterije na strani 207.

Baterijo zavrzite v skladu z lokalnimi in drzavnimi predpisi.

Novo baterijo namestite v isti polozaj. Glejte Vstavljanje baterije na strani 207.

Uporabljajte samo baterije, ki jih dobavi proizvajalec pripomocka.

. Namestite pokrov baterije. Pazite, da pokrov dobro zaprete, sicer bo celovitost ohisja okrnjena.
Po potrebi zamenjajte baterijo. Glejte Napolnite baterijo na strani 208.

Razdelek 8 Odpravljanje tezav

8.1 Diagnostics (Diagnostika)

Za ogled informacij o merilniku in izvajanje diagnosti¢nih testov, navedenih v Tabela 4, pojdite v
Glavni meni in izberite Diagnostics (Diagnostika).

Tabela 4 Diagnostika merilnika

Moznost Opis

O merilniku Prikaz informacij o merilniku in senzorju. Vklju€uje tudi serijsko Stevilko in

razlic¢ico vdelane programske opreme.

Izbris datotek IzbriSe vse datoteke iz pomnilnika in napravi prostor za nove meritve. Preden
izberete to moznost, prenesite podatke na PC. Sistem po izbrisu datotek
samodejno na novo formatira pomnilnik.
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Tabela 4 Diagnostika merilnika (nadaljevanje)

Moznost Opis

Senzor Prikaze diagnosti¢ne informacije o senzorju.

Samopreizkus Merilnik opravi diagnosti¢ni samopreizkus.

Test tipkovnice Izvede test katerega koli gumba, da preveri, ali pravilno deluje.
Test zaslona Izvede test zaslona, da preveri, ali pravilno deluje.

Dnevnik dogodkov | Uporabniku omogo&a vpogled, brisanje in izvoz dnevnika dogodkov. Ce Zelite,

servis.

da je dnevnik dogodkov na voljo kot dostopna datoteka prek naprave USB za
mnozi¢no shranjevanje, ga izvozite. To moznost uporablja predvsem tovarniski

8.2 Odpravljanje napak

Merilnik in senzor ne vsebujeta delov, ki bi jih lahko servisiral uporabnik. Za navedene napake in
sporocila poskusite izvesti korektivni ukrep.

Ce tezave ne odpravite ali &e se pojavi teZava, ki ni na seznamu, se obrnite na proizvajalca.

Sporocilo ali tezava

Resitev

Senzor ni prikljuéen

Prikljucite senzor in poskusite znova izvesti isto dejanje.

Vrednost je izven razpona

Spremenite parametre meritve ali vnesite drugo vrednost in
poskusite znova.

Podatki senzorja so preverjeno
napacni ali neto¢ni

Ocistite senzor in preizkusite.

Senzor ni zaznan

Preverite, ali je senzor dobro prikljuen. Preverite, ali je
varovalna matica na priklju¢ku dobro privita (privijte samo s
prsti).

Zaslon je zatemnjen ali ni viden

Pritisnite tipko na tipkovnici.

Podatki niso na voljo ali pa dostop
do podatkov ni mogo¢

Preverite ali je moznost za USB v glavnem meniju nastavljena
na Mass Storage (Masovni pomnilnik).

Merilnik se ne odziva

Pritisnite gumb za vklop/izklop in ga drzite vsaj 3 sekunde. S
tem izklopite merilnik. Ponovno vklopite merilnik.

Napotek: Ne uporabljajte te metode za izklop, ¢e merilnik deluje normaino ali ée je
na zaslonu prikazana ikona za dostop do datotek.
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Odjeljak 1 Mrezni korisnicki priruénik

Ovaj Osnovni korisnicki prirucnik sadrzi manje podataka od Korisni¢kog priru¢nika koji je dostupan
na web-mjestu proizvodaca.

Odjeljak 2 Specifikacije

Specifikacije se mogu promijeniti bez prethodne najave.

2.1 Specifikacije senzora

Korisni¢ko sucelje i navigacija na stranici 230
Pokretanje i samotestiranje na stranici 235

Specifikacije

Pojedinosti

Mjerenje brzine

Metoda

Elektromagnetsko

Raspon

0 to 6,09 m/s (-0 do 20 stopals)

Minimalna dubina vode

3,18 cm (1,25 inca)

Preciznost

+2% od oéitanja +0,015 m/s (+0,05 stopa/s) 0 do 3,04 m/s (0 do
10 stopa/s); + 4% od ocitanja 3,04 do 4,87 m/s (10 do 16 stopal/s)

Resolution (Rezolucija)

0 < vrijednost < 10: 3 decimalna mjesta; 10 < vrijednost < 100:
2 decimalna mjesta; 100 < vrijednost < 1000: 1 decimalno mjesto;
vrijednost 2 1000: 0 decimalnih mjesta

Nulta stabilnost

10,015 m/s (0,05 stopals)

Materijal

ABS, ispunjeno staklom

Klasa kucista

1P68

Dimenzije (D x S x V)

11,9x4,3x6,3cm (4,7 x 1,7 x 2,5 in¢a)

Materijal kabela

Poliuretan oblozen

Duljine kabela

2,6,1,12,2130,5m (6.5, 20, 40 i 100 stopa)

Mjerenje dubine

Metoda

Vrsta dijafragme: apsolutni tlak s jednom to¢kom kalibracije

Preciznost (staticka)

Vece od £ 2% ocitanja ili £ 0.015 m (+ 0,504 inca). Jednoliko stanje
temperature i staticka voda.

Raspon

3,05 m (0-10 ft)

Resolution (Rezolucija)

0 < vrijednost < 10: 3 decimalna mjesta; 10 < vrijednost < 100:
2 decimalna mjesta; 100 < vrijednost < 1000: 1 decimalno mjesto;
vrijednost 2 1000: 0 decimalnih mjesta

Hrvatski

219



2.2 Specifikacije prijenosnog mjeraca

Specifikacije

Pojedinosti

Razina zagadenja

2

Klasa zastite

Temperatura punjenja

od 0 do 40 °C (od 32 do 104 °F)

Radna temperatura

~20 do 55 °C (-4 do 131 °F)

Temperatura za pohranu

~20 do 60 °C (-4 do 140 °F )

Klasa kucista

P67

Mjerac¢ vijeka trajanja baterije

Stupcasti grafikon s pet segmenata

Vrsta baterije

Punjiva litij-ionska baterija od 3,6 V, 5,0 Ah, 18 Wh

Vijek trajanja baterija

18 sati tipiéno dnevnog koristenja 1; 20 °C (68 °F)

Punja¢ za bateriju

Vanjski adapter napajanja, energetska ucinkovitost VI, 100 —
240 VAC, 50 — 60 Hz, ulaz od 0,5 A; 12 VDC, izlaz od 1,25 A

Dimenzije (D x S x V)

21,8x9,3x5,3cm (8,6 x 3,7 x 2,1 in¢a)

USB priklju¢ak

Vrsta Mini-B; 5-pinski, oznacen kao IP67 kad je prekriven

Materijal

Polikarbonat s odlivenim termoplasti¢nim elestomerom (TPE)

2.3 Specifikacije korisni¢kog sucelja

Specifikacije Pojedinosti
Graficki zaslon U boji, LCD 3,5" QVGA transreflektivan (itljivo kod izravnog sun¢evog
svijetla)

Rezolucija mjerenja 0 < vrijednost < 10: 3 decimalna mjesta; 10 < vrijednost < 100: 2 decimalna
mjesta; 100 < vrijednost < 1000: 1 decimalno mjesto; vrijednost = 1000:
0 decimalnih mjesta

Tipkovnica Alfanumericki

Radni rezimi Stvarno vrijeme, profiliranje

Vrste profila Tok, vod

Oblici voda Okrugli, pravokutni, trapezoidni, 2/3 egg, obrnuti 2/3 egg
Unosi toka Utvrdene, neutvrdene stanice

QOdbijanje buke Odabire korisnik, 50 Hz ili 60 Hz

Jedinice mjere Brzina: stopa/s, m/s, cm/s, mm/s

Protok: stopa3sek, milijun gal/dan, gal/dan, gal/min, m3/s, m3/min, m%/sat,
m3/dan, litra/s, litra/min

Dubina: in¢, stopa, m, cm, mm

Izracun toka Nacin rada glavnog-odjeljka ili srednjeg-odjeljka

1 Definirano kao 30 minuta za postavljanje, Sest razdoblja od 1 sata neprekidnog koristenja s
aktivnim senzorom i zaslonom pri maksimalnoj svjetlini i 30 minuta nacina rada u stanju
mirovanja izmedu razdoblja koriStenja, preuzimanje podataka i iskljuivanja.
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Specifikacije Pojedinosti

Dijagnostika Samotestiranje, tipkovnica, zaslon i dnevnik dogadanja

Nacin profiliranja voda | 0,9 x Vmax, 0,2/0,4/0,8, integrator brzine i razine, 2D

Nacini profiliranja toka | 1, 2, 3, 4, 5 6 to€aka (brzinska metoda — USGS i ISO), Krepsova metoda
u 2 to¢ke, metoda za povrSinu u 1 toc¢ki, metoda za led u 1 i 2 tocke

Vrste datoteka Stvarno vrijeme, profiliranje, dnevnik dogadanja

Jezici Engleski, francuski, Spanjolski, njemacki, talijanski, nizozemski, danski,
Svedski, kineski, poljski, japanski, korejski, portugalski, slovacki, ruski,
madarski, bugarski, rumunjski, ¢eski, turski, finski, gréki

2.4 Opce specifikacije

Specifikacije Pojedinosti

Maksimalan broj datoteka u realnom 50 svaka uz do 75 ocitavanja snimljenih od strane
vremenu korisnika.

Firmware (softver upravljackog Senzor i prijenosni mjeraé mogu se nadogradivati putem
programa) USB-a

Odjeljak 3 Opé¢i podaci

Ni u kojem slu€aju proizvoda¢ nece biti odgovoran za direktne, indirektne, specijalne, slu¢ajne ili
posljedi¢ne Stete uzrokovane nedostacima ili propustima u ovom priruéniku. Proizvoda¢ zadrzava
pravo na izmjene u ovom priru¢niku te na opise proizvoda u bilo kojem trenutku, bez prethodne
najave ili obaveze. Izmijenjena izdanja se nalaze na proizvodacevoj web stranici.

3.1 Sigurnosne informacije

Proizvodac nije odgovoran za Stetu nastalu nepravilnom primjenom ili nepravilnom upotrebom ovog
proizvoda, uklju€ujuci, bez ograni€enja, izravnu, slu€ajnu i posljedi¢nu Stetu, te se odri¢e
odgovornosti za takvu Stetu u punom opsegu, dopustenom prema primjenjivim zakonima. Korisnik
ima isklju¢ivu odgovornost za utvrdivanje kritiénih rizika primjene i za postavljanje odgovarajucih
mehanizama za zastitu postupaka tijekom moguceg kvara opreme.

Prije raspakiravanja, postavljanja ili koriStenja opreme procitajte cijeli ovaj korisni€ki priru¢nik.
Postujte sva upozorenja na opasnost i oprez. Nepostivanje ove upute moze dovesti do tjelesnih
ozljeda operatera ili oSte¢enja na opremi.

Uvjerite se da zastita koja se nalazi uz ovu opremu nije oSte¢ena. Ne koristite i ne instalirajte ovu
opremu na bilo koji nacin koji nije naveden u ovom priruéniku.

3.1.1 Koristenje informacija opasnosti

AOPASNOST

Oznacava potencijalno ili neposredno opasnu situaciju koja ¢e, ako se ne izbjegne, dovesti do smrti
ili ozbiljnih ozljeda.

Oznacava potencijalno ili neposredno opasnu situaciju koja ¢e, ako se ne izbjegne, dovesti do smrti
ili ozbiljnih ozljeda.

AOPREZ

Oznacava potencijalno opasnu situaciju koja ¢e dovesti do manijih ili umjerenih ozljeda.
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OBAVIJEST

Oznacava situaciju koja, ako se ne izbjegne ¢e dovesti do osStec¢enja instrumenta. Informacije koje
je potrebno posebno istaknuti.

3.1.2 Oznake mjera predostroznosti

Procitajte sve naljepnice i oznake na instrumentu. Ako se ne postuju, moze doéi do tjelesnih ozljeda
ili oStec¢enja instrumenta. Simbol na instrumentu odgovara simbolu u priruéniku uz navod o mjerama
predostroznosti.

sigurnosne poruke koje slijede ovaj simbol. Ako se nalazi na uredaju, pogledajte

Ovo je sigurnosni simbol upozorenja. Kako biste izbjegli potencijalne ozljede postujte sve
A korisnicki priruénik za rad ili sigurnosne informacije.

‘ Ovaj simbol naznaduje prisutnost uredaja osjetljivih na elektricne izboje (ESD) te je
\ potrebno poduzeti sve mjere kako bi se sprijecilo oSteéivanje opreme.

Elektricna oprema oznacena ovim simbolom ne smije se odlagati u europskim domacim
ili javnim odlagalistima. Staru ili isteklu opremu vratite proizvodacu koji ¢e je odloziti bez
naknade.

3.1.3 Uskladenost i certifikati

AOPREZ

Ova oprema nije namijenjena za upotrebu u stambenim podrucjima i mozda nece pruziti
odgovarajucu zastitu za radijski prijam u takvim okruzjima.

Kanadska odredba o opremi koja uzrokuje smetnje, ICES-003, klasa A:
IzvjeS¢a s testiranja nalaze se kod proizvodaca.

Ovo digitalno pomagalo klase A udovoljava svim zahtjevima Kanadskog zakona o opremi koja
uzrokuje smetnje.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

FCC dio 15, ogranicenja klase "A"

IzvjeS¢a s testiranja nalaze se kod proizvodaca. Uredaj je sukladan s dijelom 15 FCC pravila. Rad
uredaja mora ispunjavati sljedece uvjete:

1. Oprema ne smije uzrokovati Stetne smetnje.

2. Oprema mora prihvatiti svaku primljenu smetnju, ukljuéujuéi smetnju koja moze uzrokovati
nezeljen rad.

Zbog promjena ili prilagodbi ovog uredaja koje nije odobrila stranka nadleZna za sukladnost korisnik
bi mogao izgubiti pravo koriStenja opreme. Ova je oprema testirana i u sukladnosti je s ograni¢enjima
za digitalne uredaje klase A, koja su u skladu s dijelom 15 FCC pravila. Ta ograni¢enja su osmisljena
da bi se zajamcila razmjerna zastita od Stetnih smetnji kada se oprema koristi u poslovnom
okruzenju. Ova oprema proizvodi, koristi i odaSilje energiju radio frekvencije, te moze prouzroditi
smetnje u radio komunikaciji ako se ne instalira i koristi prema korisnic¢kom priru¢niku. Koristite li ovu
opremu u naseljenim podrucjima ona moze prouzrociti smetnje, a korisnik ¢e sam snositi
odgovornost uklanjanja smetnji o vlastitom trosku. Sljedece tehnike mogu se koristiti kao bi se
smanijili problemi uzrokovani smetnjama:

1. Iskljucite opremu iz izvora napajanja kako biste provijerili je li ili nije uzrok smetniji.
2. Ako je oprema ukljuena u istu uti¢nicu kao i uredaj kod kojeg se javljaju smetnje, ukljucite
opremu u drugu uti¢nicu.

3. Odmaknite opremu od uredaja kod kojeg se javljaju smetnje.
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4. Promijenite polozaj antene uredaja kod kojeg se javljaju smetnje.
5. Isprobajte kombinacije gore navedenih rijeSenja.

3.2 Pregled proizvoda

Prijenosni sustav za brzinu koristi se na terenu, u laboratoriju i za javne sluzbe. Ovim sustavom
mogu se mijeriti turbulentni, buéni i niski protoci.

Kada je senzor postavljen u tekuéu vodu, magnetsko polje oko senzora stvara napon koji je
proporcionalan brzini protoka. Ova amplituda napona, koja predstavlja brzinu protoka vode oko
senzora, detektira se elektrodama u senzoru i obraduje preko mikroprocesora senzora. Obradeni
signal digitalno se prenosi kroz kabel senzora u prijenosni mjera¢ i informacija se prikazuje na
zaslonu mjeraca. Sustav uklju€uje prijenosni mjerag, senzor s kabelom i dodatni pribor.

Mjerac i senzor dobivaju informaciju o brzini u cjevovodu i toku. Ova mjerenja su vazna za kalibraciju
industrijskih komunalnih otpadnih voda, kao i za ocjenjivanje utjecaja na okolis.

Dostupne su dvije vrste senzora: samo brzina i brzina plus dubina. Ovaj priru¢nik pokriva obje vrste
senzora. Ako se informacije primjenjuju na specificiranu vrstu senzora, ova €injenica oznaena je u
tekstu.

3.2.1 Pregled sustava

Pregled sklopljenog sustava prikazan je u Slika 1.Za viSe informacija pogledajte dokumentaciju
isporu¢enu s pojedinacnim komponentama ili dodatnim priborom.
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Slika 1 Sklopljene komponente

veang

! Q)

N

1 Prijenosni mjera¢

5 Podesivi nosac za prijenosni mjeraé

2 Uredaj za blokiranje visine/otpustanje
senzora

6 Sastavljanje senzora

3 Gornja postavka mjerne Sipke (dodatni
pribor)

7 Smijer protoka

4 Kabel senzora

3.2.2 Pregled senzora

Slika 2 prikazuje glavne komponente senzora. Upute kako prikljuéiti senzor na standardnu ili gornju

postavku isporu¢ene su s dodatnim priborom.
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Slika 2 Komponente senzora

Elektrode senzora

5 Tla¢na ¢elija (senzori s opcijom dubine)

Kuciste senzora

6 Senzor s opcijom dubine

1
2
3 Utikac¢ za priklju¢ivanje senzora
4

Vijak za priklju€ivanje senzora

7 Senzor bez opcije dubine

3.2.3 Prikaz mjeraca
Slika 3 prikazuje funkcije mjeraca.

Slika 3 Komponente mjeraca

1 Ulaz za USB vezu?

6 Otvor s navojem za podesivi nosa¢ mjeraca

2 Tipkovnica

7 Utori za priklju€ak Ci¢ak trake ili trake

3 Zaslon mjeraca

Utor za traku oko vrata s navojima za
priklju¢ak (2x)

4 Ulaz za proSirenje (ne Koristi se)

9 Ulaz za vezu sa senzorom

5 Poklopac odjeljka za baterije

10 Priklju¢ak punjaca za bateriju

USB priklju¢ak nemoijte koristiti za punjenje baterije.
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3.3 Komponente proizvoda

Kada kupujete kompletan sustav, pogledajte u Slika 4 kako biste bili sigurni da ste primili sve
komponente. Ako bilo koji od ovih elemenata nedostaje ili je oSte¢en, odmah kontaktirajte
proizvodaca ili prodajnog zastupnika.

Slika 4 Komponente sustava

1 Kovceg za prenoSenje (s prorezom za kabel | 8 Univerzalni nosa¢ za senzor
senzora)
2 USB kabel s mini USB priklju¢kom, 1 m (3 ft) | 9 Traka na ¢i¢ak
3 Podesivi nosac za prijenosni mjera¢ 10 Uzica
4 Punja¢ za bateriju, 100 — 240 VAC 11 Prijenosni mjeraé
5 Senzor 12 Litijska baterija
6 Dodatni vijci (4x) 13 Senzor je prikljuéen na mjera¢ unutar
7 Krpa za suSenje senzora kucista

Odjeljak 4 Instalacija

4.1 Ugradite senzor na univerzalni nosac¢ za senzor

Koristite univerzalni nosa¢ senzora za priklju€enje senzora na polove promjera 1 in¢a ili manje. Za
to¢an rad i ocitanja, predniji kraj senzora mora biti usmjeren prema protoku s elektrodama u punom
kontaktu s tokom.

Napomena: Odrzavajte elektrode senzora Cistim od tvari koje nisu vodici, poput ulja i masnoca. Za uklanjanje
necisto¢a senzora pogledajte CiS¢enje senzora na stranici 236.

1. Prednji kraj senzora je okrugao i sadrzi tri elektrode. Senzor ima otvor za montazu na straznjem
dijelu i vijak na gornjem dijelu. Postavite osovinu za montazu na univerzalni nosac¢ u otvoru za
montazu na straznjem dijelu senzora. Provjerite je li osovina za montazu potpuno umetnuta u
otvor za montazu i da li je vijak umetnut u utor.

2. Ruéno pritegnite vijak.

3. Pomaknite pol promjera 1 in€a ili manje kroz spojnicu univerzalnog nosa¢a senzora. Pritegnite
spojnicu.
Napomena: Upute kako montirati senzor na standardnu ili standardnu gornju postavku mjerne Sipke isporuceni
su s dodatnim priborom.
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4.2 Sigurnost litijske baterije

Opasnost od pozara i eksplozije. Litijske baterije mogle bi se zagrijati, zapaliti ili
eksplodirati i uzrokovati ozbiljne povrede ako ih izloZite nepovoljnim uvjetima.

B

Ne koristite bateriju ako je vidljivo oSte¢ena.

Ne koristite bateriju nakon jakog udarca ili vibracije.

Ne izlazite bateriju vatri.

Drzite bateriju na temperaturama ispod 60 °C (140 °F).

Drzite bateriju na suhom i podalje od vode.

Sprijecite kontakt izmedu pozitivnih i negativnih terminala baterije.

Neovlastene osobe ne smiju dirati bateriju.

Bateriju odlozite u skladu s lokalnom, regionalnom i nacionalnom regulativom.

Nemojte koristiti ili spremati instrument na izravno suncevo svijetlo, pored izvora topline ili u
okruzenju visokih temperatura, poput zatvorenih vozila na izravnom sunéevom svijetlu.

4.3 Umetanje baterije

LT
Opasnost od pozara i eksplozije. Ova oprema sadrzi snaznu litijsku bateriju koja se moze
zapaliti i uzrokovati pozar ili eksploziju ¢ak i kad nije u funkciji. Kako biste odrzali razinu

sigurnosti koju pruza kuciste instrumenta, poklopci kuéista instrumenta moraju se
A@ postaviti i uévrstiti pomocu isporu¢enog alata.

fiN Opasnost od pozara i eksplozije. Nije dopustena zamjena baterija. Koristite isklju¢ivo
(W dijelove dostavljene od strane proizvodaca instrumenta.

Umetnite isporucenu litijsku bateriju kako prikazuje Slika 5.
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Slika 5 Umetanje baterije

4.4 Promjena baterije

Napomena: Nije dopusten zamjenski punja¢ baterija. Koristite samo punjac koji je naveden na popisu dijelova i
dodatnog pribora za instrument. Pogledajte Zamjenski dijelovi i dodatni pribor u proSirenoj verziji prirucnika.

Prije prve upotrebe prilozenim punjaem za bateriju do kraja napunite bateriju instrumenta.
Ispraznjena baterija ¢e se u potpunosti napuniti za 8 sati.

1. Provjerite ima li punja¢ za bateriju pravilan utika¢ za doti¢nu geografsku lokaciju.

2. Prikljucite punja¢ za bateriju u elektri¢nu uti€nicu s uzemljenjem.

3. Prikljucite punjac za bateriju u priklju¢ak punjaca za bateriju na instrumentu. Pogledajte Prikaz
mjeraCa na stranici 225. Razina baterije prikazuje se na zaslonu.
Tijekom punjenja baterije oko ulaza za punjenje prikazuje se plavo svijetlo. Kada se postupak
punjenja zavrsi, plavo svijetlo se iskljucuje.
Napomena: Tijekom punjenja baterije mjerac nije funkcionalan. Baterija se ne puni preko kabela za USB vezu.

4.5 Prikljucite senzor na mjerac
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4.6 Prikljucite traku

Prikljucite traku za noSenje radi sigurnosti oko vrata.
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4.7 Prikljucite traku na €icak

Za drzanje dodatnog kabela koristite traku na ¢i¢ak. Pogledajte Slika 6.

Slika 6 Prikljucite traku na ¢i¢ak

| 1 Strana za petlju | 2 Strana za kvacenje

Odjeljak 5 Korisni¢ko sucelje i navigacija

5.1 Funkcije tipkovnice i tipki

Slika 7 prikazuje tipkovnicu mjeraca. Tablica 1 omogucuje funkcije svake tipke ili vrste tipke.

Slika 7 Tipkovnica

1 Ukljuéivanjefisklju¢ivanje napajanja 6 Glavni izbornik

2 OK (U redu) 7 Podvlaka ili decimala

3 Strelice gore i dolje 8 Tipka za povratak unatrag
4 Pre€ac 9 Alfanumericki

5 Strelice desno i lijevo 10 Prethodni izbornik
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Tablica 1 Opis tipke

Tipka Opis

Ukljucivanje/iskljucivanje Uklju€ivanje i isklju€ivanje mjeraca.
napajanja

OK (U redu) Potvrduje unos ili oznaéenu opciju izbornika.

Strelice gore i dolje

Pomice gore i dolje na zaslonu. Ako je pokaziva¢ na vrhu ili
dnu zaslona, pokaziva¢ se pomice prema donjem ili gornjem
dijelu kada se strelica pritisne UP (gore) ili DOWN (dolje).

Precac

U normalnom radu, ova tipka skace na zaslon odabranog
oblika voda. U radu profilera tipka brzog skakanja je
onemogucena.

Ako je onemogucena funkcija automatske nule, drzite ovu
tipku pet sekundi kako biste izvrSili ruéno nulovanje dubine
senzora.

U nacinu rada u stvarnom vremenu, tipka Brzog skakanja
prebacuje izmedu digitalnog i grafickog prikaza.

Strelice desno i lijevo

Pomice u desno ili lijevo na zaslonu.

Glavni izbornik

Odlazak u glavni izbornik iz bilo kojeg podizbornika ili zaslona.

Podvlaka ili decimala

Postavlja podvlake ili decimalnu znamenku. Samo u
brojéanom polju ova tipka automatski postavlja decimalnu
to¢ku u polozaju pokazivaca.

Tipka za povratak unatrag Pomice pokaziva¢ za jedno mjesto unatrag.

Alfanumeric¢ki

Postavlja u tipku alfa ili numeri¢ku vrijednost. Vrijednosti su
postavljene redoslijedom prikazanim na tipki. Nakon

2 sekunde, vrijednost prikazana u zaslonu je spremljena i
pokazivac se krece ispred.

Prethodni izbornik

Pomicanje na prethodni zaslon.

5.2 Traka statusa

Traka statusa prikazuje se u gornjem dijelu zaslona. Opis podataka u traci statusa dat je u Tablica 2.

Tablica 2 Indikatori trake statusa

Indikator

Opis

Vrijeme i datum

Prikazuje trenutno vrijeme i datum.

uUSB

Prikazuje kada je priklju¢en USB kabel. Ako je priklju¢en USB kable, a
ovaj indikator ga ne prikazuje na traci statusa, USB kabel nije potpuno
prikljuen. Provjerite je li USB kabel potpuno gurnut i da ¢€ini puni kontakt
s ulazom za prikljucak.

Vodljivost

Ako ej senzor izvan vode i ne provodi, pored ikone baterije pojavljuje se
plavi prsten. Ako je senzor u vodi i provodi, indikator ima puni plavi krug.

Baterija

Stupcasti grafikon s pet traka prikazuje razinu napunjenosti baterije.

Pristup datoteci

Prikazuje kada mjera¢ dobiva pristup u datoteku.

Indikator automatskog
nulovanja dubina

Ako je dubina senzora nulovana u zadnjih 30 minuta, puni krug zelene
boje prikazan je pored indikatora provodljivosti. Ako dubina senzora nije
nulovana u zadnjih 30 minuta, ovaj indikatora treperi crveno.
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5.3 Navigacija i glavni izbornik

Za potvrdu odabrane opcije izbornika ili prikazane vrijednosti na zaslonu pritisnite OK (U redu).
Odaberite Vise i pritisnite OK (U redu) kako biste vidjeli dodatne zaslona i opcije ako su dostupne.
Za povratak na glavni izbornik iz podizbornika pritisnite gumb Glavni izbornik.

Napomena: Neke radnje nije moguce zavrsiti osim ako senzor nije priklju¢en na mjerac. Ako se ove operacije
poku$aju kada nema prikljucenog senzora, zaslon prikazuje poruku o pogresci. Prikljucite senzor i ponovite radnju.

1. Real time (Stvarno vrijeme) —odaberite ovu opciju za dobivanje informacija o brzini i dubini u
stvarnom vremenu. (Za ocitavanje dubine potreban je senzor s mogucénosti dubine). Primjer
zaslona stvarnog vremena za senzore s brzinom prikazan je samo u Slika 8. Zasloni stvarnog
vremena za senzore s brzinom i dubinom prikazani su u Slika 9. Format informacija i opcija
prikazuje se ovisno o tipu senzora koji se koristi. U na¢inu rada u stvarnom vremenu, tipka Brzog
skakanja prebacuje izmedu digitalnog i grafickog prikaza informacija o Stvarnom vremenu. Brzina
je azurirana u nacinu rada FPA filtra prema utvrdenom periodu prosje¢nog vremena. U nacinu
rada RC filtra brzina je neprekidno azurirana na zaslonu svakih 250 ms.

Opcija

Snimi

Spremi

Zavrseno ili OK
(U redu)

Brisanje

Postavljanje

Datoteke ili
Prikaz

Opis

Pohranjuje prikazane informacije o dubini i brzini u memoriju. Informacije su
spremljene dok je uklju¢eno napajanje, memorija je spremljena na postojani
tvrdi disk s datotekom u stvarnom vremenu ili korisnik izlazi iz nac¢ina rada u
stvarnom vremenu.

Sprema snimljena mjerenja u postojanu memoriju u datoteci stvarnog
vremena. Ako je broj datoteka veci od maksimalno mogucih prikazuje se
poruka. Datoteke su spremljene u formatu datoteka odvojenih tabulatorom
(.tsv).

Izlazi iz nacina rada u stvarnom vremenu i vra¢a se u Glavni izbornik. Ako u
memoriji postoje nespremljeni podaci, potvrdna poruka trazi od korisnika da
potvrdi izlaz bez spremanja podataka.

BriSe snimljena mjerenja iz meduspremnika memorije. Korisnik moze
odabrati izmedu opcija Clear Last (Obrisi zadnje), Clear All (Obri$i sve) ili
Cancel (Otkazi).

Omogucuje korisniku da modificira parametre glavnog filtra i omoguci
program funkcija pozicioniranja maksimalne dubine senzora. Funkcija
maksimalne dubine omogucuje korisniku da ude u parametre sustava za
mjerenje dubine u nacinu rada u stvarnom vremenu. Korisnik moze odabrati
da upiSe maksimalnu vrijednost dubine uzetu izravno s pravilnika o mjerama
(priruénik) ili uzeti indirektno s mjerenja dubine (automatski). Oba nacina
omogucuju funkciju pozicioniranja senzora maksimalne dubine.

U automatskom nacinu postavljanja korisnik izravno unosi udaljenost od dna
kanala do donjeg dijela nosaca senzora (otklon). Sucelje za postavljanje
neprekidno prikazuje trenutnu vrijednost dubine vracenu otklonom senzora
plus. Mjera€ sprema ovu vrijednost kao maksimalnu dubinu kad je pritisnut
gumb OK (U redu). U drugim sluc¢ajevima, prikazana vrijednost dubine na
ukljucuje otklon.

Funkcija maksimalne dubine zahtjeva senzor s brzinom plus dubina.

Prikazuje saZetak svake spremljene datoteke u stvarnom vremenu u
memoriji. Datoteke se mogu pojedinacno pregledati i obrisati.
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Slika 8 Zaslon sa stvarnim vremenom
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Slika 9 Zaslon sa stvarnim vremenom za senzor s dubinom

2. Profiler—Odaberite ovu opciju za uzimanje mjera brzine toka i voda. Mjera¢ odmah prikazuje
kada je potrebno da korisnik unese unos. Postotak preostale memorije prikazan je u 1%
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rezoluciji. Za viSe informacija o profilima pogledajte prosSirenu verziju priruénika .

Opcija
Tok

Vod

Opis

Ova opcija koristi se za postavljanje profila toka ili tekuéeg kanala. IzvrSite
mjerenje brzine radi izracuna ukupnog praznjenja na temelju ISO 748 ili USGS
normi za nacine rada srednjeg-odjeljka i glavnog-odjeljka.

Ova opcija koristi se za postavljanje profila za vod.




Opcija Opis

Datoteke Ova opcija koristi se za prikaz ili brisanje spremljenih datoteka. Datoteke se
mogu obrisati sve odjednom ili pojedinacno.

Postavljanje Ova opcija se koristi za postavljanje ili promjenu postavki za parametre filtra i
funkciju maksimalne dubine.

3. Postavljanje—odaberite ovu opciju za promjenu opcih postavki i svojstava sustava.

Opcija

Kalibracija
brzine

Parametri filtra

Mokro/suhi
prag

Automatsko
nulovanje
dubine

EMI

Sat

Opis

Kalibrira senzor Dodaje polje otklona tvornickoj kalibraciji. Za viSe informacija
pogledajte dodatak u proSirenoj verziji prirunika.

Primjenjuje filtar za prikupljene podatke (Glavni filtar ili predfiltar). Korisnik
moze odabrati parametre filtra.

Glavni filtar

» Fixed Period Averaging (Utvrdeno teziSno razdoblje) (FPA)—Utvrdeno
teziSno razdoblje uzima prosjek podataka preko utvrdenog vremenskog
razdoblja koje utvrdio korisnik (od 1 do 480 sekundi). Zadana postavka je
10 sekundi. Ako je FPA vrijednost 5, vrijednost brzine prikazana u zaslonu
azurira se svakih 5 sekundi.

* RCA time constant (Vremenska konstanta RCA)—RC filtar pomaze
izjednaditi turbulenciju preko koriStenja odabrane vremenske konstante u
algoritmu filtra. Ovaj nacin koristan je kada trazite maksimalnu brzinu,
primjerice u u€estalom nacinu rada u profilu 0,9 x Vmax. Visoka
vremenska konstanta RC filtra daje veci stupanj izjednacavanja.
Vremenska konstanta mozZe biti postavljena od 2 do 20 sekundi, uz
zadanu vrijednost od 6. Na 1 vremenskoj konstanti, filtar se postavlja na
priblizno 60% zavrsne vrijednosti. Na 5 vremenskih konstanti, filtar se
postavlja na 99,9% zavrSne vrijednosti. Stoga, ako je RC vrijednost
postavljena na 2, zavr8an vrijednost prikazuje se nakon 10 sekundi.

Predfiltar

» Srednji filtar—Postupak filtriranja izvrSen je u senzoru. Funkcija moze biti
onemogucena. Medutim, preporu¢ena (zadana) vrijednost je 5.
Omogucuje funkciju za unos ili promjenu ove vrijednosti.

Postavlja prag potapanja senzora za mokre i suhe uvjete. Zadana vrijednost
je 20%. Za viSe informacija pogledajte dodatak u proSirenoj verziji priru¢nika.

Postavlja funkciju Automatskog nulovanja na On (Uklju¢eno) ili Off
(iskljuéeno).

Ako je postavljeno na On (Uklju€eno), instrument vrsi zraénu kalibraciju kad
je senzor uklonjen iz vode i na zraku je. Za zra¢nu kalibraciju, instrument
automatski nuluje senzor.

Ako je postavljeno na Off (Iskljuéeno), korisnik moze ruéno nulovati senzor.
Za ovo uklonite senzor iz protoka, potom gurnite i drzite tipku za Brzi skok za
5 sekundi.

Kada je senzor bio u protoku 30 minuta, zeleni krug u gornjem desnom kutu
iz zelenog prelazi u crveno. Ovo je obavijest korisniku da ukloni i ponovno
nuluje senzor.

Postavlja u€estalost lokalne linije za odbijanje ambijentalne buke do 50 Hz ili
60 Hz (zadano).

Postavlja datum i vrijeme prijenosnog mjeraca u formatu od 24 sata.
Ljetno/zimsko racunanje vremena nije podrzano.

234 Hrvatski



Opcija Opis
usB Postavlja rezim rada USB.

» Mass Storage (Memorija velikog kapaciteta) (zadano)—ovaj nacin radi
poput memorijskog stika ili tvrdog pogona. Datoteke su smo za Citanje.

* CDC—ovaj nacin se koristi za azuriranje firmvarea.

Jezik Odabire jezik koji se koristi u izbornicima.

Units (Jedinice) Postavlja jedinice za brzinu, protok i dubinu mjerenja. Opcije su metricke ili
engleske (zadano).

Beeper (Zvuéni  On (Uklju¢eno) (zadano) ili Off (Iskljuéeno). Kad se postavi na On
signal) (Uklju€eno), mjera¢ daje zvucni signal kad je:

» Senzor na pravilnoj dubini za metode aktivnog profila.
* Proslo 95 % vremena mjerenja (nacin rada profilera).
» U bilo kojem izborniku pritisnut gumb koji nije aktivan.

Ova funkcija je dostupna samo s opcionalnim senzorom dubine.

Izrac¢un protoka Odabire nacdin izracuna toka za otvoreni segment vode (samo profili protoka).
Opcije su Glavni-odjeljak ili Srednji-odjeljak. Za vise informacija pogledajte
dodatak u proSirenoj verziji priru¢nika.

Unos stanice » Utvrdeno—Rukovatelj unosi Sirinu toka i broj okomitih stanica za mjerenje.
Mjerac dijeli popre€nu sekciju u jednaka rasporedene udaljenosti izmedu
okomitih stanica.

* Neutvrdeno (zadano)—Rukovatelj odabire razmak izmedu okomitih
stanica. Ovo je naj¢e$ce koriStena opcija budué¢i da rukovatelju omoguéuje
da ukljuci prepreke i druga ograni¢enja u poprec¢noj sekciji.

« Utvrdeno i neutvrdeno—Rukovatelj odabire referentnu ravninu za mjerenje
dubine. Vrijednost: od vrha do dna.

Restore Postavlja sve opcije mjera¢a na njihove zadane tvorni¢ke vrijednosti.
defaults (Vrati
zadano)

4. Dijagnostike— Odaberite ovu opciju za rjeSavanje problema s mjeracem ili priklju¢enim
senzorom. Za viSe informacija o opcijama Dijagnostike pogledajte Dijagnostika na stranici 237.

Odjeljak 6 Pokretanje i samotestiranje
AOPASNOST

Kemijska ili bioloSka opasnost. Koristi li se ovaj instrument za pracenje postupka lije¢enja
i/ili sustava kemijskog punjenja za koji postoje zakonska ograni€enja i zahtjevi nadzora
povezani s javnim zdravstvom, javnom sigurnosti, proizvodnjom ili obradom hrane ili
pica, odgovornost je korisnika ovog instrumenta da poznaje i pridrzava se primjenjivih
propisa i ima dovoljno odgovaraju¢ih mehanizama za sukladnost s primjenjivim
propisima u slu€aju kvara instrumenta.

suncevo svijetlo, pored izvora topline ili u okruzenju visokih temperatura, poput zatvorenih
vozila na izravnom sun¢evom svijetlu. Nepostivanje ovih mjera predostroznosti moze

i Opasnost od pozara i eksplozije. Nemojte koristiti ili spremati instrument na izravno
dovesti do pregrijavanja baterije i uzrokovati pozar ili eksploziju.
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Prije koriStenja baterija mora biti ugradena u mjera¢ i napunjena. Za informacije o ugradnji baterije i
zamjeni pogledajte Umetanje baterije na stranici 227. Za informacije o punjenju baterije pogledajte
Promjena baterije na stranici 228.

Napomena: Tijekom punjenja baterije mjerac nije funkcionalan.

1. Pritisnite gumb za napajanje mjeraca dok ne Cujete dvostruki zvuéni signal.
Mjera€ izvrSava samotestiranje i na zaslonu prikazuje rezultate. Ako ne uspije samotestiranje
mjeraca, zaslon prikazuje FAIL (Neuspjelo) pored parametra u pitanju. Ako senzor ne radi,
priklju€ite drugadiji senzor ako je dostupan.

2. Kada je samotestiranje zavrseno pritisnite OK (U redu) za odlazak u glavni izbornik.

3. Zaiskljuivanje mjeraa ponovno pritisnite gumba za napajanje. U zaslonu za potvrdu odaberite
Da i pritisnite OK (U redu).
Ako prijenosni mjerac¢ prestane odgovarati, pritisnite i drzite gumb za napajanje za viSe od
3 sekunde kako biste ga prisilno iskljucili. Nemojte forsirati isklju€ivanje napajanja u normalnom
radu ili kad je vidljiva datoteka za pristup.

6.1 Samotestiranje instrumenta
Kada je uklju¢en mjerac izvodi dijagnosti¢ko samotestiranje. Nakon $to je zavrSeno samotestiranje,
zaslon prikazuje rezultate samotestiranja. Pritisnite OK (U redu) za odlazak u glavni izbornik.

Ako ne uspije samotestiranje mjeraca, zaslon prikazuje FAIL (Neuspjelo) pored parametra u pitanju.
Ako senzor ne radi, prikljucite drugaciji senzor ako je dostupan.

6.2 Nacin rada u stanju mirovanja

Pozadinsko svjetlo mjeraca prigusuje se nakon 30 sekundi bez aktivnosti i prelazi u nacin rada u
stanju mirovanja nakon 60 sekundi ako nema aktivnosti. Do ovih radnji ne dolazi ako je mjerac¢ u
nacinu rada stvarnog vremena ili dok mjera¢ vrsi mjerenje. Nakon 30 minuta u nacinu rada u stanju
mirovanja, isklju€uje se napajanje mjeraca.

Za ponistavanje nacina rada u stanju mirovanja, pritisnite bilo koju tipku. Svjetlina zaslona vrac¢a se
na uobicajenu razinu i sve tipke se vra¢aju u njihove normalne funkcije.

Odjeljak 7 Odrzavanje

7.1 Ciséenje senzora

opremite se svom odgovarajuéom osobnom zastithom opremom s obzirom na kemikalije
kojima ¢éete rukovati. Sigurnosne protokole potrazite na trenutno vaze¢im sigurnosno
tehnickim listovima materijala (MSDS/SDS).

: Opasnost od izlaganja kemikalijama. Postujte laboratorijske sigurnosne propise i

Ocistite senzor kada se neocekivano poveca ili smaniji protok ili dode do razine trendova i nakon
koriStenja u pjeskovitom ili muljevitom toku vode.

Za teSko oneciSc¢enje, uronite senzor u Cistu vodu nekoliko minuta kako biste pomogli da se
oneciscenje lakSe ukloni.

Odspojite senzor iz mjeraca prije nego ga o istite. Za €iS¢enje senzora Koristite samo otapala
navedena kao prihvatljiva u Tablica 3. Za senzore s tlacnom ¢éelijom (npr. dubinski senzori za brzinu)
provijerite jesu li komore tlacne ¢elije isprane i o€iSéene od oneciSéenja. Isperite senzor s Cistom
vodom prije ponovnog priklju¢ivanja na sklop.

Tablica 3 Prihvatljivi i neprihvatljivi naéini ¢iS¢enja

Prihvatljivo Nemojte koristiti
Deterdzent za posude i voda Koncentrirano bjelilo
Sredstvo za ¢iSc¢enje prozora Kerozin
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Tablica 3 Prihvatljivi i neprihvatljivi nacini ¢iS¢enja (nastavak)

Prihvatljivo Nemojte koristiti

Izopropilni alkohol Benzin

Aromatski ugljikovodici

7.2 Ocgistite mjera¢

N =

@

Pritisnite gumba za napajanje radi isklju¢ivanja mjeraca.

Koristite Cistu, vlaznu krpu za €iS¢enje vanjskog dijela mjeraca. Po potrebi pomijeSajte vodu s
blagim deterdzentom.

Osusite vanjski dio mjerac¢a sa suhom krpom. Ostavite mjera¢ da se potpuno osusi na zraku prije
nego ga ponovno ukljudite.

Napomena: Za ciscenje zaslona nemojte koristiti krpe koje se temelje na papiru. Ova vrsta krpa moZe dovesti
do oStecenja zaslona.

7.3 Zamjena baterije

LT
Opasnost od pozara i eksplozije. Ova oprema sadrzi snaznu litijsku bateriju koja se moze
zapaliti i uzrokovati pozar ili eksploziju €ak i kad nije u funkciji. Kako biste odrzali razinu
j sigurnosti koju pruza kuciste instrumenta, poklopci kuéista instrumenta moraju se

postaviti i u€vrstiti pomocu isporu¢enog alata.

(N Opasnost od pozara i eksplozije. Nije dopustena zamjena baterija. Koristite isklju€ivo
\M dijelove dostavljene od strane proizvodaca instrumenta.

Zamijenite bateriju kad se baterija jako brzo prazni nakon punjenja.

Napomena: Ako uredaj mora biti vracen u tvornicu za popravak ili odrzavanje, uklonite bateriju i prije slanja
postavite bateriju u zastitni pokrov.

Pobd=

g

6.

Iskljucite napajanje.
Izvadite bateriju. Pogledajte Umetanje baterije na stranici 227.
Bateriju odlozite u skladu s lokalnom, regionalnom i nacionalnom regulativom.

Ugradite novu bateriju na istu lokaciju i s istom orijentacijom. Pogledajte Umetanje baterije
na stranici 227.

Koristite iskljucivo dijelove dostavljene od strane proizvodaca instrumenta.

Ugradite poklopac baterije. Provjerite je li poklopac priévr§éen kako bista odrzali vrijednost
kucista.

Po potrebi napunite bateriju. Pogledajte Promjena baterije na stranici 228.

Odjeljak 8 Rjesavanje problema

8.1 Dijagnostika

U Glavnom izborniku odaberite Dijagnostike kako biste vidjeli informacije o mjeracu i dijagnosticke
tastove u Tablica 4
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Tablica 4 Dijagnostike mjeraca

Opcija

Opis

o

Prikazuje informacije o mjeracu i senzoru. Uklju€ujuci serijski broj i verziju
firmvarea.

Brisanje datoteka

BriSe sve datoteka iz memorije kako bi napravio prostora za nova mjerenja.
Prije odabira ove opcije provjerite jesu li podaci preuzeti na osobno racunalo.
Nakon brisanja datoteke sustav automatski formatira memoriju.

Senzor

Prikazuje dijagnosti¢ke informacije o senzoru.

Samotestiranje

Cini da mjera& vrsi dijagnosti¢ko samotestiranje.

Test tipkovnice

Vrsi testiranje bilo kojeg gumba radi provjere funkcionalnosti gumba.

Tast zaslona

Vrsi testiranje na zaslonu radi provjere funkcionalnosti zaslon.

Dnevnik dogadaja

Omogucuje korisniku da pregleda, obriSe ili izveze dnevnik dogadanja. Izvozi
dnevnik dogadanja kako bi sadrzaj u€inio dostupnom datotekom preko USB
memorije velikog kapaciteta. Ova opcije primarno se Koristi za tvornicki servis.

8.2 Pronalazenje pogresaka

Mjerag€ i senzor ne sadrze dijelove koje servisira korisnik. Za navedene pogreske i poruke, pokusajte

korektivnu radnju.

Ako i dalje dolazi do problema ili ako dolazi do problema koji nije na popisu, obratite se proizvodacu

Poruka ili problem Rjesenje
Senzor nije priklju¢en Prikljucite senzor i ponovite radnju.
Vrijednost je izvan raspona Promijenite parametre mjerenja ili postavite drugu vrijednost,

potom ponovite radnju.

Poznato je da podaci senzora ne¢e | Ocistite senzor i testirajte.
biti ispravni ili to¢ni

Senzor nije prepoznat Provijerite priklju¢ak senzora. Provjerite da li je pri¢vrsna
matica na ulazu priklju¢ka pritegnuta (samo pritegnite
prstima).

Zaslon je prigu$en ili nije vidljiv Pritisnite tipku na tipkovnici.

Podaci nisu dostupni ili pristup Provjerite je li USB opcija (glavni izbornik) postavljena na

podacima nije mogué Memorija velikog kapaciteta.

Mjera¢ ne odgovara

Pritisnite i drzite gumb za napajanje za najmanje 3 sekunde.
Ovo iskljuuje mjerag. Ponovno ukljucite mjerac.

Napomena: Nemaojte koristiti ovaj nacin za iskljucivanje tiiekom normalnog rada ili
ako je na zaslonu vidljiva ikona pristupa datoteci.
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na pagina 251

Manual do utilizador online na pagina 239
Especificagdes na pagina 239
Informacgé&o geral na pagina 241
Instalagdo na pagina 247

Interface do utilizador e navegacgao

6 Arranque e autoteste na pagina 257
7 Manutengao na pagina 258
8 Resolugéo de problemas na pagina 260

Seccdo 1 Manual do utilizador online

Este manual basico do utilizador contém menos informagdes do que o manual do utilizador, que esta

disponivel no website do fabricante.

Seccdo 2 Especificagoes

As especificagdes podem ser alteradas sem aviso prévio.

2.1 Especificagdes do sensor

Especificagao

Detalhes

Medicao da velocidade

Método

Electromagnético

Gama

0a 6,09 m/s (0 a20 pés/s)

Profundidade minima da agua

3,18 cm (1,25 pol.)

Precisdo +2% da leitura £0,015 m/s (0,05 pés/s) 0 a 3,04 m/s (O a
10 pés/s); + 4% da leitura de 3,04 a 4,87 m/s (10 a 16 pés/s)
Resolugao Valor <0 < 10: 3 casas decimais; valor < 10 < 100: 2 casas

decimais; valor < 100 < 1000: 1 casa decimal; valor = 1000:
0 casas decimais

Estabilidade zero

+0,015 m/s

Material

ABS, com reforgo de vidro

Classificagao da estrutura

1P68

Dimensdes (C x L x A)

11,9x 4,3 x 6,3 cm (4,7 x 1,7 x 2,5 pol.)

Material do cabo

Revestido com poliuretano

Comprimentos do cabo

2,6,1,12,2 ¢ 30,5 m (6,5, 20, 40 e 100 pés)

Medicao de profundidade

Método

Tipo de diafragma: pressao absoluta com calibragédo de ponto
unico

Precisao (estatica)

O maior de + 2% da leitura ou £ 0,015 m (+ 0,504 polegadas).
Temperatura de estado estavel e agua estatica sem fluxo.

Gama

3,05m (0 - 10 pés.)

Resolugao

Valor < 0 < 10: 3 casas decimais; valor < 10 < 100: 2 casas
decimais; valor < 100 < 1000: 1 casa decimal; valor = 1000:
0 casas decimais
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2.2 Especificagdoes do medidor portatil

Especificagao

Detalhes

Nivel de poluicao

2

Classe de protegao

Temperatura de carregamento

0a40°C (32 a104 °F)

Temperatura de funcionamento

—20 a 55 °C (-4 a 131 °F)

Temperatura de armazenamento

~20 260 °C (-4 a 140 °F )

Classificagao da estrutura

P67

Indicador de vida util da bateria

Grafico de barras de cinco segmentos

Tipo de bateria

|16es de litio recarregavel, 3,6 V, 5,0 Ah, 18 Wh

Duragéo da bateria

18 horas de utilizag&o intensiva em dia tipico'; 20 °C (68 °F)

Carregador da bateria

Transformador externo, eficiéncia energética VI, 100 —
240V CA, 50 — 60 Hz, entrada de 0,5 A; saida de 12 V CC,
1,25 A

Dimensdes (C x L x A)

21,8x9,3x5,3cm (8,6 x 3,7 x 2,1 polegadas)

Conetor USB

Tipo Mini-B, 5 pinos, com classificagdo IP67 quando tapado

Material

Policarbonato com revestimento de elastdmero termoplastico
(TPE)

2.3 Especificagoes da interface do utilizador

Especificagao

Detalhes

Visor grafico

LCD a cores, 3,5" QVGA transflectivo (legivel a luz directa do
sol)

Resolugao das medigdes

Valor <0 < 10: 3 casas decimais; valor < 10 < 100: 2 casas
decimais; valor < 100 < 1000: 1 casa decimal; valor = 1000:
0 casas decimais

Teclado

Caracteres alfanuméricos

Modo de operagao

Em tempo real, perfilagem

Tipos de perfil

Corrente, tubo

Formas dos tubos

Circular, rectangular, trapezoidal, ovoidal 2/3, ovoidal
2/3 invertida

Entradas de corrente

Estagdes fixas e nao fixas

Rejei¢ao de ruido

Seleccionavel pelo utilizador, 50 Hz ou 60 Hz

1 30 minutos para configuragao, seis periodos de 1 hora de uso continuo com um sensor activo e

0 visor com o brilho maximo, 30 minutos em modo de espera entre periodos de utilizagéo,
transferéncia de dados e encerramento.
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Especificagao Detalhes

Unidades de medida Velocidade: pés/s, m/s, cm/s, mm/s

Caudal: pés®/s, milhdes de galées/dia, galdes/dia, galées/min,
m3/s, m3/min, m3/hora, m3/dia, litros/s, litros/min

Profundidade: pol.,pés, m, cm, mm

Calculo do caudal Método de secgdo intermédia ou secgdo média

Diagnostico Autoteste, teclado numérico, visor, registo de eventos

Métodos de perfilagem de tubos | 0,9 x Vmax, 0,2/0,4/0,8, integrador de nivel e velocidade, 2D

Métodos de perfilagem de 1,2, 3, 4,5 e 6 pontos (método de velocidade - USGS e I1SO),

correntes método KREPS de 2 pontos, método de superficie de 1 ponto,
método de gelo de 1 e 2 pontos

Tipos de ficheiro Em tempo real, perfilagem, registo de eventos

Idiomas Inglés, francés, espanhol, alemao, italiano, neerlandés,

dinamarqués, sueco, chinés, polaco, japonés, coreano,
portugués, eslovaco, russo, hungaro, bulgaro, romeno, checo,
turco, finlandés, grego

2.4 Especificagdes gerais

Especificagao Detalhes

Numero maximo de ficheiros em 50, cada um com até 75 leituras captadas pelo utilizador.

tempo real

Firmware O sensor e 0 medidor portatil sdo actualizaveis em campo
através de USB

Seccdo 3 Informagao geral

Em caso algum o fabricante sera responsavel por quaisquer danos directos, indirectos, especiais,
acidentais ou consequenciais resultantes de qualquer incorrec¢do ou omissao deste manual. O
fabricante reserva-se o direito de, a qualquer altura, efectuar alteragdes neste manual ou no produto
nele descrito, sem necessidade de o comunicar ou quaisquer outras obrigagdes. As edigbes revistas
encontram-se disponiveis no website do fabricante.

3.1 Informacgodes de seguranca

O fabricante nao é responsavel por quaisquer danos resultantes da aplicagao incorrecta ou
utilizagao indevida deste produto, incluindo, mas n&o limitado a, danos directos, incidentais e
consequenciais, ndo se responsabilizando por tais danos ao abrigo da lei aplicavel. O utilizador é o
Unico responsavel pela identificagédo de riscos de aplicagao criticos e pela instalagdo de mecanismos
adequados para a protecgéo dos processos na eventualidade de uma avaria do equipamento.

Leia este manual até ao fim antes de desembalar, programar ou utilizar o aparelho. Dé atengéo a
todos os avisos relativos a perigos e precaucdes. A ndo leitura destas instru¢cdes pode resultar em
lesGes graves para o utilizador ou em danos para o equipamento.

Certifique-se de que a protecgdo oferecida por este equipamento ndo € comprometida. Nao o utilize
ou instale sendo da forma especificada neste manual.
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3.1.1 Uso da informacgao de perigo

APERIGO

Indica uma situagdo de perigo potencial ou eminente que, se ndo for evitada, resultara em morte
ou lesdes graves.

Indica uma situagéo de perigo potencial ou eminente que, se néo for evitada, podera resultar em
morte ou lesdes graves.

AAVISO
Indica uma situagao de perigo potencial, que pode resultar em lesdes ligeiras a moderadas.
ATENCAO

Indica uma situagéo que, se nao for evitada, pode causar danos no equipamento. Informagao que
requer énfase especial.

3.1.2 Etiquetas de precaugao

Leia todos os avisos e etiquetas do equipamento. A sua ndo observacéo pode resultar em lesdes
para as pessoas ou em danos para o aparelho. Um simbolo no aparelho é referenciado no manual
com uma frase de precaugao.

que seguem este simbolo para evitar potenciais lesdes. Caso se encontre no
equipamento, consulte o manual de instrugdes para obter informagdes de operagdo ou
seguranga.

j Este é o simbolo de alerta de seguranga. Observe todas as mensagens de seguranca

‘ Este simbolo indica a presenca de dispositivos sensiveis a descargas electrostaticas
| Q (DEE) e indica que é necessario ter cuidado para evitar danos no equipamento.

O equipamento eléctrico marcado com este simbolo ndo pode ser eliminado nos
sistemas europeus de recolha de lixo doméstico e publico. Devolva os equipamentos
antigos ou préximos do final da sua vida util ao fabricante para que os mesmos sejam
eliminados sem custos para o utilizador.

3.1.3 Conformidade e certificacido

AAVISO

Este equipamento ndo se destina a ser utilizado em ambientes residenciais e pode nao oferecer
uma protegao adequada para recegdo de radio nesses ambientes.

Regulamento Canadiano de Equipamentos Causadores de Interferéncias, ICES-003, Classe A:
Os registos de suporte dos testes estdo na posse do fabricante.

Este aparelho de Classe A obedece a todos os requisitos dos Regulamentos Canadianos de
Equipamentos Causadores de Interferéncias.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

Parte 15 das Normas FCC, Limites da Classe “A”

Os registos de suporte dos testes estdo na posse do fabricante. Este aparelho esté conforme com a
Parte 15 das Normas FCC. O funcionamento esta sujeito as duas condi¢gdes seguintes:

1. O equipamento n&o provoca interferéncias nocivas.

2. O equipamento deve aceitar qualquer interferéncia recebida, incluindo interferéncias suscetiveis
de determinar um funcionamento indesejado.
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Alteragdes ou modificagbes efetuadas nesta unidade que ndo sejam expressamente aprovadas pela
entidade responsavel pela conformidade podem retirar ao utilizador a legitimidade de usar o
aparelho. Este equipamento foi testado e considerado em conformidade relativamente aos limites
para os dispositivos digitais de Classe A, de acordo com a Parte 15 das Normas FCC. Estes limites
estao desenhados para fornecer protegédo razoavel contra interferéncias prejudiciais quando o
equipamento for operado num ambiente comercial. Este equipamento gera, utiliza e pode irradiar
energia de radiofrequéncia e, se n&o for instalado e utilizado em conformidade com o manual de
instrugdes, podera provocar interferéncias nocivas com comunicagdes por radio. E provavel que a
utilizagédo deste equipamento numa zona residencial provoque interferéncias nocivas. Neste caso, o
utilizador devera corrigi-las pelos seus préprios meios. As técnicas a seguir podem ser utilizadas
para diminuir os problemas de interferéncia:

1. Desligue o aparelho da corrente e verifique se esta é ou ndo a fonte de interferéncia.

2. Se o aparelho estiver ligado @ mesma tomada que o dispositivo que apresenta interferéncias,
ligue-o a uma tomada diferente.

3. Afaste o equipamento do dispositivo que esta a receber a interferéncia.

4. Reposicione a antena de recegao do dispositivo que esta a receber a interferéncia.

5. Experimente combinagbes das sugestbes anteriores.

3.2 Descrigao geral do produto

O sistema de velocidade portatil destina-se a utilizagdo em campo, em laboratérios e nos
municipios. Este sistema permite medir caudais turbulentos, ruidosos e baixos.

Quando o sensor é colocado em agua corrente, um campo magnético em torno do sensor cria uma
tensdo proporcional a velocidade do caudal. Esta amplitude de tens&o, que representa a velocidade
do caudal em redor do sensor, é detectada pelos eléctrodos existentes no sensor e processada pelo
microprocessador do sensor. O sinal processado ¢ transmitido digitalmente ao medidor portatil
através do cabo do sensor, sendo a informagéo apresentada no visor do medidor. O sistema inclui
um medidor portatil, um sensor com cabo e acessorios.

O medidor e o sensor recolhem dados de velocidade em tubos e cursos de agua. Estas medigdes
séo importantes para fins de calibragao nas industrias de aguas residuais municipais, assim como
para avaliagdes de impacto ambiental.

Estéo disponiveis dois tipos de sensor: apenas velocidade e velocidade mais profundidade. Este
manual abrange ambos os tipos de sensores. Se as informagdes se aplicam a um tipo especificado
de sensor, esse facto é indicado no texto.

3.2.1 Visao geral do sistema

A Figura 1 apresenta uma viséo geral de um sistema montado. Consulte a documentagéo fornecida
com os componentes ou acessorios individuais para obter mais informacgoes.

Portugués 243



Figura1 Componentes montados

veang

Q)

N

1 Medidor portatil

5 Montagem ajustavel para o medidor portatil

2 Dispositivo de bloqueio/desbloqueio da
altura do sensor

6 Montagem do sensor

3 Vara de molinete vertical (acessorio)

4 Cabo de sensor

7 Diregao do caudal

3.2.2 Vista geral do sensor

A Figura 2 mostra os componentes principais do sensor. Sao fornecidas com o acessorio instrugées
para prender o sensor a uma vara de molinete padrao ou vertical .
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Figura2 Componentes do sensor

1 Elétrodos do sensor 5 Célula de pressao (sensores com opgao de
profundidade)
Corpo do sensor 6 Sensor com opgéao de profundidade
Ficha para ligar o sensor 7 Sensor sem opgéao de profundidade
Parafuso de orelhas para fixar o sensor

3.2.3 Descrigao geral do medidor
A Figura 3 mostra as caracteristicas do medidor.
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Figura 3 Componentes do medidor

1 Porta de ligagdo USB2 6 Orificio roscado para montagem ajustavel do
medidor

2 Teclado 7 Ranhuras para a fita de velcro ou correia

3 Visor do medidor 8 Ranhura para a correia de pescogo (2x)

4 Porta de expanséao (nao utilizada) 9 Porta de ligagéo do sensor

5 Tampa do compartimento da bateria 10 Conetor do carregador da bateria

3.3 Componentes do produto

Ao adquirir um sistema completo, consulte a Figura 4 para se certificar de que todos os
componentes foram recebidos. Se alguma destas pegas estiver em falta ou apresentar danos,
contacte imediatamente o fabricante ou um representante de vendas.

2 N3o utilize a ligagdo USB para carregar a bateria.
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Figura 4 Componentes do sistema

1 Bolsa de transporte (com ranhura para cabo | 8 Montagem de sensor universal
do sensor)
2 Cabo USB com conetor mini-USB, 1 m 9 Fita de velcro
(3 pés)
3 Montagem ajustavel do medidor portatil 10 Cordao de seguranca
4 Carregador de bateria, 100 — 240 V CA 11 Medidor portatil
5 Sensor 12 Bateria de litio
6 Parafusos de orelhas adicionais (4x) 13 Sensor conforme conetado ao medidor
7 Pano para secar o sensor dentro da caixa

Seccdo 4 Instalagao

41

Instalar o sensor na montagem de sensor universal

Utilize a montagem de sensor universal para prender o sensor a varas de 2,5 cm (1 polegada) ou

menos de diametro. Para obter leituras precisas e um funcionamento correcto, a parte da frente do

sensor tem de estar virada a montante, com os eléctrodos em contacto total com o caudal.

Nota: Mantenha os eléctrodos do sensor isentos de substancias ndo condutoras, como 6leo e massa lubrificante.

Para remover a contaminagdo do sensor, consulte Limpar o sensor na pagina 258.

1.

A parte da frente do sensor é redonda e contém trés eléctrodos. O sensor tem um orificio de
montagem na parte de tras e um parafuso de orelhas na parte superior. Coloque o eixo da

montagem universal no respectivo orificio que se encontra na parte de tras do sensor. Certifique-
se de que o eixo de montagem estéa totalmente encaixado no orificio de montagem, bem como o

parafuso de orelhas no entalhe.
Aperte o parafuso a mao.

Desloque uma vara de 2,5 cm (1 polegada) ou menos de didmetro através do grampo da
montagem do sensor universal. Aperte o grampo.
Nota: Sao fornecidas com o acessorio instrugées para montar o sensor numa vara de molinete padrao ou

vertical.
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4.2 Segurancga relativa a bateria de litio

Perigo de incéndio e explosédo. Caso sejam expostas a condigdes abusivas, as pilhas de
litio poderao ficar quentes, explodir ou entrar em combustéo e causar lesbes graves.

>

N&o utilize a pilha se existirem danos visiveis.

Nao utilize a pilha apés a ocorréncia de vibragdes ou de choques fortes.

Nao exponha a pilha a fogo.

Mantenha a pilha a temperaturas inferiores a 60 °C (140 °F).

Mantenha a pilha seca e afastada de agua.

Evite o contacto entre os terminais positivo e negativo da pilha.

Nao permita que pessoas nao autorizadas toquem na pilha.

Elimine a pilha de acordo com os regulamentos locais, regionais e nacionais.

N&o utilize nem armazene o equipamento sob a luz direta do sol, nem junto a uma fonte de calor
ou em ambientes de alta temperatura, como um veiculo fechado exposto a luz direta do sol.

4.3 Instalar a bateria

%li Perigo de incéndio e exploséo. Este equipamento contém uma pilha de litio de alta
densidade de energia que pode entrar em combustdo e causar um incéndio ou uma
explosdo, mesmo sem corrente. Para manter a seguranga providenciada pela estrutura

do equipamento, as respectivas tampas tém de ser instaladas e protegidas utilizando o
A hardware fornecido.

“» é Perigo de explosdo e incéndio. Ndo é permitido substituir as pilhas. Utilize apenas pilhas

fornecidas pelo fabricante do equipamento.

Instale a bateria de litio fornecida, conforme ilustrado na Figura 5.
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Figura 5 Instalar a bateria

4.4 Carregar a bateria

Nota: Ndo é permitido substituir o carregador da bateria. Utilize apenas o carregador especificado na lista de
pegas e acessorios para o instrumento. Consulte a secgdo Pegas de substituigdo e acessorios, na versdo alargada
do manual.

Antes da primeira utilizagéo, carregue totalmente a bateria do equipamento com o carregador da
bateria fornecido. Uma bateria descarregada fica totalmente carregada em aproximadamente
8 horas.

1. Certifique-se de que tem colocado no carregador da bateria o tipo de ficha correto para a
localizagao geografica.
2. Ligue o carregador da bateria a uma tomada elétrica com terra.

3. Ligue o carregador da bateria ao respetivo conetor no equipamento. Consulte a Descricédo geral
do medidor na pagina 245. O nivel da bateria é apresentado no display.
Durante o carregamento da bateria, a respetiva porta apresenta uma luz azul. Quando a bateria
estiver carregada, a luz azul apaga-se.
Nota: O medidor ndo funciona enquanto a bateria estiver a carregar. A bateria ndo carrega através da ligagdo
do cabo USB.
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4.5 Ligar o sensor ao medidor

4.6 Prender o cordao de seguranca

Prenda o cordao para usar o medidor a volta do pescogo com seguranga.
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4.7 Prender a fita de velcro

Utilize a fita de velcro para prender o cabo excedente. Consulte a Figura 6.

Figura 6 Prender a fita de velcro

| 1 Parte interior | 2 Parte de fixagao

Seccdo 5 Interface do utilizador e navegagao

5.1 Teclado e fun¢6es das teclas

A Figura 7 mostra o teclado do medidor. A Tabela 1 indica as fungdes de cada tecla ou tipo de tecla.
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Figura 7 Teclado

Setas para a esquerda e para a direita

1 Ligar/desligar 6 Menu principal

2 OK 7 Caracter de sublinhado ou decimal
3 Setas para cima e para baixo 8 Retrocesso

4 Salto rapido 9 Caracteres alfanuméricos

5

10 Menu anterior

Tabela 1 Descrigao das teclas

Tecla

Descrigao

Ligar/desligar

Liga e desliga o medidor.

OK

Confirma uma entrada ou opgdo de menu realgada.

Setas para cima e para
baixo

Permite subir ou descer no visor. Se estiver na parte superior ou inferior
do visor, o cursor passa para o fundo ou para o topo, respectivamente,
quando a seta para cima ou para baixo é premida.

Salto rapido

Na operagao normal, esta tecla salta para a o ecra Selecionar forma do
tubo. Na operagéo de criagédo de perfis, a tecla de salto rapido esta
desativada.

Se a funcionalidade zero automatico estiver desativada, mantenha esta
tecla premida durante cinco segundos para colocar manualmente o
sensor de profundida em zero.

No modo de tempo real, a tecla de salto rapido alterna entre as
visualizagdes digital e grafica.

Setas para a esquerda e
para a direita

Permite deslocar para a esquerda ou direita no visor.

Menu principal

Regressa ao menu principal a partir de qualquer submenu ou ecra.

Caracter de sublinhado
ou decimal

Insere um caracter de sublinhado ou decimal. Em campos
exclusivamente numéricos, esta tecla insere automaticamente um
ponto decimal na posi¢éo do cursor.

Retrocesso

Move o cursor um espago para tras.
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Tabela 1 Descrigao das teclas (continuagao)

Tecla

Descrigao

Caracteres
alfanuméricos

Insere a letra ou o niumero indicados na tecla. Os valores sao inseridos
pela ordem apresentada na tecla. Apos 2 segundos, o valor mostrado
no visor € armazenado e o cursor avanga.

Menu anterior

Regressa ao ecra anterior.

5.2 Barra de estado

E apresentada uma barra de estado na parte superior do display. A Tabela 2 descreve as
informagdes que sdo apresentadas na barra de estado.

Tabela 2 Indicadores na barra de estado

Indicador Descrigao

Hora e data Mostra a hora e data actuais.

UsB Mostra que esta ligado um cabo USB. Se houver um cabo USB ligado e
este indicador ndo aparecer na barra de estado, isso significa que o cabo
USB néo esta bem conectado. Certifique-se de que o cabo USB esta
completamente encaixado, em contacto total com a porta de ligagao.

Condutividade Se o sensor estiver fora de dgua (ndo condutor), é apresentado um anel
azul junto ao icone da bateria. Se o sensor estiver dentro de agua
(condutor), o indicador € um circulo preenchido a azul.

Bateria Um grafico de cinco barras apresenta o nivel de carga da bateria.

Acesso a ficheiros

E exibido quando o medidor acede a um ficheiro.

Indicador de
profundidade zero
automatico

Se o sensor de profundidade tiver sido colocado a zero nos ultimos

30 minutos, é apresentado um circulo verde fixo junto ao indicador de
condutividade. Se o sensor de profundidade nao tiver sido colocado em
zero nos ultimos 30 minutos, este indicador pisca a vermelho.

5.3 Navegacgao e menu principal

Prima OK para confirmar uma opgao de menu seleccionada ou um valor mostrado no visor.
Selecione More (Mais) e prima OK para ver ecras e opgdes adicionais, se disponiveis. Prima o
botdo do menu principal para regressar ao menu principal a partir de um submenu.

Nota: Algumas operagbes s6 podem ser efetuadas se houver um sensor ligado ao medidor. Se tentar efetuar
estas operagdes sem um sensor ligado, o display apresenta uma mensagem de erro. Ligue um sensor e realize a

operagdo novamente.

1. Real time (Tempo real) — Selecione esta opgéao para obter informagGes sobre velocidade e
profundidade em tempo real. (E necessario um sensor com capacidade de profundidade para ler
a profundidade). E apresentado um exemplo de um ecrd em tempo real de sensores apenas com
velocidade na Figura 8. Sdo apresentados os ecras em tempo real para sensores com
velocidade e profundidade na Figura 9. O formato das informagbes e opgdes apresentadas
depende do tipo de sensor utilizado. No modo de tempo real, a tecla de salto rapido alterna entre
as visualizagbes digital e grafica das informagbes em tempo real. A velocidade é actualizada no

Portugués 253



modo de filtro FPA de acordo com a média do periodo de tempo fixo. No modo de filtro RC, a
velocidade é actualizada no ecré continuamente a cada 250 ms.

Opgao
Capture (Captar)

Save (Guardar)

Done (Concluido)
ou OK

Clear (Limpar)

Setup
(Configuragao)

Files (Ficheiros)
ou View
(Visualizagao)

Descrigao

Armazena as informagdes de profundidade e velocidade apresentadas
na memoria. As informagdes sdo guardadas até que a energia seja
ligada e desligada, a memoria seja guardada num ficheiro em tempo real
nao volatil, ou o utilizador saia do modo de tempo real.

Guarda as medigGes captadas na memoria volatil num ficheiro em tempo
real ndo volatil. E apresentada uma mensagem se o numero de ficheiros
for superior ao maximo possivel. Os ficheiros sdo armazenados no
formato delimitado por tabulagdes (.tsv).

Sai do modo de tempo real e regressa ao menu principal. Se existirem
dados nédo guardados na memoria volatil, uma mensagem de
confirmagéo pede ao utilizador para confirmar a saida sem guardar os
dados.

Limpa as medi¢des captadas da memoria intermédia volatil. O utilizador
pode escolher entre as opgdes Clear Last (Limpar ultimo), Clear All
(Limpar tudo) ou Cancel (Cancelar).

Permite ao utilizador modificar os paradmetros principais do filtro e ativar e
programar a funcionalidade de posicionamento do sensor de
profundidade maxima. A funcionalidade de profundidade maxima permite
a um utilizador introduzir parametros do sistema para medi¢ao da
profundidade no modo de tempo real. O utilizador pode optar por
introduzir um valor de profundidade maxima diretamente com uma
medig&o de escala (manual) ou obtido indiretamente com a medigéo da
profundidade (automatica). Ambos os métodos permitem a
funcionalidade de posicionamento do sensor de profundidade méaxima.

No modo de configuragao automatica, o utilizador introduz diretamente a
distancia entre a parte inferior do canal e a parte inferior da montagem do
sensor (desvio). A interface de configuragéo ird apresentar
continuamente o valor de profundidade atual devolvido pelo sensor
acrescido do desvio. O medidor armazena este valor como a
profundidade maxima quando o botdo OK é premido. Em todos os outros
casos, os valores da profundidade apresentados nao incluem o desvio.

A funcionalidade de profundidade maxima requer um sensor com
velocidade e profundidade.

Apresenta um resumo de cada ficheiro em tempo real armazenado na
memoria ndo volatil. Os ficheiros podem ser visualizados e eliminados
individualmente.
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Figura 8 Ecra em tempo real
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Figura 9 Ecra em tempo real para sensor com profundidade
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2. Profiler (Criador perf.) — Selecione esta opgao para efetuar medigdes da velocidade de
corrente ou do tubo. O medidor avisa quando é necessaria a introdugdo de dados por parte do
utilizador. Uma percentagem da memodria restante é indicada na resolugéo de 1%. Consulte a
versdo alargada do manual para obter mais informagdes sobre perfis.

Opgao Descrigao

Corrente

Esta opcéao é utilizada para configurar um perfil para uma corrente ou canal

afluente. Proceda a medigbes da velocidade para calcular a descarga total,
segundo as normas ISO 748 ou USGS para métodos de secgdo média ou
secgao intermédia.

Tubo Esta opgao é utilizada para configurar um perfil para um tubo.
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Opgao Descrigao

Ficheiros Esta opcao é utilizada para visualizar ou eliminar ficheiros armazenados. Os
ficheiros podem ser eliminados de uma s6 vez ou individualmente.

Configuragado Esta opcéo é utilizada para configurar ou alterar as definigbes dos parametros
do filtro e a fungéo de profundidade maxima.

3. Set up (Configuragado) — Selecione esta opgéo para alterar as definicées e preferéncias gerais

do sistema.
Opgao
Calibragao de
velocidade

Parametros
filtro

Limiar
humido/seco

Profundidade
zero automatico

EMI

Descrigao

Calibra o sensor. Adiciona um valor de campo a calibragéo de fabrica.
Consulte o apéndice constante da versao alargada do manual para obter
mais informacgoes.

Aplica um filtro de aquisigao de dados (filtro principal ou pré-filtro). O
utilizador pode seleccionar os parametros do filtro.

Filtro principal

+ Média periodo fixo (FPA) — Determina a média dos dados ao longo de
um periodo de tempo fixo que o utilizador pode seleccionar (entre 1 e
480 segundos). A predefinicdo é 10 segundos. Se o valor de FPA for 5, o
valor de velocidade apresentado no display é atualizado a cada
5 segundos.

» Constante de tempo RC — O filtro RC ajuda a normalizar a turbuléncia
através da utilizagdo de uma constante de tempo seleccionada no
algoritmo do filtro. Este modo ¢é util ao procurar uma velocidade maxima,
como, por exemplo, no método de perfil Vmax 0,9 x comum. As
constantes de tempo altas do filtro RC proporcionam niveis superiores de
normalizagéo. A constante de tempo pode ser definida entre 2 e
20 segundos, sendo o valor predefinido 6. Com uma constante de tempo
de 1, o filtro fica a cerca de 60% do valor final. Com uma constante de
tempo de 5, o filtro fica a cerca de 99,9% do valor final. Assim, se o valor
de RC for definido como 2, o valor final € apresentado apés 10 segundos.

Pré-filtro

* Filtro de mediana — O processo de filtragem é efectuado no sensor. A
funcionalidade pode ser desativada. No entanto, o valor recomendado
(predefinido) é 5. Ative a funcionalidade para introduzir ou alterar este
valor.

Define o limiar de submersao do sensor para condigdes humidas e secas. O
valor predefinido é 20%. Para mais informagdes, consulte o apéndice
constante da vers&o alargada do manual.

Define a funcionalidade zero automatico para ligada/desligada.

Se estiver definida para ligada, o equipamento efetua uma calibragdo de ar
quando o sensor é removido da agua e esta no ar. Para efetuar a calibragdo
do ar, o equipamento coloca automaticamente o sensor em zero.

Se estiver definida para desligada, o utilizador pode colocar o sensor em
zero manualmente. Para tal, retire o sensor do fluxo e, em seguida, prima
sem soltar a tecla de salto rapido durante cinco segundos.

Quando o sensor estiver no fluxo durante 30 minutos, o circulo verde no
canto superior direito passa de verde para vermelho. Este € um pedido para
o utilizador remover e colocar o sensor novamente a zero.

Define a frequéncia de linha local para a rejei¢gdo de ruido ambiente como
50 Hz ou 60 Hz (predefini¢éo).
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Opgao Descricao

Relégio Define a data e hora do medidor portatil no formato de 24 horas. O horario
de Verao nao é suportado.
usB Define o modo USB.

+ Armazenamento em massa (predefinicdo) — Este modo funciona como
uma memoria externa ou unidade de disco rigido. Os ficheiros séo
apenas de leitura.

* CDC — Este modo é utilizado para atualizar o firmware.

Idioma Seleciona o idioma utilizado nos menus.

Unidades Define as unidades para a medicéo de velocidade, caudal e profundidade.
As opgoes sao: Métr. ou Inglés(predefinigéo).

Sinal sonoro Ligado (predefinicéo) ou desligado. Se estiver definido para ligado, o
medidor emite um sinal sonoro quando:

» O sensor esta na profundidade correta para os métodos de perfil
aplicaveis.

* 95% do tempo de medigao esta concluido (modo de criador de perfis).

* Um bot&o inativo é premido em qualquer menu.

Esta funcionalidade esta disponivel apenas com o sensor de profundidade
opcional.

Calculo de fluxo Seleciona o método de célculo do fluxo para o segmento de aguas abertas
(apenas perfis de corrente). As opgdes sao: secgao intermédia ou secgao
média. Consulte o apéndice constante da verséo alargada do manual para
obter mais informagdes.

Intr. estagao Fixo — O operador insere a largura da corrente e o nimero de estagdes
para medi¢des. O medidor divide a secg¢ao transversal em distancias
uniformemente espacgadas entre as estagdes verticais.

» Variavel (predefinicdo) — O operador selecciona o espagamento entre as
estacdes verticais. Esta é a opgdo mais utilizada ja que permite ao
operador incluir obstrugdes e outras restricdes na secgao transversal.

* Fixo e néo fixo — O operador seleciona o plano de referéncia para
medigOes da profundidade. Valores: parte superior ou inferior.

Repor Define todas as opgdes do medidor para os valores predefinidos de fabrica.
predefini¢cées

4. Diagnéstico — Seleccione esta opgao para resolver problemas com o medidor ou um sensor
ligado. Para obter mais informagdes acerca das opgdes de diagndstico, consulte Diagndstico
na pagina 260.

Seccdo 6 Arranque e autoteste
APERIGO

Perigo quimico ou biolégico. Se utilizar o equipamento para monitorizar um processo de
tratamento e/ou um sistema de alimentagédo quimica para o qual existem limites
regulamentares e requisitos de monitorizagao relacionados com a saude publica,
seguranga publica, fabrico ou processamento de alimentos ou bebidas, é da
responsabilidade do utilizador deste equipamento conhecer e cumprir a regulamentacéo
aplicavel e dispor de mecanismos suficientes e adequados para estar em conformidade
com os regulamentos aplicaveis na eventualidade de avaria do equipamento.
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Riscos de incéndio e explosédo. Nao utilize nem armazene o instrumento sob a luz directa
do sol, nem junto a uma fonte de calor ou em ambientes de alta temperatura, como um
veiculo fechado exposto a luz directa do sol. Se esta precaugéo nao for observada, a
bateria podera sobrecarregar e causar um incéndio ou uma explosao.

A bateria tem de ser instalada no medidor e carregada antes de ser utilizada. Para mais informagdes
acerca da instalagao e substituicdo da bateria, consulte Instalar a bateria na pagina 248. Para obter
informagdes sobre como carregar a bateria, consulte Carregar a bateria na pagina 249.

Nota: O medidor ndo funciona enquanto a bateria estiver a carregar.

1. Prima o bot&o de alimentagdo do medidor até ouvir um sinal sonoro.
O medidor efetua um autoteste e o display apresenta os resultados. Caso o medidor falhe o
autoteste, o display indica FAIL (FALHA) junto do parametro com falha. Se o sensor apresentar
uma falha, utilize outro sensor, se disponivel.

2. Quando o autoteste estiver concluido, prima OK para aceder ao menu principal.

3. Para desligar o medidor, volte a premir o botdo de alimentagéo. No ecra de confirmagao,
selecione Yes (Sim) e prima OK.
Se o medidor portatil deixar de responder, prima e mantenha premido o botdo de alimentagéo
durante mais de 3 segundos para forgar o encerramento. Nao force o encerramento se o
medidor estiver a funcionar normalmente nem quando o icone de acesso a ficheiros esta visivel.

6.1 Autoteste do instrumento
O medidor faz um autoteste de diagnéstico quando é ligado. Apds a concluséo, o visor mostra os
resultados do autoteste. Prima OK para ir para o menu principal.

Caso o medidor falhe o autoteste, o visor indica REPR. junto do parametro em questédo. Se o sensor
apresentar uma falha, utilize outro sensor, se disponivel.

6.2 Modo de espera

A retroiluminagao do medidor escurece apds 30 segundos de inactividade e entra em modo de
espera apos 60 segundos de inactividade. Estas ac¢des ndo ocorrem se o medidor estiver no modo
de tempo real, nem quando o medidor esta a fazer medigdes. Apés 30 minutos em modo de espera,
o medidor desliga-se.

Para cancelar o modo de espera, basta premir qualquer tecla. O brilho do visor volta entdo ao nivel
normal e todas as teclas retomam as fungbdes normais.

Secgdo 7 Manutencgao

7.1 Limpar o sensor

Perigo de exposigéo a produtos quimicos. Siga os procedimentos de seguranga do
laboratério e utilize todo o equipamento de protegéo pessoal adequado aos produtos
quimicos manuseados. Consulte as fichas de dados sobre seguranga de materiais
(MSDS/SDS) para protocolos de seguranga.

Limpe o sensor quando ocorrerem aumentos ou diminui¢gdes inesperados nas tendéncias de fluxo
ou nivel e apos a utilizacdo em cursos de agua arenosos ou lamacentos.

Para uma contaminacao elevada, mergulhe o sensor em agua limpa durante alguns minutos para
facilitar a remogao da contaminagao.

Desligue o sensor do medidor antes de o limpar. Utilize apenas as solugdes listadas como aceitaveis
na Tabela 3 para limpar o sensor. Para sensores com uma célula de presséo (ou seja, sensores de
velocidade e profundidade), certifique-se de que os orificios das camaras das células de pressao
séo lavados e que se encontram sem contaminagéo. Enxague o sensor com agua limpa antes de
voltar a ligar o sensor ao conjunto.
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Tabela 3 Solugoes de limpeza aceitaveis e inaceitaveis

Aceitavel Nao utilizar
Detergente da loiga e agua Lixivia concentrada
Limpa-vidros Querosene
Alcool isopropilico Gasolina
Hidrocarbonetos aromaticos

7.2 Limpeza do medidor

N =

Carregue no botéo de alimentagao para desligar o medidor.

Limpe a parte exterior do medidor com um pano limpo e humido. Se for necessario, misture um
pouco de detergente suave com a agua.

Seque a parte exterior do medidor com um pano limpo. Deixe o medidor secar ao ar
completamente, antes de voltar a liga-lo.
Nota: N&o utilize papel para limpar o visor. Tal podera causar danos no visor.

7.3 Substituir a bateria

Perigo de incéndio e exploséo. Este equipamento contém uma pilha de litio de alta
densidade de energia que pode entrar em combustdo e causar um incéndio ou uma
explosdo, mesmo sem corrente. Para manter a seguranca providenciada pela estrutura
do equipamento, as respectivas tampas tém de ser instaladas e protegidas utilizando o
hardware fornecido.

Perigo de exploséo e incéndio. Ndo é permitido substituir as pilhas. Utilize apenas pilhas
fornecidas pelo fabricante do equipamento.

Substitua a bateria quando a mesma néo retiver a alimentacdo quando carregada.

Nota: Se for necessario devolver o equipamento a fabrica para fins de reparagdo ou manutengdo, remova a
bateria e coloque-a num invélucro protetor antes do envio.

P obd =

Desligue o dispositivo.
Remova a bateria. Consulte a Instalar a bateria na pagina 248.
Elimine a bateria de acordo com os regulamentos locais, regionais e nacionais.

Coloque uma bateria nova no mesmo local e na mesma posigao. Consulte a Instalar a bateria
na pagina 248.

Utilize apenas baterias fornecidas pelo fabricante do equipamento.

Coloque a tampa do compartimento da bateria. Certifique-se de que a tampa esta bem
encaixada para manter a classificagdo da estrutura.

Carregue a bateria, se for necessario. Consulte a Carregar a bateria na pagina 249.
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Seccdo 8 Resolucgao de problemas

8.1 Diagnéstico

No menu principal, seleccione Diagnéstico para ver informagdes sobre o medidor e efectuar os

testes de diagnéstico

indicados na Tabela 4.

Tabela 4 Diagnéstico do medidor

Opcao

Descricao

Acerca de

Apresenta informacéo sobre o medidor e o sensor. Inclui o nimero de série e
a verséo do firmware.

Eliminar ficheiros

Remove todos os ficheiros da memoéria para libertar espago para novas
medigdes. Certifique-se de que os dados sao transferidos para um PC antes
desta opcao ser seleccionada. O sistema reformata a memoria
automaticamente apds a eliminagao dos ficheiros.

Sensor

Apresenta informagdes de diagndstico acerca do sensor.

Autoteste

Faz com que o medidor efectue um autoteste de diagnodstico.

Teste teclado

Testa qualquer botdo para garantir que este esta a funcionar correctamente.

Teste ecra

Testa o visor para garantir que este esta a funcionar correctamente.

Registo de eventos

Permite ao utilizador ver, eliminar ou exportar o registo de eventos. Exporte o
registo de eventos para tornar o respectivo conteudo disponivel num ficheiro

acessivel através do armazenamento em massa USB. Esta opgéo é utilizada
principalmente pelo servigo de assisténcia de fabrica.

8.2 Erros passiveis de resolugao

O medidor e o sensor

ndo contém pegas que possam ser reparadas pelo utilizador. Para os

seguintes erros e respectivas mensagens listados abaixo, experimente efectuar a ac¢éo correctiva.

Se o problema persist

ir ou caso ocorra um problema diferente dos listados, contacte o fabricante.

Mensagem ou problema Solugao

O sensor nao esta ligado Ligue um sensor e volte a tentar a acgao.

Valor fora dos limites

Altere os parametros de medig&o ou introduza um valor
diferente e, em seguida, volte a tentar a acgao.

reconhecidamente in
inexactos

Os dados do sensor sao Limpe o sensor e teste-o.

correctos ou

O sensor nao foi reconhecido Verifique a ligagédo do sensor. Certifique-se de que a
contraporca da porta de ligagéo esta apertada (apenas
com o dedo).

O visor esta escuro ou néo é visivel Prima uma tecla do teclado.

Os dados nao estéo disponiveis ou Certifiqgue-se de que a opgdo USB (Menu principal) esta

nao é possivel aceder aos dados definida como Armaz. massa.

O medidor n&o responde Prima e mantenha premido o botao de alimentagéo

durante, pelo menos, 3 segundos. O medidor sera
desligado. Volte a ligar o medidor.
Nota: Néo utilize este método para desligar quando o medidor esta a

funcionar normalmente nem se o icone de acesso a ficheiros estiver
presente no visor.
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